Produkty SKF
do przemieszczen

lImiowych



Marka SKF oznacza teraz o wiele
wiecej niz dotychczas i znaczy wiecej
dla Ciebie, jako doceniajacego jakos¢
klienta.

Podczas, gdy SKF utrzymuje swoja
pozycje Swiatowego lidera w produkcji
najwyzszej jakosci tozysk, nowe kierunki
w postepie technicznym, wsparcie
produktowe i serwis spowodowaty
rozw6j SKF w dostawce rzeczywiscie
zorientowanego na rozwigzania,
tworzacego wieksza wartosc dla
klientow.

Te rozwigzania obejmuja sposoby
osiagniecia efektywnosci produkdji
przez klientow, nie tylko dzieki
przetomowym w okreslonych
aplikacjach produktom, ale takze
poprzez korzystanie z nowoczesnych
narzedzi projektowych do modelowania
i ustug konsultacyjnych, programéw
do efektywnego zarzadzania zasobami
zaktadu i najbardziej zaawansowanych
w przemysle technik prowadzenia
gospodarki materiatowej.

Znak firmowy SKF wciaz jest symbolem
najlepszych tozysk tocznych, ale teraz

oznacza duzo wiecej.

SKF - firma inzynierii wiedzy
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Wstep

Systemy prowadzenia

Prowadzenie watu

System zamawiania dla LBBR

— seria kompaktowa

LBBR Seria kompaktowa

LBBR ../HV6 Typ odporny na korozje
LPBR tozyska liniowe $lizgowe

LUHR Zespoty tozysk liniowych kulkowych
LUHR PB Zespoty tozysk liniowych
$lizgowych

LUJR Zespoty tozysk liniowych kulkowych
LTBR Zespoty tandem tozysk liniowych
kulkowych

L.SHS Podpory watu dla serii kompaktowej
LTDR Zespoty podwaojne tozysk liniowych
kulkowych

LQBR Zespoty poczworne tozysk liniowych
kulkowych

LEBS Podpory watu tandem
Odpowiednie uszczelnienia specjalne
System zamawiania dla LBBR

— seria standardowa

LBCD Seria standardowa 3, typ zamkniety
LBCR Seria standardowa 3, typ zamkniety
LPAR tozyska liniowe $lizgowe,

typ zamkniety

LUCD Pojedyncze zespoty, wahliwe,
typ zamkniety

LUCE Pojedyncze zespoty, wahliwe,
typ zamkniety

LUCR Pojedyncze zespoty, typ zamkniety
LUCR PA Pojedyncze zespoty tozysk
$lizgowych, typ zamkniety

LUCS Pojedyncze zespoty, typ zamkniety
LUND Pojedyncze zespoty, wahliwe,
typ zamkniety

LUNE Pojedyncze zespoty, wahliwe,
typ zamkniety

LVCD Zespoty kotnierzowe, wahliwe
LVCR Zespoty kotnierzowe

LLSCS Podpory watu

LSNS Podpory watu

LTCD Zespoty tandem, wahliwe,

typ zamkniety

LTCR Zespoty tandem, typ zamkniety
LQCD Zespoty poczworne, wahliwe,
typ zamkniety
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LQCR Zespoty poczworne, typ zamkniety
LEAS Podpory watu tandem, typ zamkniety
LBCF Seria standardowa 3, typ otwarty
LBCT Seria standardowa 3, typ otwarty
LBHT Na wysokie obcigzenia, typ otwarty
LPAT tozyska liniowe slizgowe, typ otwarty
LUCF Pojedyncze zespoty, wahliwe,

typ otwarty

LUCT Pojedyncze zespoty, typ otwarty
LUCT BH Pojedyncze zespoty

na wysokie obcigzenia, typ otwarty

LUCT .. PA Pojedyncze zespoty, typ otwarty
LUNF Pojedyncze zespoty, wahliwe,

typ otwarty

LTCF Zespoty tandem, wahliwe, typ otwarty
LTCT Zespoty tandem, typ otwarty

LQCF Zespoty poczworne, wahliwe,

typ otwarty

LQCT Zespoty poczworne, typ otwarty
LRCB / LRCC Wsporniki watu,

typ otwarty

Waty precyzyjne

LJM Waty precyzyjne, ze stali

LJMH Waty precyzyjne pokrywane
twardym chromem, ze stali

LJMR Waty precyzyjne, ze stali nierdzewnej
LJMS Waty precyzyjne, ze stali nierdzewnej
LJT Waty drazone, ze stali
wysokogatunkowej

Systern zamawiania dla watow precyzyjnych
ESSC 1 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 2 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 3 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 4 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 5 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 6 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 7 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 8 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 9 Zakonczenia watu precyzyjnego
ESSC 10 Zakonczenia watu precyzyjnego
Konstrukcja i dane podstawowe

Stoty bez napedu z tozyskami liniowymi
kulkowymi

System zamawiania dla stotéw bez napedu
z tozyskami liniowymi kulkowymi

LZBU .. A-2LS Stoty z zespotem czterech
tozysk liniowych

LZBU .. B-2LS Stoty z zespotem czterech
tozysk liniowych

LZAU ..2LS Stoty z zespotem

czterech tozysk liniowych
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Zastosowania

Profilowane prowadnice szynowe
System zamawiania dla profilowanych
prowadnic szynowych

Akcesoria do profilowanych prowadnic

szynowych
LLRHS .. SA
LLRHS .. A
LLRRS .. LA
LLRHS .. SU
LLRHS .. U
LLRHS .. LU
LLRHS .. R
LLRHS .. LR

Zastosowania

Miniaturowe profilowane prowadnice
szynowe

System zamawiania dla miniaturowych
profilowanych prowadnic szynowych
LLMHR Szyny standardowe

LLMWR Szyny szerokie

LLMHC .. TA Wozki standardowe
LLMWC .. TA Wozki do szyn szerokich
LLMHC .. LA Wozki dtugie

LLMWC .. LA Wozki dtugie do szyn
szerokich

Zastosowania

Precyzyjne prowadnice szynowe
Zakres modutowy prowadnic szynowych
System zapobiegajacy petzaniu koszyka
(ACSM) dla LWRE

System zamawiania dla precyzyjnych
prowadnic szynowych

LWR Precyzyjne prowadnice szynowe
LWRB Precyzyjne prowadnice szynowe
LWAL Ztozenia toczne z wateczkami
utozonymi krzyzowo, koszyki aluminiowe
LWJK Ztozenia toczne kulkowe, koszyki
plastikowe

LWAK Ztozenia toczne z wateczkami
utozonymi krzyzowo, koszyki plastikowe
LWERA Zderzaki krancowe

LWGD Specjalne $ruby przytaczeniowe
LWR 3/6 .. Kit Zestawy precyzyjnych
prowadnic szynowych

LWRB 1 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWRB 2 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWR 3 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWR 6 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWR 9 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWRE Precyzyjne prowadnice szynowe
LWAKE Ztozenia toczne z wateczkami
utozonymi krzyzowo, koszyki plastikowe
LWERE Zderzaki krancowe

LWGD Specjalne $ruby przytaczeniowe
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LWRE 3/ 6 .. Kit Zestawy precyzyjnych
prowadnic szynowych

LWRE 3/ 6 .. ACS Kit Zestawy precyzyjnych
prowadnic szynowych z systemem ACS
LWRE 3 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWRE 2211 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWRE 6 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWRE 9 Precyzyjne prowadnice szynowe
LWRB 2 ACSM Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWRE 3/ 6/ 9 ACSM Precyzyjne
prowadnice szynowe

LWJK 2 ACSM Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWAKE 3/ 6/ 9 ACSM Precyzyjne
prowadnice szynowe

LWRE 3 ACSM Kit Zestaw precyzyjnych
prowadnic szynowych z systemem ACSM
LWRE 6 ACSM Zestaw precyzyjnych prowadnic
szynowych z systemem ACSM

LWRE 3 ACS Precyzyjne prowadnice
szynowe z systemem ACS

LWRE 2211 ACS Precyzyjne prowadnice
szynowe z systemem ACS

LWRE 6 ACS Precyzyjne prowadnice
szynowe z systemem ACS

LWRE 9 ACS Precyzyjne prowadnice
szynowe z systemem ACS

LWRM / LWRV Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWHW Ztozenia igietkowe, koszyk
aluminiowy

LWEARM Zderzaki krancowe

LWEARV Zderzaki krancowe

LWGD Specjalne sruby przytaczeniowe
LWRM 6 / LWRV 6 Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWRM 9 / LWRV 9 Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWM / LWV Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWHW Ztozenia igietkowe, koszyk
aluminiowy

LWEAM Zderzaki krancowe

LWEAV Zderzaki krancowe

LWGD Specjalne sruby przytaczeniowe
LWM 3015 / LWV 3015 Precyzyjne
prowadnice szynowe

M3 DIN 84

LWM 4020 / LWV 4020 Precyzyjne
prowadnice szynowe

M5 DIN 84

LWM 5025 / LWV 5025 Precyzyjne
prowadnice szynowe

M6 DIN 84

LWM 6035 / LWV 6035 Precyzyjne
prowadnice szynowe

M8 DIN 84

LWM 7040 / LWV 7040 Precyzyjne
prowadnice szynowe

M10 DIN 84
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LWM 8050 / LWV 8050 Precyzyjne
prowadnice szynowe

M12 DIN 84

LWRPM / LWRPV Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWRPM 3/ 6/ 9 Precyzyjne prowadnice
szynowe

LWRPV 3/ 6/ 9 Precyzyjne prowadnice
szynowe

Zastosowania

Systemy napedowe

éruby kulkowe i wateczkowe
Jak dokona¢ wyboru

éruby kulkowe

System zamawiania dla $rub kulkowych
SD / BD Sruby miniaturowe

SH éruby miniaturowe

SX / BX Sruby uniwersalne

FHRF Kotnierze okragte do nakretek SX / BX
FHSF Kotnierze kwadratowe do nakretek SX/ BX
SN/ BN Sruby precyzyjne

SND / BND éruby precyzyjne, norma DIN
PN éruby precyzyjne, z napieciem wstepnym
PND éruby precyzyjne, norma DIN,

Z napieciem wstepnym

SL/ BL Sruby o dtugim skoku

SLD/ BLD Sruby o dtugim skoku, norma DIN
Obracajaca sie nakretka

Kombinacje zakonczen watu érub
kulkowych walcowanych

Standardowe zakonczenia watu

dla srednicy nominalnej < 16 mm
Standardowe zakonczenia watu

dla érednicy nominalnej > 16 mm

PLBU Zespoty tozysk w oprawach stojacych
FLBU Zespoty tozysk w oprawach
kotnierzowych

BUF Zespoty tozysk na zakonczenia watu
FBS - Q Zespoty kasetowe tozysk
podporowych (4 dopasowane tozyska

w zespole)

FBS — D Zespoty kasetowe tozysk
podporowych (2 dopasowane tozyska

w zespole)

Szlifowane sruby kulkowe

Zakres serwisowy (tylko w Europie)
System zamawiania dla szlifowanych $rub
kulkowych

PGFE sruba z podwojng nakretka kotnierzowa,
napieta wstepnie, zgodna z norma DIN

SGFE $ruba z pojedyncza nakretka kotnierzowa
z luzem osiowym, zgodng z norma DIN
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PGFJ éruba z nakretka kotnierzowa
z wewnetrznym napieciem wstepnym,
zgodng z norma DIN

Precyzyjne $ruby szlifowane
(wersja calowa)

Zastosowania

S':ruby wateczkowe

éruby wateczkowe planetarne: zasada
éruby wateczkowe z obiegiem wateczkow:
zasada

Kompletne zespoty

Zakres serwisowy

System zamawiania dla érub wateczkowych

éruby wateczkowe planetarne
BRC - Zakres

FLRBU / BRC - Zakres

SRC - Zakres

SRF - Zakres

TRU / PRU - Zakres

TRK / PRK - Zakres

Sruby wateczkowe z obiegiem wateczkéw
BVC - Zakres

FLRBU / BVC

SVC - Zakres

PVU - Zakres

PVK - Zakres

FLRBU Wyposazenie dodatkowe do $rub
wateczkowych

Symbole

Zastosowania

Systemy wykonawcze
0 systemach wykonawczych
Poradnik doboru

Kolumny teleskopowe
TELEMAG: zasada
TELEMAG TFG
TELEMAG TLG
TELESMART: zasada
TELESMART TXG

Sitowniki liniowe

CAT: zasada

CAT 33H

CAT 33

CAT 32B

Strona ze szczegotowymi rysunkami CAT
32B, CAT 33 i CAT 33H

CAR: zasada

CAR 22

181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195
196
197
198
199
200
202
204
206
208
210

212
213
214
216
217

218
219

220
221

222
223
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227
228
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233

CAR 32
CAR 40
MAGFORCE: zasada
WSP

ASM

DSP

SKG

SKD

STW

STG

STD
SKS/SKA
SLS

CALA 36A
CAXC 33 wytaczniki krancowe
MATRIX
MAX1
MAX3
MAX6
CARE 33
Seria IMD3
Seria ID8A
Seria ID8B
Seria |A4A
Seria |A4B

Uktady sterowania
BCU
BCP
Scu
SCP

Przetaczniki reczne
EHA 3

Przetaczniki nozne
ST

Przetaczniki pulpitowe
ST

Czesci zamienne

Kody typu dla wyposazenia dodatkowego
i czedci zamiennych

224 CAR 22

224 CAR 32

225 CAR 40

225 CAT 33

226 CAT 33H

226 CAT 32B

Przytacza, czesci zamienne
Wytaczniki krancowe, czesci zamienne
CAXC 33

CAXB 22/32/32b/40

Silniki, cze$ci zamienne

Stownik i definicje

Zastosowania

235
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Systemy pozycjonowania

Wstep

LZM Sanie miniaturowe: zasada

GCL Sanie standardowe: zasada

GCLA Sanie standardowe: zasada

RM Sanie standardowe: zasada

SSM / SSK Sanie z potaczeniem typu
jaskotczy ogon”: zasada

TO /TS Kompaktowe stoty krzyzowe: zasada
RSM / RSK Sanie precyzyjne: zasada

LZBB / LZAB Sanie z tozyskami liniowymi
kulkowymi: zasada

LTB Sanie z profilowanymi prowadnicami
szynowymi: zasada

Kompletne systemy

System zamawiania dla san miniaturowych
LZM Sanie miniaturowe

System zamawiania dla san standardowych
GCL Sanie standardowe, wersja ze stali
GCLA Sanie standardowe, wersja z aluminium
RM Sanie standardowe

System zamawiania dla san, stotow

i kompaktowych stotow krzyzowych

SSM / SSK Sanie z potaczeniem typu
Ljaskatczy ogon”

TO /TS Kompaktowe stoty krzyzowe

RSM / RSK Sanie precyzyjne

System zamawiania dla stotu z tozyskami
liniowymi kulkowymi z napedem

LZBB Sanie z tozyskami liniowymi
kulkowymi, éruba kulkowa

LZAB Sanie z tozyskami liniowymi
kutkowymi, sruba kulkowa

System zamawiania dla san z profilowanymi
prowadnicami szynowymi

LTB Sanie z profilowanymi prowadnicami
szynowymi

Zastosowania

Rozwiazania dostosowane
do wymagan klienta

Standardowe cylindry elektromechaniczne
typu ,podtacz i dziataj”

Kompaktowe cylindry elektromechaniczne
Kompletne systemy pozycjonowania

Stoty z silnikami liniowymi

SKF - firma inzynierii
wiedzy

akF
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Odpowiednie uszczelnienia specjalne .. ... 25

PGFE . 126
PGR) 127
PLBU .o 122
PN 113
PN D . 113
Poradnik doboru. ... ..o 162
Precyzyjne prowadnice Szynowe. . ... 77
Precyzyjne éruby szlifowane (wersja calowa) ..................... 128
Profilowane prowadnice szynowe. .. ...t 59
Prowadzenie watu ... ... 14
Przetacznikinozne:zasada. ... ... .o 220
Przetaczniki pulpitowe: zasada. .. ... ... 222
Przetacznikireczne: zasada . ... ... 218
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P VK 154
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RM 248
RM:zasada. . ..o 236
Rozwigzania dostosowane do wymagan klienta . .................. 265
RSM/RSK. oo 254
RSM/RSK: zasada . .. ..oovo et 236
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SCU . 216
SO 217
SO/ BD . o 109
Seria lAGA . 208
Seria IAGB . 210
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SGFE oo 126
SH 109
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Sitowniki lINiowe . . ..o 171
SKD . 188
SKG . 187
SKS/SKA L 192
L/ Bl ottt 114
SLD/BLD . o 114
LS 193
Stownik i definicje dla sitownikow . ........ ... ... . ... .. 230
SN BN 112
SND/BND vttt 112
SRC 140
SRF 142
SOM SO, e 250
SSM/SSK: zasada . ..o v v 236
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System zamawiania dla watow precyzyjnych .. ......... ... ... 47
System zapobiegajacy petzaniu koszyka (ACSM) do LWRE. . .......... 78
Systemy Napedowe . . ... 105
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Wstep

O firmie SKF

Grupa SKF jest jednym z wiodacych
Swiatowych dostawcow produktow,
rozwigzan i ustug w dziedzinie obejmujacej
tozyska toczne, uszczelnienia, mechatronike,
serwis i systemy smarowania. Oferta
serwisowa Grupy obejmuje takze wsparcie
techniczne, ustugi zwigzane z utrzymaniem
ruchu, diagnostyke stanu maszyn
i szkolenia.

Dziatalno$¢ SKF jest prowadzona
w oparciu o trzy dywizje: Przemystowa,
Samochodowa i Serwisowa. Kazda dywizja
obstuguje rynek swiatowy, skupiajac sie na
okreslonej grupie klientow.

SKF ma 120 zaktadow produkcyjnych
na catym Swiecie i swoje wtasne
przedsiebiorstwa handlowe w 70 krajach.
SKF jest takze reprezentowany w 140
krajach poprzez okoto 15000 dystrybutorow
i punktow sprzedazy. SKF jest zawsze blisko
swoich klientow dostarczajac im zaréwno
produkty jak i ustugi.

akF

SKF zostat zatozony w roku 1907 i od
poczatku swojej dziatalnosci bardzo duza,
uwage przyktadat do jakosci, rozwoju
technicznego i marketingu. Rezultaty
wysitkow Grupy w dziedzinie badan
i rozwoju doprowadzity do powstania wielu
innowacyjnych rozwiazan, ktore stworzyty
nowe standardy i nowe produkty w $wiecie
tozyskowym.

Grupa posiada $wiatowy certyfikat
w zakresie ochrony $rodowiska 1SO
14001 i $wiatowy certyfikat w zakresie
zarzadzania bezpieczenstwem i higieng
pracy OHSAS 18001. Dziatalnos¢ SKF
zostata zatwierdzona w zakresie systemu
zarzadzania jakoscig zgodnie z norma 1SO
9000 lub QS 9000.

Mechatronika

Mechatronika jest nauka taczaca
mechanike i elektronike w nowe
rozwiazania. Jest to gwattownie rozwijajaca
sie dziedzina, ktora daje wyjatkowa
mozliwos¢ rozwigzania starych problemow
w inteligentny i przyjazny dla $rodowiska
naturalnego sposob. Dla SKF pracuje
ponad 400 inzynierow dedykowanych
do mechatroniki.

Bedac aktywnym uczestnikiem
w rozwoju tej technologii przez wiele
lat, SKF uzyskat niepowtarzalna wiedze
dotyczaca zastosowan w obszarze sprzetu
i oprogramowania. t.3czac kompetencje
w zakresie sitownikow, tozysk, uszczelnien,
smarowania i elektroniki, bylismy
w stanie opracowac wiele standardowych
i dopasowanych do wymagan klientow
rozwigzan. SKF oferuje szeroki asortyment
produktéw mechatronicznych:

o Systemy wykonawcze

e Elementy do ruchu prostoliniowego
o Uktady sterowania ruchem

e tozyska magnetyczne
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Jak uzyskac wiecej informadji

Dobor, okreslenie i zakup prowadnic
liniowych, $rub kulkowych i wateczkowych
oraz systemow wykonawczych z SKF
nigdy nie byto tak proste.

www.skf.com

Odwiedz strone internetowa SKF

w celu uzyskania wyczerpujacych
informacji na temat produktow do
ruchu prostoliniowego oraz systemow
wykonawczych, a takze poznania
oferowanych przez nas ustug.

Dobor produktow w trybie on-line
Odkryj nasz szeroki zakres precyzyjnych
elementow, zespotow i systemow do
ruchow prostoliniowych, dostarczajacych
rozwigzan w zakresie prowadzenia,
napedu, poruszania i pozycjonowania.
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Pobieranie rysunkow 3D

Dostep do plikow CAD naszych
produktow mozna uzyskac w trybie
on-line postepujac zgodnie z kilkoma
prostymi krokami: znajdz wtasciwa,
rodzine produktu na drzewie produktow,
zostaniesz skierowany do selektora
produktu i wtedy znajdz oznaczenie
produktu, ktorego rysunek chcesz pobrac.

e
b —— e e —

Maorp foimdlion

Pobieranie katalogow

w formie plikow PDF

Oprocz tej publikacji, dostepne sa do
pobrania na naszej stronie internetowej
wszystkie broszury na temat produktow
w formie plikow PDF.

Linear bearings and units
with SKF factory pre-lubrication

akF



Na temat tej publikacji

Encyklopedia ruchu prostoliniowego
Ta publikacja zawiera ponad 260

stron informacji na temat wszystkich
standardowych produktow z czytelnymi
tabelami, aby pomac klientom w wyborze
i zamowieniu prawidtowego rozwigzania

i wtadciwego produktu.

Jak korzystac z katalogu

Ta publikacja sktada sie z czterech
nastepujacych rozdziatow:

e Systemy prowadzenia

e Systemy napedowe

e Systemy wykonawcze

e Systemy pozycjonowania

Rozdziaty sa uporzadkowane w kolejnosci
od produktow najprostszych, systemow
prowadzenia, do najbardziej ztozonych,
ktore zawierajg elementy innych systemow.

Kazde rozwigzanie zwiazane z ruchem
prostoliniowym jest przedstawiane za
pomoca informacji ogélnych, co utatwia
wybor wtasciwego produktu.

Gdy typ produktu zostanie
zidentyfikowany, w niektorych
przypadkach moze on zostac

Wybor rodzaju konstrukeji
dla elementu, otwarta
(AU) lub zamknieta (BU)

Rozne tematy sg zawarte w oddzielnych
rozdziatach, rozpoczynajacych sie krotkim
opisem ogolnym, po ktorym nastepuje
przedstawienie systemu zamawiania
i rysunki z tabelami danych.

Jezeli temat jest podzielony na kilka
rozdziatow, odpowiedni system zamawiania
jest prezentowany na poczatku kazdego
rozdziatu, a za nim znajduja sie strony
z tabelami i rysunkami dotyczacymi tego
rozdziatu (na przyktad na stronie 19
i stronie 26, znajduja_sie dwa systemy
zamawiania dla tozysk liniowych, ale
nalezacych do roznych rodzin: serii
kompaktowej i serii standardowej).

Struktura systemow zamawiania
jest jednoznaczna, dzieki réznicom
konstrukcyjnym produktow. Jest ona
dostosowana do typu produktu.

Aby okresli¢ kod produktu, jaki ma zostac
uzyty przy zamowieniu, nalezy postepowac
w sposob nastepujacy:

Po zidentyfikowaniu typu potrzebnego
produktu poprzez sprawdzenie gtownych
danych na odpowiednich stronach katalogu,
nalezy przygotowac kod zamowieniowy.
Kod moze sktadac sie z opcji ustalonych
wstepnie, pola w kodzie zamowieniowym

Wyhor wielkosci $rednicy

nominalnej & w mm, patrz
strony 55 - 57 z tabelami

s3 juz wypetnione (na przyktad: typ, kolor,
itp.) oraz opgji, ktore moga zosta¢ wybrane [l
z kilku pozycji, pola sa puste (na przyktad:
konstrukgja, tozysko, typ nakretki, skok,
dtugosc itp.).
W kodzie zamowieniowym, opcje sg
ustalane dla elementow dotaczanych,
przy wskazaniu kodu lub informacji, jakie
nalezy wprowadzi¢ (przy ograniczeniach
wymiarowych zawartych w dotaczonej
tabeli). Sekwencja kodu zamdwieniowego
jest okreslana poprzez cienkie linie
wskazujace odpowiednie pole.
Poszczegolne kody zamowieniowe moga,
zawiera¢ wskazowki lub specjalne uwagi.
Na koncu kazdego systemu zamawiania
jest podany przyktad kodu zamowieniowego.
W rozdziale poswieconym sitownikom,
wyboru ohcigzenia dynamicznego/predkosci
oraz rodzaju silnika dla poszczegolnych
sitownikow nalezy dokonac¢ na podstawie
dodatkowej tabeli zawierajacej kilka opcji,
zlokalizowanej nad systemem zamawiania.
Ponizej przedstawiono przyktad, aby
pokazad, jak nalezy przygotowac kod
zamowieniowy dla stotu liniowego dtugiego
typu LZ.

Wyhor typu

podpor watu Wybor innej opgji

- obie strony
uszczelnione

—— Dtugosc¢ stotu

wybrany z kilku pozycji, ale ich danych
kolejnos¢ jest zawsze w porzadku
alfabetycznym
Typ |L|Z| | X|
Whasciwosci Konstrukgja:
do wyboru Konstrukcja otwarta AU
(wyrdznione Konstrukcja zamknieta BU
pogru.blonaL Srednica nominalna @ w mm:
czcionka) Dla AU 12 - 50
Dla BU 8-50
Opde, Opgja:
a.lfanum'erycz.ny LZAU z podporami watu LRCB brak symbolu
kod identyfikacyjny LEAS A, gbrna pozycja watu A
wybranej pozycji, LEAS B, dolna pozycja watu B
musi by¢ wpisany -
Inne opcje:

w odpowiednim

Obie strony uszczelnione

-2LS

polu kodu

zamowieniowego Dtugos¢ w mm:

liniowego w mm,
warto$¢ nalezy
znalez¢ w tabelach

Przyktad kodu
zamowieniowego

akF

z wypetnionymi
polami

Provktac: [ LZ | BU|[ 40 ][B][ -2LS |X[ 1500 |
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Lekki, stabilny

| W clagtym ruchu.

Koliber jest nie tylko najmniejszym
ptakiem na $wiecie, ale jest on
takze najbardziej stabilny, dzieki
niewiarygodnej predkosci swoich

skrzydet (osiemdziesiat uderzen

na sekunde), ktdra pozwala mu na
pozostanie zawieszonym w locie, przez
co moze zywi¢ sie nektarem wielu
kwiatow w Ameryce tacinskiej.

Lekko$¢ i stabilnos¢ sg wérdd cech,
ktore daty SKF inspiracje do stworzenia
lekkich tozysk liniowych kulkowych,
zdolnych do przenoszenia obcigzen
z najwieksza sprawnoscia.

Potencjat uzyskiwany z tak lekkich
elementow jest naprawde imponujacy.




Systemy prowadzenia

llustracja 1 ) llustracja 2 h llustracja 3 h
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tozyska liniowe kulkowe (ilustracja 1), ustracja
profilowane prowadnice szynowe s
(ilustracja 2), miniaturowe profilowane Ao
prowadnice szynowe (ilustracja 3), .
precyzyjne prowadnice szynowe
(ilustracja 4): ograniczony skok, bardzo
wysoka doktadnos¢ i jakos¢ pracy.
Doktadnos¢ dziatania (tabela 1)
Porownanie réznych elementow
i systemow pozycjonowania.
J
Tabela 1
Doktadnos¢ dziatania Systemy prowadzenia Systemy napedowe Systemy Systemy
(um) wykonawcze  pozycjonowania
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu

Prowadzenie watu

llustracja 5 h

llustracja 6 h

llustracja 7 h
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tozyska liniowe kulkowe (ilustracja 5, 6 i 7) Uwaga:
s tulejami z biezniami bedacych w obiegu tozyska liniowe kulkowe i zespoty
kulek, ktore zapewniajg ruch z matym tozyskowe SKF do watéw o $rednicy
tarciem i mozliwos¢ nieograniczonego 6 mm i wiekszej sq standardowo
przesuwu. Wykorzystujac zakres tozysk fabrycznie wypetniane wstepnie
liniowych kulkowych, tozysk $lizgowych smarem .
[ wyposaienia dOdatkOWEQO mozna 1) tozyska liniowe kulkowe bez fabrycznego wypetnienia
zaprojektowaé i zbudowaé ekonomiczne smarem i bez srodka zabezpieczajacego moga by¢
. e zamowione jedynie po zastosowaniu przyrostka
i proste systemy prowadzenia liniowego w oznaczeniu “/VT808”, np. LBCR 20 A-2LS/VT808.
odpowiednie do szerokiego zakresu
zastosowan. tozyska sa dostepne w dwoch
zakresach wymiarowych: seria kompaktowa
ISO 1 i seria standardowa I1SO 3 do ciezkich
zastosowan (tabela 2).
Tabela 2
Typ Nominalna nosnos¢  Sztywnosc Predkos¢ Doktadnos¢
dynamiczna
tozyska liniowe kulkowe
Kompaktowe LBBR gd ] | [ | [ |
Standardowe LBCR (e®) ] | | [ | [ |
BD o= [ ] I I I I I I
BCT @ ] I | I | I |
BCF oo [ 1] I | I | [ I
LBHT @ 1 I | I | [ I
tozyska liniowe $lizgowe
Kompaktowe LPBR o [ [ | [ | [ |
Standardowe LPAR (e®) /) ] [ | | | [ |
LPAT @ /— ] I | I | I |
Waty
LJM o Standardowe CF 53
LJMH ot Pokrywane twardym chromem
LJMR ot Odporne na korozje
LJT e Drazone
LJMS ot Odporne na korozje
14 alkF



Seria kompaktowa

- J

=

& 'Y

. J

LBBR

Kompaktowe tozyska liniowe kulkowe
dostepne w wersji standardowe;j

lub odpornej na korozje.

LSHS
Podpory watu dla serii kompaktowej.

LEBS and LEAS

Podwdjne podpory watu odpowiednie
do LABR i LQCD.

akF
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LUHR / LUJR

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
zawierajacych albo integralne uszczelki,
albo uszczelnienia typu G montowane
w oprawach.

LTBR
Zespoty tozysk liniowych kulkowych
w uktadzie tandem z uszczelkami.

LTDR
Zespoty dwoch tozysk liniowych kulkowych
z uszczelkami.

LAGBR
Zespoty czterech tozysk liniowych kulkowych
z uszczelkami.

15




2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu

Seria standardowa

s N N
N\ J N\ J
LBCR LBCD LUCD / LUCE
tozyska liniowe kulkowe zamkniete tozyska liniowe kulkowe wahliwe, Zespoty tozysk liniowych kulkowych
bez cechy wahliwosci. typ zamkniety. wahliwych z regulowanym napieciem
wstepnym.
LBCT LBCF
tozyska liniowe kulkowe otwarte, tozyska liniowe kulkowe wahliwe, LUCF
nie wahliwe. typ otwarty. Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych otwartych z regulowanym

LBHT napieciem wstepnym.
tozyska liniowe kulkowe na duze
obciazenia, typ otwarty.

Uwaga:

Wszystkie tozyska liniowe kulkowe

typu LBC i LBH sq dostepne w wersji

odpornej na korozje.
e e N N

. ”»: = =g -
—_—— - K
= - = . L .

N\ S J N\ J
LUCT /BH LUND / LUNE LTCD / LTCF

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
na duze obcigzenia z regulowanym
napieciem wstepnym.

16

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych z regulowanym napieciem
wstepnym.

LUNF

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych, typ otwarty, z regulowanym
napieciem wstepnym.

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych w uktadzie tandem otwarte
lub zamkniete.

akF
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LQCD / LQCF LVCR LSCS

Zespoty czterech tozysk liniowych kulkowych
wahliwych otwarte lub zamkniete.

Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow PDF na www.skf.com

akF

Kotnierzowe zespoty
tozysk liniowych kulkowych.

Linear bearings and units
with SKF factory pre-lubrication

Publikacja nr 4182 EN

Standardowe podpory watu odpowiednie
do stosowania ze wszystkimi zespotami
tozysk liniowych.

LSNS
Podpory watu odpowiednie do stosowania
ze wszystkimi zespotami tozysk liniowych.
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu

Tabela 3
Typ Rozmiar Maks. Uwagi Seria ISO
obciazenie
dynamiczne statyczne
mm N

LBBR 3 do 50 6 950 6 300 1
LBCR 5 do 80 37 500 32 000 3
LBCD 12 do 50 11 200 6 950 Wahliwe* 3
LBCT 12 do 80 37 500 32 000 3
LBCF 12 do 50 11 200 6 950 Wahliwe* 3
LBHT 20 do 50 17 300 17 000 3
LPBR 12 do 50 10 800 38 000 1
LPAR 5 do 80 29 000 100 000 3
LPAT 12 do 80 29 000 100 000 3
Zespoty tozysk liniowych
LUHR 12 do 50 6 950 6 300 tozysko LBBR 1
LUJR 12 do 50 6 950 6 300 Z uszczelkami watu, tozysko LBBR 1
LTBR 12 do 50 11 400 12 700 Uktad tandem, tozysko LBBR 1
LTDR 12 do 50 11 400 12 700 Zespot dwoch tozysk LBBR 1
LABR 12 do 50 18 600 25 500 Zespot czterech tozysk LBBR 1
LUCR 8, 60, 80 37 500 32 000 tozysko LBCR 3
LUCD 12 do 50 11 200 6 950 tozysko LBCD wahliwe* 3
LUCS 8, 60, 80 37 500 32 000 tozysko LBCR 3
LUCE 12 do 50 11 200 6 950 tozysko LBCD wahliwe* 3
LUCT 60, 80 37 500 32 000 tozysko LBCT 3
LUCF 12 do 50 11 200 6 950 tozysko LBCF wahliwe* 3
LUCT ... BH 20 do 50 17 300 17 000 tozysko LBHT 3
LUND 12 do 50 11 200 6 950 tozysko LBCD wahliwe* 3
LUNE 12 do 50 11 200 6 950 tozysko LBCD wahliwe* 3
LUNF 12 do 50 11 200 6 950 tozysko LBCF wahliwe* 3
LVCR 12 do 80 37 500 32 000 tozysko LBCR 3
LTCD 12 do 50 18 300 14 000 Uktad tandem, tozysko LBCD wahliwe* 3
LTCF 12 do 50 18 300 14 000 Uktad tandem, tozysko LBCF wahliwe* 3
LQCR 8 1290 1420 Zespot czterech tozysk LBCR 3
LQCD 12 do 50 30 000 28 000 Zespot czterech tozysk, tozysko LBCD wahliwe* 3
LQCF 12 do 50 30 000 28 000 Zespot czterech tozysk, tozysko LBCF wahliwe* 3
Podpory watu
LSCS 8 do 80
LSHS 12 do 50 LSHS 1
LSNS 12 do 50 LSNS 3
LEBS A 12 do 50 Tandem

LEBS A 1
LEAS ... A/B 8 do 50 LEAS A/B 3
Waty i wsporniki watu
LJ.. 3 do 80
LRCB 12 do 80 LRCB (otwory) 3
LRCC 12 do 80 LRCC (bez otworow)
Stoty liniowe
LZAU 12 do 50 Zespot czterech tozysk, ,.waty na wspornikach” 3

tozysko LBCF
LZBU ... A 8 do 50 Zespot czterech tozysk, ,A” = ,ruchomy zespot” 3

* Automatyczna kompensacja niewspotosiowosci watu do maksimum +30 minut katowych

tozyska liniowe kulkowe/Zespoty tozysk liniowych kulkowych

18

LA = ruchomy zespot”
,B” = ,ruchome waty”
tozysko LBCD
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System zamawiania L|IB||B|R||4]|-2LS/HV6
(8] B1r] [2] [zis7mve ][ T [ |

Typ:

tozysko, zespoty, podpory watu:
tozysko liniowe $lizgowe

tozysko liniowe kulkowe

Zespot pojedynczy, konstrukcja zamknieta
Zespot tandem lub podwajny

Zespot poczworny

Podpora watu

Podpora watu tandem

mwno 4 C D

Konstrukcja (informacje o uszczelnieniach z boku patrz tabela na koncu strony):
Dla P (12 - 50) BR
Dla B Konstrukcja zamknieta (3 - 50) BR
Niestandardowa (12 - 50) BR
Niestandardowa (12 - 50) ER
Standard (12 - 50) HR
Dla U | Z uszczelkami watu (12 - 50) JR
Wahliwe, luz regulowany, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12- 50) CE
Wahliwe, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) ND
Wahliwe, luz regulowany, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12- 50)  NE
DlaT [(12 - 50); zespot tandem BR
(12 - 50); zespot podwajny DR
Dla Q (12 - 50) BR
Dla S (12 - 50) HS
Dla E (12 - 50) BS

Srednica nominalna:
& w mm

Opcja (opcje):

Bez uszczelek brak symbolu
Jedna strona uszczelniona -LS

Obie strony uszczelnione -2LS
Dotyczy tylko LBBR:

Bez uszczelek, odporne na korozje /HV6
Jedna strona uszczelniona, odporne na korozje -LS/HV6
Obie strony uszczelnione, odporne na korozje -2LS/HV6
Dotyczy tylko LUBR, LUHR PB
Dotyczy tylko LEBS A

Dotyczy tylko LBBR:
Kasety z 4 sztukami, tylko dla LBBR & 3 - 5!! (CAS4)

Opcja smarowania:
Tylko $rodek zabezpieczajacy, bez wstepnego wypetnienia smarem (& 6 - 50) /NT808

Przyk+ad:|B|R||-2LS/HV6|| | | | ||

( Uszczelki LPBR LBBR LUBR LUER LUHR LUJR LUCE LUND LUNE LTBR LTDR LQBR LSHS LEBS )
Brak X X X X X X X X X X X X X
Z jednej strony - X X X X X X X X X X X - -
Z obu stron - X X X X X X X X X X X - -
Inne opcje - [HV6 PB - PB - - - - - - - - A
\ Y,
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu — seria kompaktowa

LBBR ..

Seria kompaktowa 1
tozyska liniowe kulkowe
LBBR (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelkg
-2LS z dwoma uszczelkami

==
‘-b n'-m I %

LTy
£ A
.—,2
e |
oY

A\

(XY ¥ ¥ ¥ ¥

LBBR .. /HVé6

Seria kompaktowa 1

tozyska odporne na korozje
/HV6 bez uszczelek

-2LS/HV6 z dwoma uszczelkami

20

Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna
dynamiczna statyczna
[Fy D C C Co
mm N
LBBR 3 (CAS4)* 3 7 10 60 b
LBBR 4 (CAS4)* 4 8 12 75 60
LBBR 5 (CAS4)* 5 10 15 170 129
LBBR 6A 6 12 221 335 270
LBBR 8 8 15 24 490 355
LBBR 10 10 17 26 585 415
LBBR 12 12 19 28 695 510
LBBR 14 14 21 28 710 530
LBBR 16 16 24 30 930 630
LBBR 20 20 28 30 1160 800
LBBR 25 25 35 40 2120 1560
LBBR 30 30 40 50 3150 2 700
LBBR 40 40 52 60 5500 4 500
LBBR 50 50 62 70 6 950 6 300
Przyktad
LBBR 4 (CAS4)
LBBR 20-LS
LBBR 50-2LS

* Bez uszczelki, 4 sztuki, pakowane w kasete (dotyczy tylko rozmiaréw 3, 4, 5)
1) Szerokoéé 22 nie jest zgodna z seria 1 w normie IS0 10285

Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fu D C C Co

mm N
LBBR 3/HV6 (CAS 4)* 3 7 10 60 4t
LBBR 4/HV6 (CAS 4)* 4 8 12 75 60
LBBR 5/HV6 (CAS 4)* 5 10 15 170 129
LBBR 6A/HV6 6 12 221 335 270
LBBR 8/HV6 8 15 24 490 355
LBBR 10/HV6 10 17 26 585 415
LBBR 12/HV6 12 19 28 695 510
LBBR 14/HV6 14 21 28 710 530
LBBR 16/HV6 16 24 30 930 630
LBBR 20/HV6 20 28 30 1160 800
LBBR 25/HV6 25 35 40 2120 1560
LBBR 30/HV6 30 40 50 3150 2700
LBBR 40/HV6 40 52 60 5500 4 500
LBBR 50/HV6 50 62 70 6 950 6 300
Przyktad:
LBBR 4/HV6 (CAS4)
LBBR 50-2LS/HVé6
* Bez uszczelki, 4 sztuki, pakowane w kasete (dotyczy tylko rozmiaroéw 3, 4, 5)
1) Szerokoé¢ 22 nie jest zgodna z seria 1 w normie IS0 10285

alkkF



LPBR

Oznaczenia Wymiary Nosénos$¢ nominalna
tozyska liniowe $lizgowe dynamiczna statyczna
f C . Fw D C C4 C C CO
! _ 01m/s  4m/s
| mm N
— ==
I LPBR 12 12 19,19 28 10 965 24 3 350
Fo | — — 1 D LPBR 16 16 2423 30 12 1530 38 5 400
| LPBR 20 20 28,24 30 13 2 080 52 7 350
i_ LPBR 25 25 35,25 40 17 3 400 85 12 000
LPBR 30 30 40,27 50 20 4 800 120 17 000
—1 LPBR 40 40 52,32 60 24 7 650 193 27 000
LPBR 50 50 62,35 70 27 10 800 270 38 000
LUHR .. . . Y .
7 + foavsk lini h kulk h Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna
eSpoty tozysk (inlowych kulkowyc dynamiczna statyczna
LUHR (bez uszczelek)
-2LS z 2 uszczelkami Fw o C H H ¢ Co
+0,01
-~ A mm N
LUHR 12 12 28 17 33 40 695 510
LUHR 16 16 30 19 38 45 930 630
LUHR 20 20 30 23 45 53 1160 800
e — LUHR 25 25 40 27 54 62 2120 1560
_-‘ LUHR 30 30 50 30 60 67 3150 2 700
Fw LUHR 40 40 60 39 76 87 5500 4 500
“ LUHR 50 50 70 47 92 103 6 950 6 300
Przyktad:
LUHR 16
LUHR 30-2LS

PR Y
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu — seria kompaktowa

LUHR .. PB

Zespoty tozysk liniowych slizgowych

bez uszczelek

LUJR

Zespoty tozysk liniowych kulkowych

z uszczelkami watu

A1

;47. il

22

Oznaczenia Wymiary Noénoé¢ nominalna
dynamiczna statyczna
[Fiy A H Hq L C C Co
+0,01 0,1 m/s 4 m/s

mm N
LUHR 12 PB 12 28 17 33 40 965 24 3350
LUHR 16 PB 16 30 19 38 45 1530 38 5 400
LUHR 20 PB 20 30 23 45 53 2 080 52 7 350
LUHR 25 PB 25 40 27 54 62 3 400 85 12 000
LUHR 30 PB 30 50 30 60 67 4 800 120 17 000
LUHR 40 PB 40 60 39 76 87 7 650 193 27 000
LUHR 50 PB 50 70 47 92 103 10800 270 38 000
Oznaczenia Wymiary Noénoé¢ nominalna

dynamiczna statyczna
[Fy A H Hq L C Co
+0,01

mm N
LUJR 12 12 35 17 33 40 695 510
LUJR 16 16 37 19 38 45 930 630
LUJR 20 20 39 23 45 53 1160 800
LUJR 25 25 49 27 54 62 2120 1560
LUJR 30 30 59 30 60 67 3150 2 700
LUJR 40 40 71 39 76 87 5500 4 500
LUJR 50 50 81 47 92 103 6 950 6 300

akF



LTBR ..

Zespoty tandem tozysk liniowych kulkowych

LTBR (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

A

Fo 1 =

LSHS

Podpora watu dla serii kompaktowej

akF

Oznaczenia Wymiary Nos$nos¢ nominalna
dynamiczna statyczna
Ry A H Hq L C Co
+0,01

mm N
LTBR 12 12 60 17 33 40 1140 1 020
LTBR 16 16 65 19 38 45 1530 1270
LTBR 20 20 65 23 45 53 1 900 1 600
LTBR 25 25 85 27 54 62 3 450 3150
LTBR 30 30 105 30 60 67 5200 5 400
LTBR 40 40 125 39 76 87 9 000 9 000
LTBR 50 50 145 47 92 103 11 400 12 700
Przyktad:
LTBR 16
LTBR 30-2LS
Oznaczenia Wymiary

[y A H H> L

+0,01

mm
LSHS 12 12 18 19 33 40
LSHS 16 16 20 22 38 45
LSHS 20 20 24 25 45 53
LSHS 25 25 28 31 54 62
LSHS 30 30 30 34 60 67
LSHS 40 40 40 42 76 87
LSHS 50 50 50 50 92 103
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu — seria kompaktowa

LTDR

Zespoty podwajne tozysk liniowych kulkowych
LTDR (bez uszczelek)
-2LS z czterema uszczelkami

A

EV | e —

LAGBR

Zespoty poczworne tozysk liniowych kulkowych
LQBR (bez uszczelek)
-2LS z czterema uszczelkami

A

24

Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna
Fu A H Ha L L C Co
+0,01
mm N
LTDR 12 12 28 15 30 80 40 1140 1020
LTDR 16 16 30 17.5 35 96 52 1530 1270
LTDR 20 20 30 20 40 115 63 1 900 1 600
LTDR 25 25 40 25 50 136 75 3 450 3150
LTDR 30 30 50 28 56 146 80 5200 5 400
LTDR 40 40 60 35 70 184 97 9 000 9 000
LTDR 50 50 70 40 80 210 107 11 400 12 700
Przyktady:
LTDR 12
LTDR 25-2LS
Oznaczenia Wymiary Nosnosé¢ nominalna
dynamiczna statyczna
Fo A H Hq L L C Co
+0,01
mm N
LQBR 12 12 70 15 30 80 40 1 860 2 040
LQBR 16 16 80 17.5 35 96 52 2 500 2 550
LQBR 20 20 85 20 40 115 63 3100 3200
LQBR 25 25 100 25 50 136 75 5 600 6 300
LQBR 30 30 130 28 56 146 80 8 500 10 800
LQBR 40 40 150 35 70 184 97 14 600 18 000
LQBR 50 50 175 40 80 210 107 18 600 25 500
Przyktady:
LQBR 40
LQBR 30-2LS
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LEBS

Podpory watu tandem odpowiednie do
LOBR i LTDR

Odpowiednie uszczelnienia specjalne

o

akF

Oznaczenia Wymiary

D, A Ha Hy L Ly

+0,01

mm
LEBS 12 A 12 15 17 30 80 40
LEBS 16 A 16 15 19,5 35 96 52
LEBS 20 A 20 18 22 40 115 63
LEBS 25 A 25 20 27 50 136 75
LEBS 30 A 30 20 31 56 146 80
LEBS 40 A 40 25 38 70 184 97
LEBS 50 A 50 30 43 80 210 107
Oznaczenia Wymiary

Fo, D B,

mm
SP-6x12x2 6 22 2
SP-8x15x3 8 15 3
SP-10x17x3 10 17 3
SP-12x19x3 12 19 3
SP-14x21x3 14 21 3
SP-16x24x3 16 24 3
SP-20x28x4 20 28 4
SP-25x35x4 25 35 4
SP-30x40x4 30 40 4
SP-40x52x5 40 52 5
SP-50x62x5 50 62 5
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa

System zamawiania

Typ

tozyska, zespoty, podpory watu:
tozysko liniowe $lizgowe

tozysko liniowe kulkowe

Zespot pojedynczy

Zespot kotnierzowy

Zespot tandem

Zespot poczworny

Podpora watu

Podpora watu tandem

Wspornik watu

MmO 4<C Do

Konstrukcja (informacje o uszczelnieniach z boku patrz tabela na koncu strony):

Dia P Konstrukcja zamknieta (5 - 80)

Konstrukcja otwarta (12 - 80)

Wahliwe, konstrukcja zamknieta (12 - 50)

Wahliwe, konstrukcja otwarta (12 - 50)

Dla B*{ Konstrukcja zamknieta (5 - 80)

Konstrukcja otwarta (12 - 80)

Wysokie obciazenie, konstrukcja otwarta (20 - 50)

Wahliwe, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50)

Wahliwe, regulacja promieniowa, budowa szczelinowa, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50)
Wahliwe, luz regulowany, konstrukcja otwarta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50)
Konstrukcja zamknieta, (mozliwe dosmarowywanie) (8 - 80)

Dla U { Luz regulowany, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (8 - 80)

Luz regulowany, konstrukcja otwarta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 80)

Wahliwe, luz regulowany, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50)
Wahliwe, luz regulowany, budowa szczelinowa, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50)
Wahliwe, luz regulowany, konstrukcja otwarta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50)

Srednica nominalna:
& wmm

ajm [ m{m]m]

Nowa seria tozysk* (dotyczy tylko +ozysk liniowych kulkowych)

Opcja (opcje):

Bez uszczelek

Jedna strona uszczelniona

Obie strony uszczelnione
Bez uszczelek, odporne na korozje (dotyczy tylko tozysk liniowych kulkowych)

Dla B*{ Jedna strona uszczelniona, odporne na korozje (dotyczy tylko tozysk liniowych kulkowych)
Obie strony uszczelnione, odporne na korozje (dotyczy tylko tozysk liniowych kulkowych)

brak symbolu

-LS
-2LS
/HV6

-LS/HV6
-2LS/HV6

Inne opcje:

Dotyczy tylko LUCR, LUCT:

7 tozyskiem $lizgowym, bez uszczelek

Dotyczy tylko LUCT:

Z tozyskiem na wysokie obcigzenia, bez uszczelek

Z tozyskiem na wysokie obcigzenia, obie strony uszczelnione
Dotyczy tylko LEAS:

Podpora watu tandem, gorna pozycja watu

Podpora watu tandem, dolna pozycja watu

PA

BH
BH-2LS

w >

Opcja smarowania:
Tylko $rodek zabezpieczajacy, bez wstepnego wypetnienia smarem (& 6 - 50)

/VT808

Przyktad: IE D |BH-2LS| |

e N
Uszczelki LPAR LPAT LBCD LBCF LBCR LBCT LBHT LUCD LUCE LUCF LUCR LUCS LUCT LUND LUNE LUNF
Brak X X X X X X X X X X X X X X X X
Z jednej strony - - X X X X X X X X X X X X X X
Z obu stron - - X X X X X X X X X X X X X X
Inne opcje: - - - - - - - - - - PA luEHPA - -

N Y,
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System zamawiania (Ciag dalszy) l_—_l I;gl ,___I | |

Typ

tozyska, zespoty, podpory watu:
tozysko liniowe $lizgowe

tozysko liniowe kulkowe

Zespot pojedynczy

Zespot kotnierzowy

Zespot tandem

Zespot poczworny

Podpora watu

Podpora watu tandem

Wspornik watu

TmMmUnNO4<C®Do

Konstrukcja (informacje o uszczelnieniach z boku patrz tabela na koncu strony):
DiaV Wahliwe, konstrukcja zamknieta (12 - 50) CD
Konstrukcja zamknieta (12 - 80) CR
Wahliwe, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) CcD
Wahliwe, konstrukcja otwarta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) CF
Dla T { Konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) CR
Konstrukcja otwarta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) CcT
Wahliwe, konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) CcD
Wahliwe, konstrukcja otwarta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) CF
Konstrukcja zamknieta, mozliwe dosmarowywanie (8 - 50) CR
Konstrukcja otwarta, mozliwe dosmarowywanie (12 - 50) CcT
Dla S (8 - 80) CS
(12 - 50) NS
Dla E (8 - 50) AS
Dia R Bez otwordw (12 - 80) CB
Z otworami (12 - 80) cC

Dla Q

Srednica nominalna:
& wmm

Opcja (opcje):

Bez uszczelek brak symbolu
Jedna strona uszczelniona -LS
Obie strony uszczelnione -2LS

Inne opcje:

Dotyczy tylko LUCR, LUCT:
7 tozyskiem $lizgowym, bez uszczelek PA
Dotyczy tylko LUCT:

Z tozyskiem na wysokie obciazenia, bez uszczelek BH

Z tozyskiem na wysokie obcigzenia, obie strony uszczelnione BH-2LS
Dotyczy tylko LEAS:

Podpora watu tandem, gérna pozycja watu
Podpora watu tandem, dolna pozycja watu

@™ >

Opcja smarowania:
Tylko $rodek zabezpieczajacy, bez wstepnego wypetnienia smarem (& 6 - 50) /NT808

Przyktad: @ | -2LS | |

e N
Uszczelki LVvCD LVCR LTCD LTCF LTCR LTCT LQCD LQCF LQCR LQCT LSCS LSNS LEAS LRCB LRCC LUNF
Brak X X X X X X X X X X X X X X X X
Z jednej strony X X X X X X X X X X - - - - - X
Z obu stron X X X X X X X X X X - - - - - X
Inne opgje: - - - - - - - - - - - - Eb A T - -

N Y,
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2 Systemy prowadzenia

Prowadzenie watu - seria standardowa, typy zamkniete

LBCD ..

Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe wahliwe,

typ zamkniety

LBCD .. A (bez uszczelek)
-LS z jedng uszczelky
-2LS z dwoma uszczelkami

LBCR ..

Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe, typ zamkniety

LBCR .. A (bez uszczelek)
-LS z jedng uszczelka,
-2LS z dwoma uszczelkami

28

Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fw D C Cs C Co

mm N
LBCD 12 A 12 22 32 20 1080 815
LBCD 16 A 16 26 36 22 1320 865
LBCD 20 A 20 32 45 28 2 000 1370
LBCD 25 A 25 40 58 40 2 900 2 040
LBCD 30 A 30 47 68 48 4 650 3250
LBCD 40 A 40 62 80 56 7 800 5 200
LBCD 50 A 50 75 100 72 11 200 6 950
Przyktady:
LBCD 25 A
LBCD 16 A-LS
LBCD 40 A-2LS
Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna

dynamiczna statyczna

Fw D C C3 C Co

mm N
LBCR5 A 5 22 22 12 280 210
LBCR 8 A 8 16 25 14 490 355
LBCR 12 A 12 22 32 20 1160 980
LBCR 16 A 16 26 36 22 1 500 1290
LBCR 20 A 20 32 45 28 2 240 2 040
LBCR 25 A 25 40 58 40 3350 3350
LBCR30A 30 47 68 48 5 600 5 700
LBCR 40 A 40 62 80 56 9 000 8 150
LBCR 50 A 50 75 100 72 13 400 12 200
LBCR 60 A 60 90 125 95 20 400 18 000
LBCR 80 A 80 120 165 125 37 500 32 000
Przyktady:
LBCR30A
LBCR 80 A-LS
LBCR 60 A-2LS

Uwaga:

Wszystkie tozyska liniowe kulkowe

LBC..AilLBH .. A sq dostepne

w wykonaniu odpornym na korozje!

akF



LPAR ..

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ nominalna
tozyska liniowe $lizgowe bez uszczelek, dynamiczna statyczna
typ zamkniety Fu D c Cs £ T Co
01m/s 4mfs
mm N
LPAR 5 5 22 22 12 280 7 980
LPAR 8 8 16 25 14 510 13 1 800
LPAR 12 12 22 32 20 965 24 3350
LPAR 16 16 26 36 22 1530 38 5 400
LPAR 20 20 32 45 28 2 400 60 8 300
LPAR 25 25 40 58 40 4 000 100 14 000
LPAR 30 30 47 68 48 5500 137 19 300
LPAR 40 40 62 80 56 8 000 200 28 000
LPAR 50 50 75 100 72 12 000 300 471 500
LPAR 60 60 90 125 95 16 600 415 60 000
LPAR 80 80 120 165 125 290000 720 100 000
LUCD .. Oznaczenia Wymiary Nos$noé¢ nominalna
Zespoty pojedyncze, wahliwe, typ zamkniety, dynamiczna statyczna
mozliwe dosmarowywanie Fu C H Hy L C Co
LUCD (bez uszczelek) +0,01
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
(ol —64-
- % LUCD 12 12 32 18 34.5 52 1 080 815
i, LUCD 16 16 36 22 40.5 56 1320 865
t g LUCD 20 20 45 25 48 70 2 000 1370
LUCD 25 25 58 30 58 80 2 900 2 040
LUCD 30 30 68 35 67 88 4 650 3250
LUCD 40 40 80 45 85 108 7 800 5200
LUCD 50 50 100 50 99 135 11 200 6 950
Przyktady:
LUCD 40
LUCD 12-2LS
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2 Systemy prowadzenia

Prowadzenie watu - seria standardowa, typy zamkniete

LUCE ..

Zespoty pojedyncze, wahliwe, luz regulowany,

typ zamkniety, mozliwe dosmarowywanie

LUCE (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

LUCR ..

Zespoty pojedyncze, typ zamkniety, mozliwe

dosmarowywanie LUCR (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

30

Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna
Fuy C H H> L C Co
+0,01
mm N
LUCE 12 12 32 18 34,5 52 1 080 815
LUCE 16 16 36 22 40,5 56 1320 865
LUCE 20 20 45 25 48 70 2 000 1370
LUCE 25 25 58 30 58 80 2 900 2 040
LUCE 30 30 68 35 67 88 4 650 3250
LUCE 40 40 80 45 85 108 7 800 5 200
LUCE 50 50 100 50 99 135 11 200 6 950
Przyktady:
LUCE 25
LUCE 50-2LS
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ nominalna
dynamiczna statyczna
Fu C H H> L C Co
+0,01
mm N
LUCR 8* 8 25 15 28 45 365 285
LUCR 12 12 32 18 34,5 52 1 080 815
LUCR 16 16 36 22 40,5 56 1320 865
LUCR 20 20 45 25 48 70 2 000 1370
LUCR 25 25 58 30 58 80 2 900 2 040
LUCR 30 30 68 35 67 88 4 650 3250
LUCR 40 40 80 45 85 108 7 800 5200
LUCR 50 50 100 50 99 135 11 200 6 950
LUCR 60 60 125 60 118 560 20 400 18 000
LUCR 80 80 165 80 158 205 37 500 32 000
Przyktady:
LUCR 80
LUCR 8-2LS

* fozyska liniowe kulkowe stosowane w tych zespotach s zabezpieczane za pomoca pierscieni osadczych sprezynujacych zgodnych
znorma DIN 471 i nie moga by¢ dosmarowywane.
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LUCR .. PA

Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna
Pojedyncze zespoty tozysk $lizgowych bez dynamiczna statyczna
uszczelek, typ zamkniety Fu C H H, L T C Co
0,01 01ms  4mhs
—— G —_—
mm N
” LUCR 8 PA 8 25 15 28 45 510 13 1 800
r LUCR 12 PA 12 32 18 345 52 965 24 3350
Fo . LUCR 16 PA 16 36 22 40,5 56 1530 38 5 400
v LUCR 20 PA 20 45 25 48 70 2 400 60 8 300
l i LUCR 25 PA 25 58 30 58 80 4 000 100 14 000
G AN I LUCR 30 PA 30 68 35 67 8 5500 137 19 300
A, LUCR 40 PA 40 80 45 85 108 8 000 200 28 000
LUCR 50 PA 50 100 50 99 135 12 000 300 41 500
LUCR 60 PA 60 125 60 118 160 16 600 415 60 000
LUCR 80 PA 80 165 80 158 205 29 000 720 100 000

Czas dostawy na zyczenie

LUCS .. . . Y .
Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna
Zespoty pojedyncze, luz regulowany, dynamiczna statyczna
typ zamkniety, mozliwe dosmarowywanie Fu C H Hy L C @
LUCS (bez uszczelek) +0,01
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
LUCS 8* 8 25 15 28 45 490 355
LUCS 12 12 32 18 34,5 52 1160 980
LUCS 16 16 36 22 40,5 56 1500 1290
LUCS 20 20 45 25 48 70 2 240 2 040
LUCS 25 25 58 30 58 80 3350 3350
LUCS 30 30 68 35 67 88 5 600 5700
LUCS 40 40 80 45 85 108 9 000 8 150
LUCS 50 50 100 50 99 135 13 400 12 200
LUCS 60 60 125 60 118 160 20 400 18 000
LUCS 80 80 165 80 158 205 37 500 32 000
Przyktady:
LUCS 50
LUCS 60-2LS

* Lozyska liniowe kulkowe stosowane w tych zespotach sa zabezpieczane za pomoca pierscieni osadczych sprezynujacych zgodnych
znorma DIN 471 i nie moga by¢ dosmarowywane.
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa, typy zamkniete

LUND ..
Zespoty pojedyncze, wahliwe, typ zamkniety,

mozliwe dosmarowywanie

LUND (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

LUNE ..

Zespoty pojedyncze, wahliwe, luz regulowany,
typ zamkniety, mozliwe dosmarowywanie
LUNE (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

32

-—n

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ nominalna
dynamiczna statyczna
[F A H Hq L C Co
+0,01
mm N
LUND 12 12 32 18 35 43 1080 815
LUND 16 16 37 22 42 53 1320 865
LUND 20 20 45 25 50 60 2 000 1370
LUND 25 25 58 30 61 78 2 900 2 040
LUND 30 30 68 35 70 87 4 650 3250
LUND 40 40 80 45 90 108 7 800 5200
LUND 50 50 100 50 105 132 11 200 6 950
Przyktady:
LUND 12
LUND 30-2LS
Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna
[Fo A H Haq L C Co
+0,01
mm N
LUNE 12 12 32 18 35 43 1080 815
LUNE 16 16 37 22 42 53 1320 865
LUNE 20 20 45 25 50 60 2 000 1370
LUNE 25 25 58 30 61 78 2 900 2 040
LUNE 30 30 68 35 70 87 4 650 3250
LUNE 40 40 80 45 90 108 7 800 5200
LUNE 50 50 100 50 105 132 11 200 6 950
Przyktady:
LUNE 40
LUNE 16-2LS
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LVCD ..

Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna
Zespoty kotnierzowe, wahliwe dynamiczna statyczna
LVCD (bez uszczelek) F, A C L D, C G
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
- - -
LVCD 12 12 20 32 42 32 1 080 815
LVCD 16 16 22 36 50 38 1320 865
LVCD 20 20 28 45 60 46 2 000 1370
LVCD 25 25 40 58 74 58 2 900 2 040
LVCD 30 30 48 68 84 66 4 650 3250
LVCD 40 40 56 80 108 90 7 800 5200
LVCD 50 50 72 100 130 110 11 200 6 950
Przyktady:
LVCD 12
LVCD 30-2LS
L |
LVCR .. Oznaczenia Wymiary Noénoé¢ nominalna
Zespoty kotnierzowe dynamiczna statyczna
LVCR (bEZ USZCZelEk) Fu A C L D, C Co
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
- c -
LVCR 12 12 20 32 42 32 1160 980
LVCR 16 16 22 36 50 38 1 500 1290
LVCR 20 20 28 45 60 46 2 240 2 040
LVCR 25 25 40 58 74 58 3350 3350
LVCR 30 30 48 68 84 66 5 600 5700
LVCR 40 40 56 80 108 90 9 000 8 150
LVCR 50 50 72 100 130 110 13 400 12 200
LVCR 60 60 95 125 160 135 20 400 18 000
LVCR 80 80 125 165 200 180 37 500 32 000
Przyktady:
LVCR 20
LVCR 60-2LS

Czas dostawy na zyczenie
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa, typy zamkniete

LSCS Oznaczenia Wymiary
Podpory watu
v B A H H> L
o
7 //'/ . ! +0,01
s '
S i | mm
dy f H LSCS 8 8 10 15 25 45
‘ LSCS 12 12 12 20 32,5 572
L H LSCS 16 16 15 20 855 56
7% LSCS 20 20 20 25 43,5 70
% l LSCS 25 25 28 30 53 80
| LSCS 30 30 30 35 63 88
_j LSCS 40 40 36 45 81 108
- A LSCS 50 50 49 50 92,5 135
LSCS 60 60 62 60 112 160
LSCS 80 80 85 80 147,5 205
S 1 —
LSNS Oznaczenia Wymiary
Podpory watu
E A H H> L
{} +0,01
r
mm
LSNS 12 12 20 20 35 43
LSNS 16 16 24 25 42 53
LSNS 20 20 30 30 50 60
LSNS 25 25 38 35 61 78
LSNS 30 30 40 40 70 87
LSNS 40 40 48 50 90 108
LSNS 50 50 58 60 105 132
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LTCD ..

Oznaczenia Wymiary Noénos$¢ nominalna
Zespoty tandem, wahliwe, typ zamkniety, dynamiczna statyczna
mozliwe dosmarowywanie Fu A H Hy L t Co
LTCD (bez uszczelek) +0,01
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
_I LTCD 12 12 76 18 35 42 1760 1630
LTCD 16 16 84 22 41,5 50 2160 1730
LTCD 20 20 104 25 49,5 60 3200 2750
LTCD 25 25 130 30 59,5 74 4750 4150
LTCD 30 30 152 35 69,5 84 7 500 6 550
LTCD 40 40 176 45 89,5 108 12 700 10 400
LTCD 50 50 224 50 99,5 130 18 300 14 000
Przyktady:
LTCD 30
LTCD 12-2LS
LTCR .. Oznaczenia Wymiary No$noé¢ nominalna
Zespoty tandem, typ zamkniety, dynamiczna statyczna
mozliwe dosmarowywanie Fu A H Hq L C @
LTCR (bez uszczelek) +0,01
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
_I LTCR 12 12 76 18 35 42 1900 1960
LTCR 16 16 84 22 41,5 50 2 450 2 600
LTCR 20 20 104 25 49,5 60 3650 4150
LTCR 25 25 130 30 59,5 74 5500 6 700
LTCR 30 30 152 35 69,5 84 9150 11 400
LTCR 40 40 176 45 89,5 108 15 000 16 300
LTCR 50 50 224 50 99,5 130 22 000 24 500
Przyktady:
LTCR 50
LTCR 20-2LS
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa, typy zamkniete

LQCD .. . . y .
Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna
Zespoty poczworne, wahliwe, typ zamkniety, dynamiczna statyczna
mozliwe dosmarowywanie F A H Hy L ¢ Co
LQCD (bez uszczelek) +0,01 0,1 m/s
-2LS z czterema uszczelkami
mm N
- c -
i LQCD 12 12 32 16 32 85 2 850 3250
LQCD 16 16 36 18 36 100 3 450 3 450
LQCD 20 20 45 23 46 130 5200 5500
LQCD 25 25 58 28 56 160 7 650 8 150
LQCD 30 30 68 32 64 180 12 200 12 900
LQCD 40 40 80 40 80 230 20 800 20 800
LQCD 50 50 100 48 96 280 30 000 28 000
Przyktady:
LQCD 40
LQCD 16-2LS
L .
acr Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
Zespoty poczworne, typ zamkniety, mozliwe dynamiczna statyczna
dosmarowywanie Fo C H Hy L L C Co
LQCR (bez uszczelek) +0,01
-2LS z czterema uszczelkami
——————L- mm N
Ll
LQCR 8 8 25 11,5 23 65 32 1290 1420
LQCR 12 12 32 16 32 85 42 3100 4 000
LQCR 16 16 36 18 36 100 54 4 000 5200
LQCR 20 20 45 23 46 130 72 6 000 8 300
LQCR 25 25 58 28 56 160 88 9 000 13 400
LQCR 30 30 68 32 64 180 96 14 800 22 800
LQCR 40 40 80 40 80 230 122 23 800 32 600
LQCR 50 50 100 48 96 280 152 35 400 48 800
Przyktady:
LQCR 25
LQCR 12-2LS
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LEAS ..

Oznaczenia Wymiary
Podpory watu tandem, typ zamkniety, dla typow A i B dla typu A dla typu B
odpowiednie do LQCD / LQCR d A L L Ha Hia He Hig
LEAS ..A gorna pozycja watu +0,015 +0,015
mm N
LEAS 8 8 12 65 32 12,5 23 11 22
LEAS 12 12 15 85 42 18 32 14 28
LEAS 16 16 18 100 54 20 37 17 34
LEAS 20 20 20 130 72 25 46 21 42
LEAS 25 25 25 160 88 30 56 26 52
LEAS 30 30 25 180 96 35 64 29 58
LEAS 40 40 30 230 122 44 80 36 72
LEAS 50 50 30 280 152 52 96 L 88
Przyktady:
LEAS 50 A
LEAS 30 B
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa, typy otwarte

LBCF ..

Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe wahliwe,

typ otwarty

LBCF .. A (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelky

-2LS z dwoma uszczelkami

- -
- _C_

— 0

LBCT ..

Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe, typ otwarty

LBCT .. A (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelka,

-2LS z dwoma uszczelkami

38

Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fuy D C C3 E o C Co

mm stopnie N
LBCF 12 A 12 22 32 20 7,6 78 1 080 815
LBCF 16 A 16 26 36 22 10,4 78 1320 865
LBCF 20 A 20 32 45 28 10,8 60 2 000 1370
LBCF 25 A 25 40 58 40 13,2 60 2 900 2 040
LBCF 30 A 30 47 68 48 14,2 50 4 650 3250
LBCF 40 A 40 62 80 56 18,7 50 7 800 5200
LBCF 50 A 50 75 100 72 23,6 50 11 200 6 950
Przyktady:
LBCF40 A
LBCF 25 A-LS
LBCF 16 A-2LS
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ nominalna

dynamiczna statyczna

Ry D C () E o C Co

mm stopnie N
LBCT 12 A 12 22 32 20 7,6 78 1160 980
LBCT 16 A 16 26 36 22 10,4 78 1 500 1290
LBCT 20 A 20 32 45 28 10,8 60 2 240 2 040
LBCT 25 A 25 40 58 40 13,2 60 3350 3350
LBCT 30 A 30 47 68 48 14,2 50 5600 5700
LBCT 40 A 40 62 80 56 18,7 50 9 000 8 150
LBCT 50 A 50 75 100 72 23,6 50 13 400 12 220
LBCT 60 A 60 90 125 95 29,6 54 20 400 18 000
LBCT 80 A 80 120 165 125 38,4 54 37 500 32 000
Przyktady:
LBCT 20 A
LBCT 80 A-LS
LBCT 50 A-2LS

Uwaga:

Wszystkie tozyska liniowe kulkowe
LBC..AilLBH .. A sq dostepne
w wykonaniu odpornym na korozje!
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LBHT ..

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ nominalna
Seria standardowa 3 dynamiczna statyczna
tozyska liniowe kulkowe na wysokie Fu D . Cs E & T Co
obciazenia, typ otwarty
LBHT .. A (bez uszczelek) mm stopnie N
L5 2 jedng uszczelka LBHT 20 A 20 32 45 28 10,8 60 2 650 2 650
-2L5 z dwoma uszczelkami LBHT 25 A 25 40 58 40 132 60 4900 5100
LBHT 30 A 30 47 68 48 14,2 50 7 200 8 000
LBHT 40 A 40 62 80 56 18,7 50 11 600 11 400
LBHT 50 A 50 75 100 72 23,6 50 17 300 17 000
Przyktady:
LBHT 40 A
LBHT 25 A-LS

LBHT 20 A-2LS

LPAT .. . . Yy .
Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna
tozyska liniowe $lizgowe, bez uszczelek, dynamiczna statyczna
konstrukcja otwarta F, D € Cc; E o C T G
0,1 m/s 4 m/s
mm N
LPAT 12 12 22 32 20 7.6 78 965 24 3350
LPAT 16 16 26 36 22 10,4 78 1530 38 5 400
LPAT 20 20 32 45 28 10,8 60 2 400 60 8 300
LPAT 25 25 40 58 40 13,2 60 4000 100 14 000
LPAT 30 30 47 68 48 14,2 50 5500 137 19 300
LPAT 40 40 62 80 56 18,7 50 8 000 200 28 000
LPAT 50 50 75 100 72 23,6 50 12000 300 41 500
LPAT 60 60 90 125 95 29,6 54 16 600 415 60 000
LPAT 80 80 120 165 125 38,4 54 29000 720 100 000
Uwaga:

Wszystkie tozyska liniowe kulkowe
LBC.. AiLBH .. A sq dostepne
w wykonaniu odpornym na korozje!
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa, typy otwarte

LUCF .. . . Y .
Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna
Zespoty pojedyncze, wahliwe, dynamiczna statyczna
luz regulowany, ‘typ otwarty, mozliwe Fu G H H, L E & @ Co
dosmarowywanie +0,01
LUCF (bez uszczelek) -
-2LS z dwoma uszczelkami mm st
LUCF 12 12 32 18 28 52 7,6 78 1080 815
LUCF 16 16 36 22 85 56 10,4 78 1320 865
LUCF 20 20 45 25 42 70 10,8 60 2 000 1370
LUCF 25 25 58 30 51 80 13,2 60 2 900 2 040
LUCF 30 30 68 35 60 88 14,2 50 4 650 3250
LUCF 40 40 80 45 77 108 18,7 50 7 800 5200
LUCF 50 50 100 50 88 135 23,6 50 11 200 6 950
Przyktady:
LUCF 16
LUCF 30-2LS
] I
H
1 H,
1
Ll . ey .
uer Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna
Zespoty pojedyncze, luz regulowany, dynamiczna statyczna
typ otwarty, mozliwe dosmarowywanie Fu C H Ha L E at € Co
LUCT (bez uszczelek) +0,01
-2LS z dwoma uszczelkami -
mm stopnie N
LUCT 12 12 32 18 28 52 7,6 78 1160 980
LUCT 16 16 36 22 35 56 10,4 78 1500 1290
LUCT 20 20 45 25 42 70 10,8 60 2 240 2 040
LUCT 25 25 58 30 Bill 80 13,2 60 3350 3350
LUCT 30 30 68 35 60 88 14,2 50 5600 5700
LUCT 40 40 80 45 77 108 18,7 50 9 000 8 150
LUCT 50 50 100 50 88 135 23,6 50 13 400 12 220
LUCT 60 60 125 60 105 160 29,6 54 20 400 18 000
LUCT 80 80 165 80 140 205 38,4 54 37 500 32 000
Przyktady:
LUCT 60
LUCT 80-2LS
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LUCT ..BH

Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna
Zespoty pojedyncze na wysokie dynamiczna statyczna
ohciazenia, luz regulowany, typ otwarty, Fo G H H, L E - G Co
mozliwe dosmarowywanie +0,01
LUCT ..BH (bez uszczelek) ,
-2LS z dwoma uszczelkami mm Slmpi Y
LUCT 20 BH 20 45 25 42 70 10,8 60 2 650 2 650
LUCT 25 BH 25 58 30 51 80 13,2 60 4 900 5100
LUCT 30 BH 30 68 35 60 88 14,2 50 7 200 8 000
LUCT 40 BH 40 80 45 77 108 18,7 50 11 600 11 400
LUCT 50 BH 50 100 50 88 135 23,6 50 17 300 17 000
Przyktady:
LUCT BH 30

LUCT BH 20-2LS

LUCT ..PA

Oznaczenia Wymiary Nosnosé¢ nominalna

Zespoty pojedyncze bez uszczelek, dynamiczna statyczna

typ otwarty Fu C H H L E « C C Co

- C—— 0,1 m/s 4 m/s
: mm stopnie N
LUCT 12 PA 12 32 18 28 52 76 78 965 24 3350
LUCT 16 PA 16 36 22 35 56 10,4 78 1530 38 5 400
LUCT 20 PA 20 45 25 42 70 10,8 60 2 400 60 8 300
LUCT 25 PA 25 58 30 51 80 13,2 60 4 000 100 14 000
LUCT 30 PA 30 68 35 60 88 14,2 50 5500 137 19 300
LUCT 40 PA 40 80 45 77 108 18,7 50 8 000 200 28 000
LUCT 50 PA 50 100 50 88 135 23,6 50 12 000 300 41 500
LUCT 60 PA 60 125 60 105 160 29,6 54 16 600 415 60 000
LUCT 80 PA 80 165 80 140 205 38,4 54 29 000 720 100 000
Lo
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa, typy otwarte

LUNF .. . . Y .
Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna
Zespoty pojedyncze, wahliwe, luz regulowany, dynamiczna statyczna
typ otwarty, mozliwe dosmarowywanie Fo A H Hy L E - c Co
LUNF (bez uszczelek) +0,01
-2LS z dwoma uszczelkami )
mm stopnie N
LUNF 12 12 32 18 28 43 7,6 78 1080 815
LUNF 16 16 37 22 85 53 10,4 78 1320 865
LUNF 20 20 45 25 42 60 10,8 60 2 000 1370
LUNF 25 25 58 30 51 78 13,2 60 2 900 2 040
LUNF 30 30 68 85 60 87 14,2 50 4 650 3250
LUNF 40 40 80 45 77 108 18,7 50 7 800 5200
LUNF 50 50 100 50 88 132 23,6 50 11 200 6 950
Przyktady:
LUNF 20
LUNF 16-2LS
L .

TCF Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna
Zespoty tandem, wahliwe, typ otwarty, dynamiczna statyczna
mozliwe dosmarowywanie Fo A H Hq L E o € Co
LTCT (bez uszczelek) +0,01
-2LS z dwoma uszczelkami )

mm stopnie N
LTCF 12 12 76 18 29 42 7,6 78 1760 1630
LTCF 16 16 84 22 35 50 10,4 78 2160 1730
LTCF 20 20 104 25 42 60 10,8 60 3200 2750
LTCF 25 25 130 30 Bill 74 13,2 60 4 750 4150
LTCF 30 30 152 35 60 84 14,2 50 7 500 6 550
LTCF 40 40 176 45 77 108 18,7 50 12 700 10 400
LTCF 50 50 224 50 88 130 23,6 50 18 300 14 000
Przyktady:
LTCF 50
LTCF 12-2LS
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LTCT ..

Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna
Zespoty tandem, typ otwarty, dynamiczna statyczna
mozliwe dosmarowywanie Fu A H Hy L E @ C Co
LTCT (bez uszczelek)
-2LS z dwoma uszczelkami mm stopnie N
LTCT 12 12 76 18 29 42 7,6 78 1 900 1 960
LTCT 16 16 84 22 35 50 10,4 78 2 450 2 600
{ LTCT 20 20 104 25 42 60 10,8 60 3650 4 150
F, LTCT 25 25 130 30 51 74 13,2 60 5500 6 700
LTCT 30 30 152 35 60 84 14,2 50 9150 11 400
LTCT 40 40 176 45 77 108 18,7 50 15 000 16 300
— LTCT 50 50 224 50 88 130 23,6 50 22 000 24 500
Przyktady:
LTCT 16
LTCT 30-2LS
LacF .. Oznaczenia Wymiary Noénos¢ nominalna
Zespoty poczworne, wahliwe, typ otwarty, dynamiczna statyczna
mozliwe dosmarowywanie F, C H Hi L Ly E i C Co
LQCF (bez uszczelek) 0,01
-2LS z czterema uszczelkami )
mm stopnie N
LQCF 12 12 32 18 30 85 42 76 78 2850 3250
LQCF 16 16 36 22 35 100 54 10,4 78 3 450 3 450
LQCF 20 20 45 25 42 130 72 10,8 60 5200 5500
LQCF 25 25 58 30 51 160 88 13,2 60 7 650 8150
LQCF 30 30 68 35 60 180 96 14,2 50 12 200 12 900
LQCF 40 40 80 45 77 230 122 18,7 50 20 800 20 800
Przyktady:
LQCF 12
LQCF 40-2LS
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2 Systemy prowadzenia
Prowadzenie watu - seria standardowa, typy otwarte

LQCT .. . . vy .
Oznaczenia Wymiary Nosnosc nominalna

Zespoty poczworne, typ otwarty, mozliwe dynamiczna statyczna

dosmarowywanie F, C H Hy L L E - C Co

LQCT (bez uszczelek) +0,01

-2LS z czterema uszczelkami )

mm stopnie N
- L

LQCT 12 12 32 18 30 8 42 76 78 3100 4 000
LQCT 16 16 36 22 35 100 54 10,4 78 4 000 5200
LQCT 20 20 45 25 42 130 72 10,8 60 6 000 8 300
LQCT 25 25 58 30 51 160 88 13,2 60 9 000 13 400
LQCT 30 30 68 35 60 180 96 14,2 50 15 000 22 800
LQCT 40 40 80 45 77 230 122 18,7 50 24 000 33 500
LQCT 50 50 100 55 93 280 152 23,6 50 35 500 49 000
Przyktady:
LQCT 42
LQCT 16-2LS

LRCB/LRCC Oznaczenia Wymiary

Wsporniki watu d A H L

LRCB z otworami 0,02

LRCC bez otworow mm

rooi LRCB 12 LRCC 12 12 40 22 600
LRCB 16 LRCC 16 16 45 26 600
LRCB 20 LRCC 20 20 52 32 600
LRCB 25 LRCC 25 25 57 36 600
LRCB 30 LRCC 30 30 69 42 600
LRCB 40 LRCC 40 40 73 50 600
LRCB 50 LRCC 50 50 84 60 600
LRCB 60 LRCC 60 60 94 68 600
LRCB 80 LRCC 80 80 116 86 600
- A ‘__ ._,] Przyktady:
LRCB 80
LRCC 80
! =
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Ilustracja 8 h

Waty precyzyjne

Waty precyzyjne SKF (ilustracja 8) moga
by¢ dostarczane zaréwno, jako waty jednolite
jak i drazone. Waty jednolite sg dostepne
we wszystkich wymiarach wymaganych do
wspotpracy z tozyskami liniowymi kulkowymi
SKF; waty drazone majg minimalna_srednice
zewnetrzng 16 mm.

Waty sg hartowane indukcyjnie
i szlifowane (patrz tabela na nastepnej
stronie). Waty SKF maja wyjatkowo wysoka,
stahilnos¢ wymiarowa, i duza trwatos¢
uzytkowa,

Jednakze na zakonczeniu watow
o normalnej dtugosci produkcyjnej moga,
wystapi¢ odchytki twardosci i stabilnosci

wymiarowe;j.

Dla specjalnych zastosowan moga, N
zostac dostarczone waty jednolite ze stali
nierdzewnej lub pokrywane twardym Tabela 4 Tabela 5
chromem, o grl.!bosu warstwy chromu Dtugos¢ nominalna Odchytka Srednica watu Grubos¢
okoto 10 um. Kiedy sa stosowane waty ze ) warstwy
stali nierdzewnej nalezy wzia¢ pod uwage, ponad wiacznie utwardzonej
ze ich powierzchnia r}ie jest tak twarda - o~ whacznie —
jak w przypadku watow wykonanych ze
stali wysokogatunkowej. Grubos¢ warstwy = 120 03 mm
utwardzonej moze takze by¢ wyzsza niz 120 400 0,5
wskazana w tabeli 5 a to moze mie¢ wptyw 400 1000 0,8 B 10 0.5
na obrabialnoé¢ mechaniczng watdw. 1000 2000 1.2 10 18 08

Z powodu swoich zalet waty precyzyjne 2000 4000 2 . 0 2
SKF sa stosowane nie tylko do wspotpracy 4000 8000 3 38 28 ;2
z tozyskami liniowymi kulkowymi SKF 80 100 3'
w prowadnicach liniowych, ale takze pracujg
w innych aplikacjach np. jako osie lub tuleje L. , . . . . )
kolumn. Tolerancje dtugosci dla wa{omi zgodp:e Utwardzanie powierzchniowe watow SKF

z normq DIN/ISO 2768, seria srednia

Tolerancje

Waty precyzyjne SKF sg standardowo
dostepne ze $rednica obrobiong w klasie
tolerancji h6 lub h7. Inne tolerancje sg
dostepne na zyczenie. Waty ciete na
specjalne dtugosci maja tolerancje dtugosci
zgodnie z norma DIN 7168 ,$rednia”.
Odpowiednie wartosci sa podane w tabeli 4.

Linear bearings and units
with SKF factory pre-lubrication

Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow PDF na www.skf.com

Publikacja nr 4182 EN
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2 Systemy prowadzenia
Waty precyzyjne

Waty z otworami promieniowymi

Dla prowadnic liniowych wymagajacych
wspornikow potrzebne sa waty

Z nagwintowanymi promieniowymi
otworami. Mogg_ by¢ one dostarczone
przez SKF. Otwory promieniowe mogg

by¢ rozmieszczone albo w taki sposéb,

aby mozna byto zastosowac wsporniki
watu SKF, albo otwory moga by¢ wykonane
zgodnie z rysunkiem klienta.

Waty sktadane

Waty sktadane moga by¢ dostarczane
jako wykonane zgodnie z rysunkiem klienta,
albo z potaczeniami gwintowanymi albo
ze ztaczami typu ,gniazdo i wtyczka”,

w zaleznosci od aplikacji.

Doktadnie wysrodkowane czopy i gniazda
gwarantuja gtadkie przejscie w miejscu
potaczenia stykowego. Aby zapewnic
poprawno$¢ montazu, pozycja wzgledna
odcinkéw watu i zakonczen watu jest
oznaczona. Waty sktadane powinny by¢
przymocowane do wspornikdw w miejscu
taczenia, szczegolnie, gdy ztacze jest typu
,gniazdo i wtyczka”. Otwory promieniowe
powinny by¢ umieszczone tak blisko ztacza
jak to mozliwe, a dtugo$¢ watu dobrana
w taki sposob, ze uginanie watu nie bedzie
powodowato tworzenia sie szczeliny
w miejscu taczenia.

Materiaty

Dostepne waty precyzyjne SKF sg
przedstawione w tabelach 6 i 7.

Waty precyzyjne SKF sq wykonywane
z nastepujacych rodzajow stali weglowej
wysokogatunkowej: Cf53 (materiat
nr 1.1213), Ck53 (materiat nr 1.1210),
Ck60 (materiat nr 1.1221) oraz 100Cr6
(materiat nr 12067).

Twardo$¢ powierzchni wynosi miedzy
60 a 64 HRC. Waty jednolite ze stali
nierdzewnej sa produkowane ze stali
X90CrMoV18 (materiat nr 1.4112)
lub X46Cr13 (materiat nr 1.4034).

W tym przypadku twardo$¢ powierzchni
lezy miedzy 52 a 56 HRC.

Waty wykonane z innych materiatow
moga zosta¢ dostarczone na specjalne
zamowienie.
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Tabela 6
Oznaczenie Typ
LM Wat precyzyjny, stal Ck53/Cf53, 60-64HRC, hé
LJMH Wat precyzyjny pokrywany twardym chromem, stal Ck53/Cf53, min. 60HRC, h7
LJMR Wat precyzyjny, ze stali odpornej na korozje, X90CrMoV18, 52-56HRC, h6/h7
LIMS Wat precyzyjny, ze stali odpornej na korozje, X46Cr13, 52-56HRC, h6/h7
LJT Wat drazony, stal wysokogatunkowa, C60 lub 100Cr6, 60-66HRC, h6/h7

Tabela 7

Standardowe dtugosci watu? Wymiary
Srednica watu Dtugoéé maksymalna?

Lim?) uve?  oms? MR T
mm
34 200
44 200
5 3900 2000 1 000 3800
6 3900 3900 3900 3800
8 3900 3900 3900 3800
10 6 200 6 200 3900 3800
12 6 200 6 200 4900 6 200 6 200
14 6 200 6 200 4900 6 200 6 200
16 6 200 6 200 4900 6200 6 200
20 6 200 6 200 4900 6 200 6 200
25 6 200 6 200 4900 6 200 6 200
30 6 200 6 200 4900 6 200 6 200
40 6 200 6 200 4900 6 200 6 200
50 6 200 6 200 4900 6200 6 200
60 6 200 6 200 4900 6 200 6 200
80 6 200 6 200 6 200 6 200
3 Inne érednice i dtugoéci na zyczenie
2) Tolerancja dtugoséci +10% (przy zatozeniu maksymalnej dtugosci watu)
3) Szczegéty na stronie 51/52
4 Dostepne tylko jako ESSC 2

Standardowe dtugosci watu
alkkF



System zamawiania

Typ

Oznaczenie typu:
Wat precyzyjny, stal Ck53/Cf53, 60-64HRC, h6
Wat precyzyjny pokrywany twardym chromem, stal Ck53/Cf53, min. 60HRC,

Wat precyzyjny, ze stali odpornej na korozje X90CrMoV18, 52-56HRC, h6/h7 MR

Wat precyzyjny, ze stali odpornej na korozje, X46Cr13, 52-56HRC, hé/h7

Wat drazony, stal wysokogatunkowa, Ck60 lub 100Cr6, 60-66HRC, h6/h7 T

(L]l L | | | /]
M

h7  MH
MS

Srednica nominalna @ (mm):
Patrz tabela 7, strona 46

Dtugosé (mm):
Patrz tabela 7, strona 46

Zakonczenie watu:
ESSC (1-10), patrz strony 48-50

Dla ESSC 4 - 5: 0d strony czotowej gwint osiowy x gtebokos¢
Dla ESSC 6 - 9: Odlegtos¢ miedzy powierzchnia koncowa i pierwszym

gwintem promieniowym

Dla ESSC 5: Od strony czotowej gwint osiowy x gtebokos¢
Dla ESSC 6 - 9: Odlegtos¢ miedzy gwintami promieniowymi

Przyktad 1:
Przyktad 2:
Przyktad 3:
Przyktad 4:
Przyktad 5:
Przyktad 6:
Przyktad 7:
Przyktad 8:
Przyktad 9:

Przyktad 10:

akF

|LJ|[MR]|[ 40 || 1200 || ESSC1 |
|LJ|[MR]|[ 40 || 1200 || ESSC2 |
|LJ|[MR]|[ 40 || 1200 || ESSC3 |

| LJ|[MR|| 40 || 1200 || ESSC4 || M14x40 |

| LJ|[MR]| 40 || 1200 || ESSC5 || M14x40 |/| M16x50 |
| LJ|[MR]| 40| 1200 || ESSC6 |
[LJ|[MR]||40]| 1200 || ESSC7 || 125 |/| 250 |
|LJ|[MR]|[ 40 || 1200 || ESSC8 |
|LJ|[MR]| 40| 1200 |[ ESSCO || 125 |/| 250 |
| LJ|[MR]| 40 || 1200 | [ESSC10|
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2 Systemy prowadzenia
Waty precyzyjne

ESSC1

Ciety, bez faz, tylko usuniete zadziory
Tolerancja dtugosci zgodnie z norma 1SO
2768 klasa srednia

ESSC 2

Ciety, z fazami
Tolerancja dtugosci jak dla ESSC 1

ESSC 3

Ciety, wykonane maszynowo fazy 25°,
powierzchnie koncowe ciete pod katem
prostym dla uzyskania tolerancji dtugosci
lub fazowane zgodnie z wymaganiem klienta
Tolerancja dtugosci +/- 0,2 mm na dtugosci
catkowitej 3000 mm

ESSC 4

Ciety, wykonane maszynowo fazy 25°,
powierzchnie koncowe ciete pod katem
prostym, jeden otwor (osiowy)

od powierzchni czotowej

Tolerancja dtugosci jak dla ESSC 3

(tabela 8)
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Wolne od zadzioréw

1 min.
- L
r
v I {
1 min.
L Tabela 8
L5 ,
o b Srednica Gwint Gtebokosc
5 R, Z“M__ _ __H________ o %) G |_5
= mm mm

5
8 M4 10
10 M4 10
12 M5 12,5
14 M5 12,5
16 M6 15
20 M8 20
25 M10 25
30 M10 25
40 M12 30
50 M16 40
60 M20 50
80 M24 60
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ESSC 5 e - Tabela 9

L B
Jak ESSC 4 z dwoma osiowymi otworami . m . Srednica Gwint Gtebokos¢
od powierzchni czotowych ':l oz :|] ey %} G Ls
(tabela 9) 4! i S mm mm
=
5
8 M4 10
10 M4 10
12 M5 12,5
14 M5 12,5
16 Mé6 5
20 M8 20
25 M10 25
30 M10 25
40 M12 30
50 M16 40
60 M20 50
80 M24 60
ESSC 6 L Tabela 10
e e I
Ciety i fazowgny JaK ES.SC 2 . . -J__| ton G NG 61 J Jy
e 7 otworami promieniowymi dla LRCB I‘ % ' ‘1 H(( .
e pierwszy otwor promieniowy : %j @LY % mm mm
w odlegtoéci Jx = J/2 Lt ‘=1
¢ H1 zgodnie z gtebokoscig hartowania 5 - - - - -
(tabela 10) 8 - - - T =
12 M4 5 8 75 37,5
16 M5 6 9,5 100 50
20 Mé 7 13 100 50
25 M8 9 14 120 60
30 M10 11 18 150 75
40 M10 11 20 200 100
50 M12 13 23 200 100
60 Mil4 15 28 300 150
80 M1é6 16 33 300 150
ESSC 7 : Tabela 11
X roc )
Jak ESSC 6 o o ' . b A . %) Gwint G G:l J Jx
e otwory promieniowe w odlegtosciach J i Jx —--|~—-¢ﬁ 'lilf'_ 3T __\(r_ 1
zgodnie ze specyfikacjg klienta 4 I @‘T : mm mm
(tabela 11) : 5 =
5 - - - — —
8 - - - - -
12 M4 5 8 - =
16 M5 6 9,5 - -
20 Mé 7 13 - -
25 M8 9 14 - =
30 M10 11 18 - -
40 M10 11 20 - -
50 M12 13 23 - -
60 Mil4 15 28 - -
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2 Systemy prowadzenia
Waty precyzyjne

ESSC 8 : ) Tabela 12
Ciety i fazowany jak ESSC 2 T, r— .
e wat montowany na LRCB j — @ Gwnt G w =
e pierwszy otwor promieniowy “1;.—'—' - %H——%‘—l}r T mm mm

w odlegtodci Jx = J/2 | B J( ” ,
¢ H1 zgodnie z gtebokoscia hartowania | H " I . 5 - - - - -
(tabela 12 D s 7 37

80 Mié 16 33 300 150

ESSC 9 - J Tabela 13
Jak ESSC 8 T [ ,
-—-I L g Gwint G G J J
e wat montowany na LRCC | i ! i
e otwory promieniowe w odlegtosciach J i Jx “1;-_'_' i %l\__%_l}( T mm mm
zgodnie ze specyfikacjg klienta i E” J( ”

(tabela 13) | i "1 — 5  — - _ _ _
8 — — — — —
12 M4 5 8 - -
16 M5 6 9,5 - -
20 Mé 7 13 - -

ESSC 10

Wat zgodny ze specyfikacja klienta
¢ wykonanie scisle wedtug rysunku klienta
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Konstrukcje standardowe dla ustalonych dtugosci bez faz Konstrukcje standardowe dla ustalonej dtugosci z fazami

T

Y .
g°-25° - f
AY

- ] ) it
}__.. 7 Fa A - ; - ‘“\
d, —— - S |
r |
: IR B | — |

Podstawowe dane dla réznych modeli watéw precyzyjnych

1 1) Waty ciete na specjalne dtugosci z fazowanymi koncami.
Tolerancja dtugosci tych watow odpowiada tolerancji dla LJM 20 x 1500 ESSC2
klasa $rednia. Oznaczenie dla watu o érednicy 20 mm ucietego na dtugos¢ 1,5 m

jest np. LJM 20 x 1500 ESSC2.

Wymiary Masa Moment Powierzchnia Oznaczenia
bezwtadnosci przekroju
poprzecznego
Wat Wat Wat Wat Wat Wat Wat jednolity Wat jednolity Wat jednolity ~ Wat drazony
jednolity drazony jednolity drazony jednolity drazony ze stali ze stali ze stali wysoko- ze stali
wysoko- nierdzewnej gatunkowej wysoko-
gatunkowej pokrywany gatunkowej
twardym
chromem
d d1 Tmin Cf53/Ck53  X90CrMoV18 X46(Cr13 Cf53/Ck53 Ck60/100Cr6
mm kg/m cm* mm?
3 - 0,4 0,06 - 0,0004 - 71 - - LJMR 3 - - -
4 - 04 01 - 0,0013 - 12,6 - - LIMR 4 - - -
5 - 0,8 0,15 - 0,0031 - 19,6 - LIM5 LJMR 5 LJMS5 LJMH5 -
6 - 0,8 0,22 - 0,0064 - 283 - LIM 6 LIMR 6 LIMS 6  LIMH 6 -
8 - 0,8 0,39 - 0,02 - 503 - LIM8 LJMR 8 LJMS8 LJMH8 -
10 - 0,8 0,62 - 0,049 - 785 - LJM 10 LIJMR 10 LJMS 10 LJMH 10 -
12 4 1 089 0,79 0,02 - 113 - LIM 12 LIMR 12 LJMS 12 LJMH 12 LJT12
14 - 1 1,21 - 0,189 - 154 - LM 14 LIMR 14 LIJMS 14 LIMH 14 -
16 7 1 158 1,28 0,322 0,31 201 163 LIM 16 LIMR 16 LIMS 16 LJMH 16 LJT 16
20 14 15 2,47 1,25 0,785 0,597 314 160 LJM 20 LIJMR 20 LJMS 20 LJMH 20 LJT 20
25 16 15 3,86 235 1,92 1,64 491 305 LM 25 LIMR 25 LJMS 25 LJMH 25 LJT 25
30 18 1,5 5,55 3,5 3,98 3,46 707 453 LJM 30 LIJMR 30 LJMS 30 LJMH 30 LJT 30
40 28 2 986 499 12,6 9,96 1260 685 LIM 40 LIMR 40 LJMS 40 LJMH 40 LJT 40
50 30 2 154 9,91 30,7 27,7 1960 1350 LIJM50 LIJMR 50 LJMS 50 LJMH 50 LJT 50
60 36 25 222 14,2 63,6 57,1 2830 1920 LJM60 LJMR 60 LJMS 60 LJMH 60 LJT 60
80 57 25 395 19,43 201 153 5030 2565 LJM80 - - LJMH 80 LJT 80
Uwaga:
dq moze roznic sie od podanej wartosci.
R4zne srednice i typy watdw na zyczenie.
Nos$nos¢ statyczna tozysk musi by¢
zmniejszona o 8%, a nosnos¢ dynamiczna
0 18% przy stosowaniu typow odpornych
na korozje (HV6) w potaczeniu z watami
precyzyjnymi wykonanymi ze stali
nierdzewne;.
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2 Systemy prowadzenia

Waty precyzyjne

——] 1571000

Podstawowe dane dla réznych modeli watéw precyzyjnych ze stali wysokogatunkowej

Wat Doktadno$¢ wymiaru i ksztattu

Waty w tolerancji hé Waty w tolerancji h7
Srednica  Odchytka Okragtodé  Walcowoéé Prostoliniowo4é!) Odchytka Okragtodé  Walcowoéé Prostoliniowogé?)
nominalna $rednicy Srednicy
d gorna dolna tl t2 ts goérna dolna tl t2 t3
mm um
3 0 -6 3 4 150 0 -10 4 6 150
4 0 -8 4 5 150 0 -12 5 8 150
5 0 -8 4 5 150 0 -12 5 8 150
6 0 -8 4 5 150 0 -12 5 8 150
8 0 -9 4 6 120 0 -15 6 9 120
10 0 -9 5 7 120 0 -15 7 10 120
12 0 -11 5 8 100 0 -18 8 11 100
14 0 -11 5 8 100 0 -18 8 11 100
16 0 -11 5 8 100 0 -18 8 11 100
20 0 -13 6 9 100 0 =21 9 13 100
25 0 -13 6 9 100 0 =21 9 13 100
30 0 -13 6 9 100 0 =21 9 13 100
40 0 -16 7 11 100 0 =25 11 16 100
50 0 -16 7 11 100 0 =25 11 16 100
60 0 -19 8 13 100 0 -30 13 19 100
80 0 -19 8 13 100 0 -30 13 19 100

1) Waty o prostoliniowoéci 50 mm/1000 mm na zaméwienie.
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Stoty z tozyskami
liniowymi kulkowymi
bez napedu

Stoty LZBU z zespotem czterech
tozysk liniowych (ilustracja 9)
Zamkniety stot LZBU sktada sie

z zamknietego zespotu czterech tozysk
liniowych, dwoch podpor watu tandem
oraz dwoch watoéw o wymaganej dtugosci.
Zespot tozysk zawiera cztery tozyska
liniowe kulkowe wahliwe LBCD-LS, kazde
uszczelnione z jednej strony. Konstrukcja
LZBU-,A" umozliwia ruchy wzdtuzne
zespotu tozysk liniowych, tzn. waty sa
przymocowane do stotu maszyny poprzez
podpory watu LEAS-,A". Konstrukcja
LZBU-,B" jest wyposazona w podpory
watu LEAS-,B". Ta kombinacja umozliwia
przemieszczanie sie watow razem

z podporami w aplikacjach, gdzie zespot
tozysk liniowych jest zamocowany.

Stoty LZBU z zespotem czterech

tozysk liniowych moga by¢ dostarczane

w rozmiarach w zakresie od 8 do 50 mm.
Stoty rozmiaru 8 nie sa wahliwe i nie sg,
przystosowane do dosmarowywania.

Opis zamknietego stotu z zespotem czterech
tozysk odnosi sie takze do kombinacji serii
1 LABR .. 2LS zespotu czterech tozysk
liniowych z uktadem blizniaczym podpér
watu tandem LEBS i watow

(tylko na specjalne zamowienie).

Zakres srednic watu od 12 do 50 mm.

Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow PDF na www.skf.com

akF

llustracja 9 h

Stoty LZAU z zespotem czterech
tozysk liniowych

Otwarty stot LZAU sktada sie z otwartego
zespotu czterech tozysk liniowych oraz
dwach watow precyzyjnych z podporami
watu. Zespot tozysk zawiera cztery
tozyska liniowe kulkowe wahliwe
LBCF-,A-LS", kazde uszczelnione

7 jednej strony. Dtugos¢ tych stotow
jest podyktowana odlegtoscig miedzy
srodkami otworéw do mocowania

Linear bearings and units
with SKF factory pre-lubrication

Publikacja nr 4182 EN

w podporach watu LRCB. Catkowita
dtugo$¢ powinna by¢ zawsze
wielokrotnoscia tej odlegtosci.

Stoty LZAU sg dostepne w rozmiarach
w zakresie od 12 do 50 mm.
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2 Systemy prowadzenia

Stoty z tozyskami liniowymi kulkowymi bez napedu

System zamawiania

Typ:

[Lz] ||

L]

X|

Konstrukcja:
Konstrukcja otwarta
Konstrukcja zamknieta

AU
BU

Srednica nominalna @ w mm:
Dla AU
Dla BU

12 -50
8-50

Opgja:

LZAU z podporami watu LRCB
LEAS A, gorna pozycja watu
LEAS B, dolna pozycja watu

brak symbolu
A
B

Inne opcje:
Obie strony uszczelnione

-2LS

Dtugos$é w mm:

54

Proykiac: [L Z] BU|[ 40 ][B][ -2LS |X[ 1500 |
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LZBU .. A-2LS

Stoty z zespotem czterech tozysk liniowych,
wersja LZBU z zamknietymi zespotami
tozysk LQCD, podporami watu LEAS-A*

i watami

* Konstrukcja ,A” oznacza ustalone waty i ruchomy zespot

Konstrukcja LZBU ... A z zamknietym zespotem tozysk liniowych

—dy

H Tl 171 Hga
87 A il e
Lz
1 ° ¢ }
- L, Ja
| - ’ [
@ | a @

L1 o

Oznaczenia? Wymiary Nognose3)
dynamiczna statyczna
d Hea  Haa LY L Ls h Jp C Co
+0,03
mm N
LZBU 8 A-2LS* 8 24 23 600 65 32 55 52 1290 1420
LZBU 12 A-2LS 12 34 32 900 85 42 73 70 2 850 3250
LZBU 16 A-2LS 16 38 37 1500 100 54 88 82 3 450 3 450
LZBU 20 A-2LS 20 48 46 1800 130 72 115 108 5200 5500
LZBU 25 A-2LS 25 58 56 1800 160 88 140 132 7 650 8150
LZBU 30 A-2LS 30 67 64 2400 180 96 158 150 12 200 12 900
LZBU 40 A-2LS 40 84 80 3000 230 122 202 190 20800 20800
LZBU 50 A-2LS 50 100 96 3000 280 152 250 240 30000 28 000

1) 0znaczenie dla stotu LZBU z watem o dtugosci np. 1200 mm - LZBU ...-2LSx1200. Dostarczane jako zestaw czesci.
2) Zalecana maksymalna dtugos¢ watu. Na zyczenie dostepne sa wieksze dtugosci watu. Odpowiednie tolerancje dtugosci tych watow

sg zgodne z DIN 7168 seria zgrubna.

3) Wazne jedynie dla réwnomiernego obciazenia wszystkich czterech +ozysk liniowych kulkowych LBC...A.

Przy dostawie nalezy uwzgledni¢ odchytke watu i w razie koniecznosci skorygowaé nosnosc.

4 Zespoty wyposazone w fozyska liniowe kulkowe LBCR nie sa przystosowane do dosmarowywania i nie sa wahliwe.

akF
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2 Systemy prowadzenia
Stoty z tozyskami liniowymi kulkowymi bez napedu

LZBU .. B-2LS

Stoty z zespotem czterech tozysk liniowych,

wersja LZBU z zamknietymi zespotami
tozysk LQCD, podporami watu LEAS-B*

i watami

* Konstrukcja ,,B” oznacza ustalony zespét i ruchome waty

Konstrukcja LZBU ... B z zamknietym zespotem tozysk liniowych

- J, —
o — | =]
v . _' i T \_/____ T
! : i : L |
- L, -
i & =2 i # @)
(li | . ._._.—;__[
: Ly Je
v
@) ® <] © 1
[P |_1 —
Oznaczenia® Wymiary Noénos¢3)
dynamiczna statyczna
d Hra Hig 142 Ly Ls i Jp C Co
+0,03
mm N
LZBU 8 B-2LS% 8 22,5 22 600 65 32 55 52 1290 1420
LZBU 12 B-2LS 12 30 28 900 85 42 73 70 2 850 3250
LZBU 16 B-2LS 16 35 34 1500 100 54 88 82 3450 3450
LZBU 20 B-2LS 20 44 42 1800 130 72 115 108 5200 5200
LZBU 25 B-2LS 25 54 52 1800 160 88 140 132 7 650 8150
LZBU 30 B-2LS 30 61 58 2400 180 96 158 150 12 200 12 900
LZBU 40 B-2LS 40 76 72 3000 230 122 202 190 20 800 20 800
LZBU 50 B-2LS 50 92 88 3000 280 152 250 240 30000 28 000

1) 0znaczenie dla stotu LZBU z watem o dtugosci np. 2200 mm - LZBU ...-2LSx1200. Dostarczane jako zestaw czesci.

2 Zalecana maksymalna dtugo$¢ watu. Na zyczenie dostepne sg wigksze dtugoéci watu. Odpowiednie tolerancje dtugosci tych watow
sg zgodne z DIN 7168 seria zgrubna.

3) Wazne jedynie dla réwnomiernego obciazenia wszystkich czterech tozysk liniowych kulkowych LBC...A.
Przy dostawie nalezy uwzgledni¢ odchytke watu i w razie koniecznosci skorygowaé nosnosc.
4 Zespoty wyposazone w tozyska liniowe kulkowe LBCR nie s przystosowane do dosmarowywania i nie sa wahliwe.
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LZAU .. -2LS

Stoty z zespotem czterech tozysk liniowych,
wersja LZAU z otwartymi zespotami tozysk
LQCF i watami na wspornikach

Konstrukcja LZAU z otwartym zespotem toZysk liniowych typu LQCF

—— i HT
: I
R - J
L-‘ -
I ° # L
d _ —r __“[_¥
i s ¢ I
1 T L2
. : }
_ + & | o ©.
ot A —— 1 — P
Oznaczenia? Wymiary Noénos¢3)
dynamiczna statyczna
d Hr 2 L Ly Ls J C Co
+0,03
mm N
LZAU 12-2LS 12 40 75 900 85 42 73 2 850 3250
LZAU 16-2LS 16 48 100 1500 100 54 88 3 450 3450
LZAU 20-2LS 20 57 100 1800 130 72 115 5200 5500
LZAU 25-2LS 25 66 120 1800 160 88 140 7 650 8150
LZAU 30-2LS 30 77 150 2 400 180 96 158 12 200 12900
LZAU 40-2LS 40 95 200 3000 230 122 202 20 800 20 800
LZAU 50-2LS 50 115 200 3000 280 152 250 30000 28 000
1) 0znaczenie dla stotu LZAU z watem o dtugosci np. 600 mm - LZAU ...-2L.Sx600. Dostarczane ze zmontowanymi watami i wspornikami.
2) podziat jest zawsze ustalony symetrycznie do potowy dtugosci stotu.
£ Wazne jedynie dla rownomiernego obciazenia wszystkich czterech tozysk liniowych kulkowych LBC...A.
Wymiary
Dtugosc
standardowa
d L
mm Przyrosty dtugosci w mm
12+ 40 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2 400 2 700 3000
50 - 600 900 1200 1500 1800 2100 2 400 2 700 3000
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2 Systemy prowadzenia
Stoty z tozyskami liniowymi kulkowymi bez napedu

Zastosowania wiedze i do$wiadczenie z najnowszymi korzysci, czy tez ogolne zwiekszenie
technologiami i stworzyt rozwiazania dla dochodowosdi, dzieki doswiadczeniu

W odpowiedzi na wymaganie przemystu, specjalnych warunkow pracy twojej aplikacji. i specjalistycznej wiedzy SKF,

aby produkowac coraz wiecej przy Czy twoim celem jest zaprojektowanie prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.

mniejszych naktadach, SKF potaczyt swojg urzadzenia, ktore daje klientowi wiecej

Narzedzie przenosne Manipulatory pneumatyczne

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty
a) tozyska liniowe kulkowe a) tozyska liniowe kulkowe
b) Waty precyzyjne b) Waty precyzyjne
Krajalnica do chleba Prasa krawedziowa

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty
a) tozyska liniowe kulkowe a) tozyska liniowe kulkowe
b) Waty precyzyjne

c) Precyzyjne $ruby kulkowe
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Profilowane

Ilustracja 10 )

prowadnice szynowe

Profilowane prowadnice szynowe SKF

sg nowoczesnymi komponentami maszyn,
stosowanymi w produkgji systemow
prowadzenia liniowego o nieograniczonym
przesuwie (ilustracja 10).

Zwykle sktadajg sie one z profilowanej
szyny z czterema precyzyjnie szlifowanymi
biezniami i jednostki przesuwnej (san)

z czterema obiegami kulek. Ta konstrukcja
daje wiele korzysci. Prostokatny uktad
biezni daje w rezultacie system prowadzenia
o dobrej sztywnosci, zdolny wytrzymac
obcigzenia momentem we wszystkich
kierunkach. Noéno$c¢ jest taka sama

we wszystkich czterech kierunkach
(ilustracja 11). Gotowe do zamontowania
zespoty gwarantujg_ekonomiczny i prosty
montaz. Procedury instalacyjne i regulacyjne
sg zredukowane do minimum. Konstrukcja
systemu jest taka, ze niedoktadnosci

"-l-r'

przylegajacych komponentow moga zostac N
skompensowane.

Profilowane prowadnice szynowe
SKF sa cenione za ich tatwos¢ obstugi
i niezawodnos¢. Standardowo sg one
dostarczane z zaworem smarowym
i uszczelkami po kazdej stronie.
Dwupunktowy kontakt elementow tocznych
z biezniami pozwala na uzyskiwanie
duzych predkosci roboczych i cichej
pracy przy matym wspotczynniku tarcia.
Dobra doktadno$c¢ przesuwu jest
zapewniona przez caty okres trwatosci
uzytkowej systemu. Prowadnice ze
specjalnym napieciem wstepnym moga,
zosta¢ dostarczone na zamowienie.
To napiecie wstepne jest dokonywane
poprzez odpowiednia_selekcje elementow.
Wyhor napiecia wstepnego zalezy od
obciazenia i wymaganej sztywnosci.

llustracja 11

Uwaga:
Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktow

Profile rail guides

w formie plikow PDF na www.skf.com

Publikacja nr 6229 EN
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

System zamawiania (eer| L L L I ] I I
Typ

Kod produktu:

Mieszek (tylko mieszek) HB

Wozek (tylko wozek) HC

Szyna (tylko szyna) HR

System (wozek i szyna) HS

Akcesoria, jezeli sa zamawiane oddzielnie HZ

Rozmiar:

15, 20, 25, 30, 35, 45

Typ wozka:

Wozek, szeroko$¢ standardowa A
Wozek, szerokos¢ standardowa, krotki SA
Wozek, szerokos¢ standardowa, dtugi LA
Wozek, wersja waska U
Wozek, wersja waska, krotki SuU
Woazek, wersja waska, dtugi LJ
Woazek, wersja waska, wysoki R
Wozek, wersja waska, wysoki, dtugi LR
Koszyk ustalajacy kulki:

Wozek z koszykiem ustalajacym kulki B
Wozek bez koszyka brak symbolu
Liczba wozkow na bieznie szyny: 1,2,C9,n

Klasy napiecia wstepnego:

Do 10 pm luzy, luz TO
Napiecie wstepne 0,02xC, lekkie napiecie wstepne T1
Napiecie wstepne 0,08xC, $rednie napiecie wstepne T2*
Napiecie wstepne 0,12xC, duze napiecie wstepne T3*

Dtugos¢ szyny w mm:

Klasa doktadnosci (dla wozka i szyny):

Doktadno$¢ standardowa P5
Doktadno$¢ srednia P3
Doktadno$¢ wysoka pP1*
Doktadno$¢ bardzo wysoka PO1*
Doktadno$¢ ultra wysoka PO0O1*
Liczba rownolegtych biezni szyny:

Jedynie pojedyncza szyna W1
Dwie szyny rownolegte W2

Symbole wyposazenia dodatkowego i symbole opgji:

taczona hieznia szyny A
Mieszek, kompletny system z mieszkiem B
Zestaw mieszka, typ 2 (wozek dochodzi do konica szyny) B2
Zestaw mieszka, typ 4 (miedzy dwoma wozkami) B4
Szyna, akcesoria dostosowane do wymagan klienta zgodnie z numerem rysunku

Szyna z listwa pokrywajaca i zabezpieczeniem listwy typ 2 (aluminium) D2
Odlegtos¢ miedzy powierzchnia czotowa a pierwszym otworem (mm):

Otwory symetryczne jako standard E=0
Wdzek zamontowany na szynie M
Ptyty zgarniacza S1
Dwuczesciowe uszczelki przednie S2
Zestaw uszczelnienia, dwucze$ciowe uszczelki przednie z ptytami zgarniacza S3

* Na zyczenie

Jedynie wozek

Prayktad 1: | LLR | HB || 25 |-| 15

S praykad 2: | LLR[HC|[ 25 |[ A ][ T1][P5

Jedynie

ama Proykiad 4 | LLR |HS || 25 || A || TO |-| 12000 || P5

Kompletny system
z wozkiem i szyna,

Prayktad 3: | LLR | HS || 25 |-| 1000 | | P5

Kompletny system witacznie z listwa pokrywajaca
i zabezpieczeniem listwy oraz dwuczesciowe uszczelki
przednie

Prayktad 5: | LLR |[HS || 25 || A [ || || T0]-[2000]|P5|[W2]|/|D2]|S2

60 akF



Wyposazenie dodatkowe
do profilowanych prowadnic szynowych

Ptyta zgarniacza

Wyposazenie dodatkowe
do profilowanych prowadnic szynowych

Dwuczesciowa uszczelka przednia

Wyposazenie dodatkowe
do profilowanych prowadnic szynowych

Zestaw uszczelnienia

akF

Rozmiar Pozycja

15 LLRHZ 15 S1
20 LLRHZ 20 51
25 LLRHZ 25 S1
30 LLRHZ 30 S1
35 LLRHZ 35 S1
45 LLRHZ 45 S1
Rozmiar Pozycja

15 LLRHZ 15 S2
20 LLRHZ 20 S2
25 LLRHZ 25 S2
30 LLRHZ 30 52
35 LLRHZ 35 S2
45 LLRHZ 45 S2
Rozmiar Pozycja

15 LLRHZ 15 S3
20 LLRHZ 20 S3
25 LLRHZ 25 S3
30 LLRHZ 30 S3
35 LLRHZ 35 S3
45 LLRHZ 45 S3
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

LLRHS .. SA Ly
LLRHS .. A L B
LLRHS .. LA d ‘ He
i - :*’;‘i: ]‘
- —7// |0 oy Y —
o T O 1=
77
ds
Moc Moa LA
Wy
W3 M L1 L1
P ‘ :LLH dj‘ L, B Lo B
T ; b ‘
H IET T IROA T \ : —
" TR W T | O . U—U T
EERSNS’ I’H7 ! U/ 1 —
— 17 i —
N Lw ; |
T d3
E.| F
SA A
Oznaczenia Wymiary
W, W N L L H H HY HZ H W, Ly Ly W3 Hy Lg Ly Hs  Ho
mm
LLRHS15SA 47 15 16 44,7 257 24 199 163 162 5 38 - - 24,55 6,7 16,25 17,85 3,2 3,2
LLRHS 15 A 47 15 16 582 39,2 24 199 163 162 5 38 30 26 2455 6,7 8 9,6 3,2 3,2
LLRHS15LA 47 15 16 72,6 53,6 24 199 163 162 5 38 30 26 2455 6,7 15,2 16,8 3.2 3,2
LLRHS 20 SA 63 20 215 573 31,9 30 2535 20,75 20,55 6 53 - - 325 73 22,95 2295 335 3,35
LLRHS 20 A 63 20 215 75 49,6 30 2535 20,75 2055 6 53 40 35 325 773 11,8 11,8 335 3,35
LLRHS 20 LA 63 20 215 91 65,6 30 2535 20,75 2055 6 53 40 35 325 773 198 19,8 335 3,35
LLRHS25SA 70 23 235 67 38,6 36 299 2445 2425 75 57 - - 383 115 2535 265 55 5.5
LLRHS 25 A 70 23 235 86,2 578 36 29,9 2445 2425 75 57 45 40 383 11,5 12,45 13,6 55 55
LLRHS25LA 70 23 235 107,9 795 36 299 24,45 2425 7,5 57 45 40 383 115 233 24,45 55 5.5
LLRHS30SA 90 28 31 753 45 42 3535 2855 2835 7 72 - - 484 146 288 30,5 6,05 6,05
LLRHS 30 A 90 28 31 97,7 67,4 42 3535 2855 2835 7 72 52 44 484 146 14 15,7 6,05 6,05
LLRHS30LA 90 28 31 119,7 89,4 42 3535 2855 2835 7 72 52 44 484 146 25 26,7 6,05 6,05
LLRHS35SA 100 34 33 849 51,4 48 404 3215 31,85 8 82 - - 58 17,35 32,7 342 6,9 6,9
LLRHS 35 A 100 34 33 110,5 77 48 40,4 3215 3185 8 82 62 52 58 17,35 145 16 6,9 6,9
LLRHS35LA 100 34 33 139 1055 48 404 3215 31,85 8 82 62 52 58 17,35 28,75 30,25 6,9 6,9
LLRHS 45 A 120 45 37,5 137,6 97 60 50,3 40,5 39,85 10 100 80 60 69,8 209 173 193 82 8,2
LLRHS 45 LA 120 45 37,5 1741 1335 60 503 40,45 39,85 10 100 80 60 698 20,9 355 375 8.2 8,2
1z listwa pokrywajaca szyne
2 Bez listwy pokrywajacej szyne
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La)
yard
o/
Le
L2 @ @2 SA Legenda:
a) Pierscien uszczelniajacy
o przekroju okragtym
® Rozmiar 15: & 4 x 1,0 (mm)
Rozmiar 20 - 35: & 5 x 1,0 (mm)
©oT~ b) Otwarty otwor smarowy na zyczenie.
W b) Ztaczka smarowa, rozmiar 15 i 20:
M Ztaczka smarowa typu lejkowego
a) o8 Typ A — Gwint o rozmiarze M3, DIN 3405
A B2 =1,6 mm
N L Rozmiar 25 do 35: AM 6 DIN 71412
6 =
@ A& ! B2 =9,5mm
N> =~
Ztaczki smarowe stanowia czes¢ dostawy
L, Ls|Ls i s3 dotaczane. Kiedy stosowane sa inne
ztqczki smarowe, wazne jest,
aby nie przekroczy¢ wtasciwej
Jza\ L .
2 \CQJ & A’ LA dtugosci gwintu wynoszacej 8 mm.
<> Podtaczenie jest mozliwe z kazdej strony.
[
W
Oznaczenia Wymiary Nos$nos¢ nominalna Masa
Hoe H7 de Mg d2 d3 M Emin  F € Co Moa/os  Moc
+0,5
mm N Nm kg
LLRHS 15 SA - 10,3 4,3 M5x5,2 74 4,4 M25-35deep 10 60 5 400 8100 28 80 0,15
LLRHS 15 A 44 103 43 M5x5.2 7.4 44 M25-35deep 10 60 7 800 13 500 71 130 0,2
LLRHS 15 LA 44 103 43 M5x5.2 7.4 44 M25-35deep 10 60 10000 20000 150 190 0,3
LLRHS 20 SA - 13,2 53 Mé6x7,7 94 6 M3-5 deep 10 60 12 400 13 600 58 170 0,3
LLRHS 20 A 52 132 53 Mé6x7,7 94 6 M3-5 deep 10 60 18 800 24 400 165 310 0,45
LLRHS 20 LA 52 132 53 Mé6x7,7 94 6 M3-5 deep 10 60 24 400 35200 330 450 0,55
LLRHS 25 SA - 152 6,7 M8x93 11 7 M3-5 deep 10 60 15900 18 200 94 260 0,5
LLRHS 25 A 7 152 6,7 M8x93 11 7 M3-5 deep 10 60 22 800 30 400 240 430 0,65
LLRHS 25 LA 7 152 6,7 M8x93 11 7 M3-5 deep 10 60 30 400 45500 510 650 0,9
LLRHS 30 SA - 17 85 M10x11,0 15 9 M3-5 deep 12 80 22100 24 800 150 430 0,8
LLRHS 30 A 79 17 85 M10x11,0 15 9 M3-5 deep 12 80 31700 41 300 380 720 11
LLRHS 30 LA 79 17 85 M10x11,0 15 9 M3-5 deep 12 80 40000 57 800 715 1000 1,5
LLRHS 35 SA - 20,5 85 M10x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 29300 32 400 220 700 1,2
LLRHS 35 A 10,2 20,5 8,5 M10x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 41900 54 000 565 1160 1,6
LLRHS 35 LA 10,2 20,5 8,5 M10x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 55 600 81000 1215 1740 2,25
LLRHS 45 A 14,4 23,5 10,4 M12x150 20 14 M4-7 deep 16 105 68100 85700 1130 2310 3
LLRHS 45 LA 12,4 23,5 10,4 M12x150 20 14 M4-7 deep 16 105 90400 128500 2425 3470 43
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2 Systemy prowadzeni

a

Profilowane prowadnice szynowe

LLRHS .. SU
LLRHS .. U
LLRHS .. LU

M

oc

Moa

Wi
W3 L L
M2 ‘ M1 L4 Bz LA . N 82
fhap \ ey ‘ L Ho  Ho ‘

& ‘ T2 Al 7 1 7 il il 7N
H| ™Y 1‘_,,7.‘*"* i‘l . — —

N 4N Hy ‘ | L

RERCAN Hy i i = =

L 717 Z J S

N W .
ds
E_| F
SuU U, LU
Oznaczenia Wymiary
Wy W N L L H H HY  H2 H; W, Ly W3 Hs Ly Ly Hg Ho
mm
LLRHS 15SU 34 15 95 447 257 24 199 163 16,2 5 2600 = 24,55 6,7 16,25 17,85 3,2 3,2
LLRHS 15 U 34 15 9,5 58,2 392 24 199 163 16,2 5 26 26 2455 6,7 10 11,6 3.2 3,2
LLRHS 15 LU 34 15 9,5 72,6 53,6 24 199 16,3 16,2 5 26 26 2455 6,7 17,2 188 3.2 3,2
LLRHS 20 SU 44 20 12 573 31,9 30 2535 20,75 2055 6 32 - 325 73 22,95 2295 335 335
LLRHS 20 U 44 20 12 75 49,6 30 2535 20,75 2055 6 32 36 325 73 138 13,8 3,35 3,35
LLRHS 20 LU 44 20 12 91 65,6 30 2535 20,75 2055 6 32 50 325 73 14,8 148 335 3,35
LLRHS 25 SU 48 23 125 67 38,6 36 299 2445 2425 75 35 - 383 115 2535 265 55 55
LLRHS 25 U 48 23 125 86,2 578 36 299 2445 2425 75 35 35 383 11,5 17,45 186 55 5.5
LLRHS 25 LU 48 23 125 107,9 795 36 299 2445 2425 75 35 50 383 11,5 20,8 21,95 55 55
LLRHS30SU 60 28 16 753 45 42 3535 2855 2835 7 40 - 48,4 146 288 30,5 605 6,05
LLRHS 30 U 60 28 16 97,7 67,4 42 3535 2855 2835 7 40 40 48,4 146 20 21,7 6,05 6,05
LLRHS30LU 60 28 16 119,7 89,4 42 3535 2855 2835 7 40 60 484 146 21 22,7 6,05 6,05
LLRHS35SU 70 34 18 849 51,4 48 40,4 3215 3185 8 50 - 58 17,35 32,7 342 6,9 6,9
LLRHS 35 U 70 34 18 110,5 77 48 40,4 32,15 3185 8 50 50 58 17,35 20,5 22 6,9 6,9
LLRHS35LU 70 34 18 139 1055 48 40,4 32,15 3185 8 50 72 58 17,35 23,75 2525 6,9 6,9
LLRHS 45 U 86 45 205 137,6 97 60 50,3 40,15 3985 10 60 60 698 209 273 293 82 8,2
LLRHS 45 LU 86 45 205 17421 13355 60 50,3 40,15 3985 10 60 80 698 209 355 375 82 8,2
Nz listwa pokrywajaca szyne
2) Bez listwy pokrywajacej szyne
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1
ard
Le
Legenda:
L, erécior i
SuU a) Pierscien uszczelniajacy
o przekroju okragtym
® Rozmiar 15: & 4 x 1,0 (mm)
Rozmiar 20 - 35: & 5 x 1,0 (mm)
3 ~p) Otwarty otwor smarowy na zyczenie.
W, b) Ztaczka smarowa, rozmiar 15 i 20:
Ztaczka smarowa typu lejkowego
a) Mog Typ A — Gwint o rozmiarze M3, DIN 3405
B2 =1,6 mm
e L Rozmiar 25 do 35: AM 6 DIN 71412
" NEN B2 = 9,5 mm
% ¥
Ll L Ztaczki smarowe stanowia czes¢ dostawy
i s3 dotaczane. Kiedy stosowane sa inne
& @ U, LU ztqczki smarowe, wazne jest,
aby nie przekroczy¢ wtasciwej
dtugosci gwintu wynoszacej 8 mm.
[~b) Podtaczenie jest mozliwe z kazdej strony.
W>
Oznaczenia Wymiary Nosno$¢ nominalna Masa
H7 My d2 ds M Emin  F c Co Moaoe  Moc
+0,5
mm N Nm kg
LLRHS 15 SU 10,3 M4 x6,0 7.4 4,4 M2,5-3,5 deep 10 60 5 400 8100 28 80 0,1
LLRHS 15 U 10,3 M4 x6,0 7.4 4,4 M2,5-3,5 deep 10 60 7 800 13 500 71 130 0,15
LLRHS 15 LU 10,3 M4 x6,0 7.4 4,4 M2,5-3,5 deep 10 60 10 000 20200 150 190 0,2
LLRHS 20 SU 13,2 M5x 7,5 9,4 6 M3-5 deep 10 60 12 400 13 600 58 170 0,25
LLRHS 20 U 13,2 M5x 7,5 9,4 6 M3-5 deep 10 60 18 800 24 400 165 310 0,35
LLRHS 20 LU 13,2 M5x7,5 9,4 6 M3-5 deep 10 60 24 400 35200 330 450 0,45
LLRHS 25 SU 15,2 M6x9,0 11 7 M3-5 deep 10 60 15900 18 200 94 260 0,35
LLRHS 25 U 15,2 M6x 9,0 11 7 M3-5 deep 10 60 22 800 30400 240 430 0,5
LLRHS 25 LU 15,2 M6x 9,0 11 7 M3-5 deep 10 60 30400 45500 510 650 0,65
LLRHS 30 SU 17 M8x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 22100 24 800 150 430 0,6
LLRHS 30 U 17 M8x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 31700 41300 380 720 0,85
LLRHS 30 LU 17 M8x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 40000 57 800 715 1000 11
LLRHS 35 SU 20,5 M8x13,0 15 9 M3-5 deep 12 80 29300 32 400 220 700 0,9
LLRHS 35U 20,5 M8x13,0 15 9 M3-5 deep 12 80 41900 54 000 565 1160 1,25
LLRHS 35 LU 20,5 M8x13,0 15 9 M3-5 deep 12 80 55 600 81000 1215 1740 1,7
LLRHS 45 U 23,5 M10x18,0 20 14 M4 -7 deep 16 105 68100 85700 1130 2310 2,4
LLRHS 45 LU 23,5 M10x18,0 20 14 M4 -7 deep 16 105 90 400 128 500 2425 3470 3,2
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

LLRHS .. R
LLRHS .. LR

Moc

W
3 Ly
M2 ‘ M1 |_4 Bz
st Hg dz
* | ; i7 | \; ;\; Hg
) ; — ] /!-\ 1
Hs {7 ‘ﬁ @‘ E‘* | *@%L af g ,J I@D
h Hi O smmp N |
- N N . EI —
RN Hy \ L L
AN H- | 1 —
P 1|
il L | 7] -
N | w | |
ds ‘
E._| F \
R, LR
Oznaczenia Wymiary
Wy W N L L H H HY  H2 H; W, Ly W3 Hs Ly Ly Hg Ho
mm
LLRHS 15 R 34 15 95 58,2 392 28 239 163 16,2 5 26 26 24,55 10,7 10 11,6 7,2 7,2
LLRHS 25 R 48 23 125 86,2 57,8 40 33,9 2445 2425 75 35 35 383 155 17,45 186 95 OAS
LLRHS 25 LR 48 23 125 107,9 795 40 33,9 2445 2425 75 35 50 383 155 208 2195 95 OAS
LLRHS 30 R 60 28 16 97,7 67,4 45 3835 2855 2835 7 40 40 484 17,6 20 21,7 9,05 9,05
LLRHS 30 LR 60 28 16 119,7 89,4 45 3835 2855 2835 7 40 60 484 17,6 21 22,7 9,05 9,05
LLRHS 35 R 70 34 18 110,5 77 55 47,4 3215 3185 8 50 50 58 24,35 20,5 22 13,9 139
LLRHS35LR 70 34 18 139 1055 55 47,4 3215 31,85 8 50 72 58 24,35 23,75 2525 13,9 139
LLRHS 45 R 86 45 20,5 137,6 97 70 60,3 40,15 3985 10 50 60 698 309 273 293 182 182
LLRHS 45 LR 86 45 205 1741 1335 70 60,3 40,15 3985 10 60 80 698 30,9 355 375 182 1872

17 listwa pokrywajaca szyne

2 Bez listwy pokrywajacej szyne
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a) Pierscien uszczelniajacy

Legenda:

0 przekroju okragtym

|
i
*QL\ H Rozmiar 15: & 4 x 1,0 (mm)
— Ls Rozmiar 20 - 35: & 5 x 1,0 (mm)
A | A Otwarty otwor smarowy na zyczenie.
1 | W
|
TR N - b) Ztaczka smarowa, rozmiar 15 i 20:
2 =8 3 R. LR Mo Ztaczka smarowa typu lejkowego
| 1 | ’ Typ A — Gwint o rozmiarze M3, DIN 3405
7 ! o
7 3 \77 B2 =1,6 mm
} Rozmiar 25 do 35: AM 6 DIN 71412
CD B2 =9,5mm
2
JH,E;}\b) Ztaczki smarowe stanowia czes¢ dostawy
Wo i sq dotaczane. Kiedy stosowane sg inne
ztqczki smarowe, wazne jest,
aby nie przekroczy¢ wtasciwej
dtugosci gwintu wynoszacej 8 mm.
Podtaczenie jest mozliwe z kazdej strony.
Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna Masa
H7 My d2 ds M Emin  F c Co Moaoe  Moc
+0,5
mm N Nm kg
LLRHS 15 R 10,3 M4 x 6,0 7,4 4,4 M2,5-3,5 deep 10 60 7 800 13 500 71 130 0,2
LLRHS 25 R 15,2 M6x9,0 11 7 M3-5 deep 10 60 22 800 30 400 240 430 0,6
LLRHS 25 LR 15,2 M6x9,0 11 7 M3-5 deep 10 60 30400 45500 510 650 0,8
LLRHS 30 R 17 M8x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 31700 41300 380 720 0,95
LLRHS 30 LR 17 M8x12,0 15 9 M3-5 deep 12 80 40000 57 800 715 1 000 1,2
LLRHS 35 R 20,5 M8x13,0 15 9 M3-5 deep 12 80 41900 54000 565 1160 1,55
LLRHS 35 LR 20,5 M8x13,0 15 9 M3-5 deep 12 80 55600 81000 1215 1740 2,1
LLRHS 45 R 23,5 M10x18,0 20 14 M4 -7 deep 16 105 68 100 85 700 1130 2310 3
LLRHS 45 LR 23,5 M10x18,0 20 14 M4 -7 deep 16 105 90 400 128 500 2425 3470 4,1
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

Zastosowania
W odpowiedzi na wymaganie przemystu,
aby produkowac coraz wiecej przy

mniejszych naktadach, SKF potaczyt swojg

Obrabiarka do drewna

Zastosowane komponenty
a) Profilowane prowadnice szynowe
b) Precyzyjne $ruby kulkowe

Przenoszenie

wiedze i doswiadczenie z najnowszymi
technologiami i stworzyt rozwiazania dla
specjalnych warunkow pracy twojej aplikacji.
Czy twoim celem jest zaprojektowanie
urzadzenia, ktore daje klientowi wiecej

korzysci, czy tez ogdlne zwiekszenie
dochodowosdi, dzieki doswiadczeniu

i specjalistycznej wiedzy SKF,
prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.

Obudowywanie uktadow scalonych tworzywem sztucznym

S

Zastosowane komponenty
a) Profilowane prowadnice szynowe

Pakowanie

Zastosowane komponenty
a) Profilowane prowadnice szynowe

68

Zastosowane komponenty
a) Profilowane prowadnice szynowe
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Miniaturowe profilowane
prowadnice szynowe

W odpowiedzi na wymagania rynku
polepszenia wydajnosci pracy przy
minimalnej przestrzeni potrzebnej

do montazu, SKF rozszerzyt swoj zakres
produktéw o miniaturowe profilowane
prowadnice szynowe (ilustracja 12).

Te prowadnice liniowe sa zaprojektowane
przede wszystkim do zastosowan
w mechanice precyzyjnej, inzynierii medycznej,
mikromontazu i w przemysle optycznym.

Scista kooperacja z wieloma klientami
w potaczeniu z doswiadczeniem SKF
data w rezultacie zakres miniaturowych
profilowanych prowadnic szynowych, ktore
ustalajg nowe standardy. Zwtaszcza,
gdy przestrzen montazowa jest
ograniczona, miniaturowe profilowane
prowadnice szynowe SKF s3 doskonatym
wyborem, gdyz maja one wysoka no$nosc¢
w potaczeniu z kompaktowa budowa.

SKF oferuje swoim klientom ustugi
doradztwa technicznego a takze szeroki zakres
produktow o budowie modutowej stuzacych
do usprawnienia dziatania maszyn i instalacji.

SKF oferuje miniaturowe profilowane
prowadnice szynowe w czterech rozmiarach
(7,9,12 115 mm) z ré6znymi opcjami san,
aby spetni¢ wymagania wiekszosci aplikadji.

Kompaktowa budowa: dzieki swojej

prostej konstrukcji, miniaturowe

profilowane prowadnice szynowe s3 zwarte

i ekonomiczne. Ten maty i lekki produkt

jest bardzo odpowiedni do realizacji ruchow
prostoliniowych o duzej predkosci - do 3 m/s.

Duza trwatosé: rowki w ksztatcie tukow
gotyckich na biezniach w miejscu styku
umozliwiajg saniom przeniesienie obcigzen
i momentow z kazdego kierunku. Ksztatt
biezni zapewnia duza no$nosc i trwatosg,
dzieki stycznosci biezni z kulkami.

Odpornos¢ na korozje: wszystkie czesci
systemu sg wykonane ze stali nierdzewnej
lub z tworzywa sztucznego i dzieki temu sa,
odporne na korozje.

tatwe w obstudze: otwory olejowe

w nasadkach koncowych wozka utatwiaja,
dosmarowywanie systemu.

akF

Ilustracja 12 )

Budowa: system obiegu kulek ze stykiem
czteropunktowym z identycznymi katami
obcigzenia i dwoma kanatami obiegu kulek
na wozek dla nieograniczonego przesuwu.

Zakres: cztery rozne typy (7, 9, 12, 15)
obejmujace rdzne szerokosci i dtugosci
wozka (ilustracja 13).

Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktow
w formie plikow PDF na www.skf.com

Miniature
profile rail guides

Publikacja nr 4753 EN
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2 Systemy prowadzenia
Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

Mozliwosci napiecia wstepnego dla wozka
sg podane w tabeli 14, a dane techniczne
znajduja_sie w tabeli 15.

Tabela 14
TO* T1* T2* Materiat szyny: Stal nierdzewna 1.4034

Materiat wozka: Stal nierdzewna 1.4037 ze strefami zwrotnymi z POM
TA < < < Materiat kulki: Stal nierdzewna 1.4034
LA < < < Materiat uszczelnienia: Desmopan

Zakres temperatury: od-20°Cdo +80°C

Predkos¢: maks. do 3 m/s
* TO = standard - lekkie napiecie wstepne Przyspieszenie: maks. do 80 m/52

* T2 = érednie napigcie wstepne
* T2 = duze napiecie wstepne

Mozliwosci napiecia wstepnego dla wézka

llustracja 14

I i I i
o o
I i © I i

Doktadnos$¢ systemu

Doktadnos¢ systemu (ilustracja 14)
i tolerancja systemu (ilustracja 15)
dla roznych systemdéw prowadzenia
sg podane w tabeli 16.

Tabela 16
Wymiar Klasa
P1 P5
m m
H* Tolerancja wymiaru 10 20
N* Tolerancja wymiaru 15 25
AHq)**  Maksymalna tolerancja dla parowanych systemow lub wozkow 7 15
w identycznej pozycji ma szynie
AN** Maksymalna tolerancja dla parowanych systemow lub wazkow 7 15

w identycznej pozycji na szynie

* Tolerancja dotyczy catej dtugosci prowadnicy dla dowolnej kombinacji wozka i szyny.
** Wymiary AH i AN odnosza sie do idealnego srodka wozka. Kazdy wymiar jest uzyskany z wartosci sredniej dwoch zmierzonych
punktow o identycznej odlegtosci od srodka.

Doktadno$é i tolerancja systemu dla réznych systeméw prowadzenia
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Tabela 15

Dane techniczne

llustracja 15

Tolerancja systemu
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Doktadnosc¢ rownolegtosci przesuwu
podczas pracy parowanych systemow jest
podana na wykresie 1 i ilustracji 16

Wykres 1

Pa ( m)
16
14 4 P5
12
10

8 P1

6 -
4 -
2
0

100 200 300 400 500 600 700 800 900

Doktadnos¢ rownolegtosci przesuwu

Tolerancja pozycjonowania (odlegtosci)
otwordw przytaczeniowych szyny jest
podana na ilustracji 17.

akF
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Ilustracja 16
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Ilustracja 17
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2 Systemy prowadzenia
Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

[T e [ o =

Typ:

Typ szyny:
Szyna standardowa
Szyna szeroka

=T

Kod produktu:

System (szyna + wozek)
Szyna

Wozek

O 2o Wum

Rozmiar:
7,9,12,15

Typy wozkow:
Wozek standardowy TA
Wozek dtugi LA

Opgja:
Wozek z uszczelkami R
Wozek bez uszczelek brak symbolu

Liczba wozkow:
1,2,C9,n

Napiecie wstepne:

Niewielki luz TO
Srednie napiecie wstepne T1
Duze napiecie wstepne T2

Dtugosc biezni szyny:
Maks. 1000 mm

Klasa doktadnosci:
standardowa doktadnos¢ (odpowiednia do wiekszosci aplikacji) P5
Wysoka doktadnos¢ P1

Liczba biezni szyn uzywanych rownolegle:
Jedynie pojedyncza szyna W1
Dwie szyny rownolegte W2

Symbole dodatkowe:
Zderzak krancowy z tworzywa sztucznego brak symbolu
Zderzak krancowy stalowy M

Odlegtos¢ miedzy powierzchnia czotowa a pierwszym otworem (mm):
Otwory symetryczne - standardowo E=0

Proyktac: [ LLM [H]S|[ 22 | [TA]R][ 2 ][ T0]-[ 700 |[P1][w2]|[M][E=0]
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LLMHR

Oznaczenia Wymiary Maksymalna
Szyny standardowe dtugosc
- w F d> ds h
I
h mm
i
‘ LLMHR 7 7 15 4,5 2,5 2,5 1000
e A LLMHR 9 9 20 6 3,5 3,5 1000
: LLMHR 12 12 25 6 3,5 4,5 1000
i:i LLMHR 15 15 40 6 35 45 1000
v
LLMWR Oznaczenia Wymiary Maksymalna
Szyny szerokie dtugosc
- d2 - W Wjs F d> ds h
]
h mm
i
‘ LLMWR 9 18 0 30 6 3,5 4,5 1000
~d3- e LLMWR 12 24 0 40 8 4,5 4,5 1000
gjl LLMWR 15 42 23 40 8 4,5 4,5 1000
e
Konstrukcja LLMWR .. 15
LLMHC .. TA Oznaczenia Wymiary Noénoéé

Wozki standardowe
dynamiczna statyczna

W Wi W, H L Ly M Hi ¢ Co

‘ . ‘ mm
: ' LLMHC 7 TA 7 17 12 8 22 8 M2x25 15 860 1670
LLMHC 9 TA 9 20 15 10 30 10 M3x3 2 1850 3130
LLMHC 12 TA 12 27 20 13 33 15 M3x35 3 2550 4000
wi LLMHC 15 TA 15 32 25 16 41,5 20 M3x4 4 2880 5390

M|
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2 Systemy prowadzenia
Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

LLMWC .. TA Oznaczenia Wymiary Noénoéé
Wazki do szyn szerokich
. dynamiczna statyczna
“7"34" W W; W, H L4 L3 Mg Hp C Co
‘ i L ‘ mm
= LLMWC 9 TA 18 30 21 12 365 12 M3x3 2 1785 3330
Wi LLMWC 12 TA 24 40 28 14 425 15 M3x353 3300 5780
w,,_MP‘ - LLMWC 15 TA 42 60 45 16 51,2 20 M4x45 4 3890 7 060
T [ o il
{Hi L
v
W1
" 4-Mi |
Iq I N
L_ﬁ T T %
l H1 L i
f ! w |
Konstrukcja LLMWC .. 15
LLMHC ..LA Oznaczenia Wymiary Nosénos¢
Wozki dtugie
dynamiczna statyczna
L:
‘%Li%‘ Woow, W, H Ly Ly My Hy C o
i i | mm
LLMHC 7 LA 7 17 12 8 295 12 M2x2,5 1,5 1400 2700
LLMHC 9 LA 9 20 15 10 385 15 M3x3 2 2295 4270
LLMHC 12 LA 12 27 20 13 45 20 M3x3,53 3470 6225
u LLMHC 15 LA 15 32 25 16 575 25 M3x4 4 4670 8720
LLMWC ..LA Oznaczenia Wymiary Noénoéé
Wozki dtugie do szyn szerokich
dynamiczna statyczna
‘%Ea‘ W W, W, H Li L3 My H C G
| i i | i
1 T LLMWC 9 LA 18 30 23 12 485 24 M3x3 2 2640 4900
LLMWC 12 LA 24 40 28 14 56 28 M3x3,53 4150 8000
LLMWC 15 LA 42 60 45 16 70,5 35 M4x45 4 5830 10 600

o

%IH
.
]
-
r
4
|
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Zastosowania
W odpowiedzi na wymaganie przemystu,
aby produkowac coraz wiecej przy

mniejszych naktadach, SKF potaczyt swojg

Sprzet laboratoryjny

Zastosowane komponenty

wiedze i doswiadczenie z najnowszymi korzysci, czy tez ogdlne zwiekszenie
technologiami i stworzyt rozwigzania dla dochodowoscdi, dzieki doswiadczeniu
specjalnych warunkow pracy twojej aplikacji. i specjalistycznej wiedzy SKF,

Czy twoim celem jest zaprojektowanie prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.

urzadzenia, ktore daje klientowi wiecej

Maszyny do wiercenia i frezowania ptytek drukowanych

@ =

Zastosowane komponenty

a) Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe a) Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

b) Miniaturowe $ruby kulkowe
¢) Miniaturowe sanie

Manipulatory ,podnies i potoz”

Zastosowane komponenty

a) Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

akF

b=

Pneumatyka — Kompaktowy cylinder ttokowy

Zastosowane komponenty
a) Zintegrowane miniaturowe sanie
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Wieksza doktadnosc
dla uzyskiwania lepszych osiggow

76

Czy kiedykolwiek zastanawiate$
sie jak ptasie gniazdo, wygladajace
na bardzo kruche, moze wytrzymywac
najciezsze deszcze i silne wiatry?
Ptaki moga splata¢ nawet najmniejsze
gatazki z wielka precyzja, aby stworzy¢
konstrukcje noéna,gniazda, w celu
ochrony swoich jaj i pisklat przed pogoda.
Ten maty cud natury dat firmie SKF
inspiracje do stworzenia rozwigzan
spetniajacych réznorodne wymagania
odnoénie precyzji za pomoca produktow

o doktadnosci mikrometru, takich
jak precyzyjne prowadnice szynowe,
dostepne takze z nowoczesnym
systemem zapobiegajacym petzaniu
koszyka. A precyzyjne sanie sa wysokiej
jakosci narzedziami do uzyskiwania
przemieszczen prostoliniowych,
idealnie dopasowanymi do stosowania
w szerokim zakresie aplikacji, gdzie
wymagane sg Sciste tolerancje.
Produkty SKF sg stworzone
do budowania przysztosci.
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Precyzyjne
prowadnice szynowe

Zakres modutowy

prowadnic szynowych

Zakres modutowy sktada sie z matrycy
modutdéw prowadnic, ktora umozliwia
indywidualny dobor szyn i ztozen
elementow tocznych. Rézne wymagania
stawiane przed prowadnicami nie powodujg,
koniecznosci wprowadzania zmian
konstrukcyjnych.

Wybor wtasciwej prowadnicy szynowej

jest dokonywany w zaleznosci od warunkow
mechanicznych rozpatrywanej aplikacji.
Wymagania robocze sg pokrywane przez
sze$¢ roznych modeli (ilustracja 18) ktore
moga by¢ zdefiniowane jako prowadnice
szynowe:

o ze ztozeniami tocznymi z wateczkami
utozonymi krzyzowo serii standardowej LWR
e ze ztozeniami tocznymi kulkowymi
serii LWRB
e ze ztozeniami tocznymi z wateczkami
utozonymi krzyzowo
serii zoptymalizowanej LWRE

llustracja 18 h

LWRPM/PV

LWRM/V

LWRE ACSM

LWRE

LWR z koszykiem z wateczkami
utozonymi krzyzowo

LWR z koszykiem z kulkami

o ze ztozeniami tocznymi z wateczkami J
utozonymi krzyzowo z systemem
zapobiegajacym petzaniu koszyka (ACSM),
serii LWRE

e ze ztozeniami tocznymi igietkowymi
serii LWRM/LWRYV oraz i/lub elementow tocznych, spetniajacych

o 7 powtokami $lizgowymi na biezniach wymagania aplikacji bez zmiany
serii LWRPM/LWRPV. gabarytowych wymiarow prowadnic.
Precyzyjne prowadnice szynowe sg Zakres modutowy szyn, ktory jest catkowicie

odpowiednie do aplikacji o ograniczonym zamienny, jest podany w tabeli 17.

skoku, wymagajacych duzej sztywnosci

i doktadnoéci pozycjonowania. Ten zakres jest odpowiedni do zastosowan
Seria szyn z zakresu modutowego 0 ograniczonym skoku, wymagajacych duzej

umozliwia wybor konstrukcji wewnetrznej sztywnosci i doktadnosci pozycjonowania.

Tabela 17

Zakres modutowy: Nosnos¢ nominalna  Predkosc Poziom hatasu Sztywnos¢ Doktadnos¢
program zamiennosci szyn
Wateczki utozone krzyzowo LWR | | | | | | | | I:I
Wateczki utozone krzyzowo LWRE | | | | | | | |
Igietki | | | | [ | | | — |
Whktadki slizgowe I: | I: | I: | | | I:
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

System zapobiegajacy
petzaniu koszyka (ACSM)

System ACSM zapobiega efektowi
przemieszczania (petzania) koszyka.
Jest on dostepny dla kazdego produktu
z zakresu LWRE.

Efekt braku poslizgu jest uzyskiwany
dzieki przymocowanemu do koszyka
kotu zebatemu o zebach ewolwentowych
wspotpracujacemu z zebatkami wewnatrz
szyn LWRE ACSM. W ten sposob koszyk
jest utrzymywany w swoim zdefiniowanym
potozeniu (ilustracja 19).

Ten system w niezawodny sposob chroni
przed tak zwanym petzaniem koszyka
i jest gtownie stosowany w aplikacjach
charakteryzujacych sie wysokimi
przyspieszeniami i predkosciami przesuwu,
jak réwniez obcigzeniami mimosrodowymi.

Zastosowanie systemu ACSM nie zmienia
wymiarow montazowych prowadnic
szynowych LWRE. To umozliwia uzywanie
prowadnic szynowych LWRE z systemem
ACSM w istniejacych aplikacjach bez
koniecznosci zmiany przylegtej konstrukgji
i dzieki temu wzrasta dostepnos¢
tych elementow maszyn. Oprocz systemu
ACSM, wciaz jest dostepna poprzednia
wersja — ACS. W tej wersji koto zebate
jest wykonane z polimeru a dtugos¢
skoku moze zostac¢ okreslona.

Prowadnice szynowe LWRE z systemem
ACS moga by¢ produkowane w wiekszych
dtugosciach.

W celu uzyskania blizszych informagji
prosimy o skorzystanie z katalogu
Precyzyjne prowadnice szynowe” (,Precision
rail guides”), numer publikacji 4183 EN.

Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow PDF na www.skf.com

78

llustracja 19 )

- J

Konstrukcja prowadnicy szynowej LWRE z systemem ACSM

Precision rail guides ACSM precision rail guides

with innovative cage guidance system

Publikacja nr 4183 EN Publikacja nr 6602 EN
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System zamawiania | LW | | l_—_l | | |

Typ:

Oznaczenie typu:

Prowadnica szynowa (rozmiary: /3/6/9/12/15/18/24) R

Prowadnica szynowa (rozmiary: 1/2) RB

Koszyk z tworzywa sztucznego z kulkami (rozmiary: 1/2/3/6/9/12) JK

Wateczki utozone krzyzowo w koszyku z tworzywa sztucznego (rozmiary: 3) AK

Wateczki utozone krzyzowo w koszyku z aluminium (rozmiary: 6/9/12) AL

Zderzak krancowy dla matego obciazenia i montazu poziomego (rozmiary: 1/2/3/6/9/12/15/18/24) ERA

Specjalna $ruba przytaczeniowa (rozmiary: 3/4/6/9/12/15/18/24)) GD

Prowadnica szynowa (rozmiary: 3/4/6/9) RE

Wateczki utozone krzyzowo w koszyku z tworzywa sztucznego (rozmiary: 3/4/6/9) AKE

Zderzak krancowy do stosowania ogolnego (rozmiary: 3/4/6/9/2211) ERE

Specjalna $ruba przytaczeniowa (rozmiary: 3/4/6/9/2211 GD

Prowadnica szynowa do ztozen igietkowych (rozmiary: 6/9) RM

Prowadnica szynowa do ztozen igietkowych (rozmiary: 6/9)) RV

Igietkowe elementy toczne w koszyku z aluminium (rozmiary: 6/9) HW

Igietkowe elementy toczne w koszyku polimerowym (rozmiary: 6/9) HV

Zderzak krancowy ze zgarniaczem z tworzywa sztucznego do stosowania ogélnego (rozmiary: 6/9) EARM

Zderzak krancowy ze zgarniaczem z tworzywa sztucznego do stosowania ogélnego (rozmiary: 6/9) EARV

Specjalna $ruba przytaczeniowa (rozmiary: 6/9) GD

Prowadnica szynowa (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050 M

Prowadnica szynowa (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050) v

Igietkowe elementy toczne w koszyku z aluminium (rozmiary: 10/15/20/25/30) HW

Igietkowe elementy toczne w koszyku polimerowym (rozmiary: 10/15/20/25/30) HV

Zderzak krancowy ze zgarniaczem do stosowania ogélnego (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050) EAM

Zderzak krancowy ze zgarniaczem do stosowania ogolnego (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050) DIN 84

Sruba przytaczeniowa (rozmiary: M3/M5/Mb6) EAV

Rozmiar*:

Poszczegolne wartosci sa podane w oznaczeniu typu

Dtugos$¢ prowadnicy szynowej (mm):

XXXX

Opgja:

DlaR {dla rozmiaru 3/6 KIT
dla rozmiaru 3/4/6 KIT
system zapobiegajacy petzaniu koszyka ACSM ACSM

Dla RE {system zapobiegajacy petzaniu koszyka ACSM dla rozmiaru 3/6 ACSM-KIT
system zapobiegajacy petzaniu koszyka ACS ACS
system zapobiegajacy petzaniu koszyka ACS dla rozmiaru 3/4/6 ACS-KIT

Przyktad 1, prowadnica szynowa (szyna): | LW | RE | E |350| | ACSM |
Przyktad 2, koszyk z elementami tocznymi: | LW | AKE | Izl |350|
Przyktad 3, zderzak krancowy | LW | ERE | El |x24|

* Przyktad 4, sruby: IZI

Rozmiary 3/4/6 = 3 cyfry dla okre$lenia dtugosci szyny przyktad: 050

100 Uwaga:
W celu uzyskania informagji o

Rozmiar 9 = 4 cyfry dla okreslenia dtugosci szyny; przyktad: 0300 dodatkowych produktach i akcesoriach,
prosimy o kontakt z Dziatem Obstugi
1200 Klienta SKF.

Rozmiar 3015 = 3 cyfry dla okreslenia dtugosci szyny; przyktad: 3015100 - LWN / LWO (rozmiary 2025-,
3015150 2535-, 3045- | 3555-)
- seria LWML

Wieksze rozmiary - 4 cyfry dla okreslenia dtugosci szyny; przyktad: 50250200 - LWF / LWG (rozmiary 412-, 612-,

624-, 1024- i 1434-)
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWR../LWRB..

Prowadnice szynowe LWR sg_
sprawdzonymi prowadnicami liniowymi
0 ograniczonym przesuwie, stosowanymi
w wielu aplikacjach. Sktadajg sie one
z dwoch identycznych szyn, miedzy
ktorymi sa umieszczane ztozenia toczne
z wateczkami utozonymi krzyzowo
lub ztozenia kulkowe, w zaleznosci
od zastosowania i rozmiaru.

Prowadnice szynowe LWR ze ztozeniami
tocznymi z wateczkami utozonymi
krzyzowo sg wytrzymatymi tozyskami
liniowymi o duzej nosnosci. Ich specjalna
charakterystyka sprawia, ze moga_by¢
stosowane w wielu uktadach do realizacji
ruchu prostoliniowego o ograniczonym
przesuwie.

Szyny
LWR 3-12

LWRB 1+2

Prowadnice szynowe LWRB z kulkowymi
ztozeniami tocznymi moga_by¢ uzywane
tam, gdzie obcigzenia sg niewielkie
i wymagany jest tatwy przesuw.

Sa one dostepne w rozmiarze 1 i 2.

Z powodu duzej ilosci mozliwych
kombinacji, kazdy element systemu
prowadnicy szynowej LWR/LWRB musi byc¢
zamawiany oddzielnie, na przyktad:

4 szyny LWR

2 ztozenia toczne z wateczkami utozonymi
krzyzowo LWAL

8 zderzakow krancowych LWERA.

LWR .. KIT

Zestaw KIT dla zakresu modutowego jest
wyjatkowym produktem dostarczanym
jedynie przez SKF.
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Ztozenia toczne kulkowe
i z wateczkami utozonymi krzyzowo
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LWR3/6..KIT

4 szyny LWR

2 ztozenia toczne z wateczkami utozonymi
krzyzowo LWAL/LWAK

8 zderzakow krancowych LWERA

Rysunek patrz strona 80

Rysunek patrz strona 80

akF

Oznaczenia Nosnosc* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
z elementami
tocznymi
C Co
N mm
LWR 3050 KIT 999 1120 26 LWR 3050 LWAK 3x7
LWR 3075 KIT 1422 1760 36 LWR 3075 LWAK 3x11
LWR 3100 KIT 1811 2 400 46 LWR 3100 LWAK 3x15
LWR 3125 KIT 2088 2880 66 LWR 3125 LWAK 3x18
LWR 3150 KIT 2 442 3520 76 LWR 3150 LWAK 3x22
LWR 3175 KIT 2781 4160 86 LWR 3175 LWAK 3x26
LWR 3200 KIT 3110 4 800 96 LWR 3200 LWAK 3x30
* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych
Wiaczajac 8 zderzakow krancowych LWERA 3
Oznaczenia Nosnosc* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
z elementami
tocznymi
C Co
N mm
LWR 6100 KIT 4915 5440 50 LWR 6100 LWAL 6x8
LWR 6150 KIT 6 744 8160 78 LWR 6150 LWAL 6x12
LWR 6200 KIT 8 441 10 880 106 LWR 6200 LWAL 6x16
LWR 6250 KIT 10 045 13 600 134 LWR 6250 LWAL 6x20
LWR 6300 KIT 11 955 17 000 144 LWR 6300 LWAL 6x25
LWR 6350 KIT 13 422 19720 172 LWR 6350 LWAL 6x29
LWR 6400 KIT 14 846 22 440 200 LWR 6400 LWAL 6x33

* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych
Whaczajac 8 zderzakow kranicowych LWERA 3
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRB1 Oznaczenia Wymiary Nos$noscé*
dynamiczna statyczna
A B L L J Ji G Gi N N;i A Dw U U t C Co
mm - mm N
Szyny
LWRB 1020 85 4 20 10 5 M2 1,7 3 1,4 39
LWRB 1030 85 4 30 10 5 M2 1,7 3 1,4 39
LWRB 1040 85 4 40 10 5 M2 1,7 3 1,4 39
LWRB 1050 85 4 50 10 5 M2 1,7 3 1,4 39
LWRB 1060 85 4 60 10 5 M2 1,7 3 1,4 39
Koszyk z kulkami
LWJK 1,588 1,588 35 05 22 410 580
Zderzak
krancowy
LWERA 1 1 -
RySLmEk patrz * Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych
strona 80
LWRB 2
Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynamiczna statyczna
A B L L J Ji G G N Ny A Dw U Up t C Co
mm - mm N
Szyny
LWRB 2030 12 6 30 15 75 M3 26 44 2 55
LWRB 2045 12 6 45 15 75 M3 26 44 2 55
LWRB 2060 12 6 60 15 75 M3 26 44 2 55
LWRB 2075 12 6 75 15 75 M3 2,6 44 2 55
LWRB 2090 12 6 90 15 75 M3 26 44 2 55
LWRB 2105 12 6 105 15 7,5 M3 26 4,4 2 5.5
LWRB 2120 12 6 120 15 75 M3 26 44 2 55
Koszyk z kulkami
LWJIK 2 2 5 0,75 3 640 720
Zderzak
krancowy
LWERA 2 15 -
Rysunek patrz * Nosénos¢ dla 10 elementow tocznych
strona 80
82 alkF



LWR3

Rysunek patrz
strona 80

LWR6

Rysunek patrz
strona 80

akF

Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynamiczna statyczna

A B L L J ) G 67 N N AL Dy U U t C Co
mm - mm N

Szyny

LWR 3050 18 8 50 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3075 18 8 75 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3100 18 8 100 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3125 18 8 125 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3150 18 8 150 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3175 18 8 175 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3200 18 8 200 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3250 18 8 250 25 125 M4 33 6 32 82

LWR 3300 18 8 300 25 125 M4 33 6 32 82

Koszyk z wateczkami

LWAK 3 3 75 1 5 1320 1600

Zderzak

krancowy

LWERA 3 25 -

Specjalna $ruba

przytaczeniowa

LWGD 3

* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych

Oznaczenia Wymiary Nosénoséc*

dynamiczna statyczna

A B L L J Ji G Gi N Ny A Dw U Up t C Co
mm - mm N

Szyny

LWR 6100 31 15 100 50 25 M6 52 95 52 14

LWR 6150 31 15 150 50 25 M6 52 95 52 14

LWR 6200 31 15 200 50 25 M6 52 95 52 14

LWR 6250 31 15 250 50 25 M6 52 95 52 14

LWR 6300 31 15 300 50 25 M6 52 95 52 14

LWR 6350 31 15 350 50 25 M6 52 95 52 14

LWR 6400 31 15 400 50 25 M6 52 95 52 14

Koszyk z wateczkami

LWAL 6 6 148 2,7 9 5850 6 800

Zderzak

krancowy

LWERA 6 3 -

Specjalna $ruba
przytaczeniowa
LWGD 6

* Nos$nosc dla 10 elementow tocznych

83



2 Systemy prowadzenia

Precyzyjne prowadnice szynowe

LWR9

Rysunek patrz
strona 80

84

Oznaczenia Wymiary Nosénos¢*
dynamiczna statyczna

A B L Ly J J G G N N A Dy U U t C Co
mm - mm N

Szyny

LWR 90200 44 22 200 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90300 44 22 300 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90400 44 22 400 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90500 44 22 500 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90600 44 22 600 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90700 44 22 700 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

Koszyk z wateczkami

LWAL 9 9 20 4 14 17000 18 300

Zderzak krancowy

LWERA 9 4 -

Specjalna $ruba
przytaczeniowa
LWGD 9

* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych

akF



LWRE ..

Prowadnice szynowe LWRE sg logicznym
rozwinieciem sprawdzonej konstrukgji
prowadnic szynowych LWR.

W obrebie systemu modutowego
prowadnice LWRE oferujg wyjatkowo
korzystny stosunek ceny do jakosci
dziatania.

Obok znanych cech charakterystycznych
dla serii LWR, nowe prowadnice szynowe
LWRE oferujg_korzysci wynikajace
z pieciokrotnego wzrostu nosnosci
i dwukrotnego zwiekszenia sztywnosci,
osiggnietych poprzez optymalizacje
geometrii wewnetrznej w potaczeniu ze
wzrostem srednicy wateczkow.

Mniejsza prowadnica szynowa LWRE
moze byc¢ zastosowana w obrebie dostepnej
przestrzeni projektowej, przy zachowaniu tej
samej nosnosci jak LWR.

Wymiary montazowe i przytaczeniowe
prowadnic szynowych LWRE 3, 6, 9
sg zgodne z wymiarami dla prowadnic
szynowych z zakresu modutowego SKF
przedstawionych w tym katalogu.

Budowa prowadnic szynowych
LWRE zostata zoptymalizowana dzieki
zastosowaniu duzych elementow tocznych
i polepszeniu geometrii wewnetrznej,
dzieki czemu uzyskano wysoka nosnosc¢
i sztywnosc. Prowadnice s dostepne
z systemem ACSM.

Standardowo prowadnice szynowe
z systemem ACSM sg dostarczane bez
otwordéw w powierzchniach czotowych.
Prowadnice szynowe LWRE rozmiaru 2 sg
wyposazone w ztozenia koszykow z kulkami.

Z powodu duzej ilosci mozliwych
kombinacji kazdy element systemu
prowadnicy szynowej LWRE musi by¢
zamawiany oddzielnie, na przyktad:

4 szyny LWRE

2 ztozenia toczne z wateczkami utozonymi
krzyzowo LWAKEE

8 zderzakdw krancowych LWERE

LWRE .. KIT
Zestaw KIT dla zakresu modutowego jest
wyjatkowym produktem dostarczanym

Szyny jedynie przez SKF.
LWRE i LWRE ACS LWRE ACSM LWRB ACSM LWRE ACSM
.
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Zderzaki krancowe

T

LWERE 3, 6, 9

LWERE 4

Specjalna $ruba
przytaczeniowa

LWGD

akF

LWAKE 3, 6, 9

LWAKE 3, 6, 9 ACS

LWAKE 4

LWAKE 4 ACS

190 0!

LWJK 2 ACSM
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LWAKE 3, 6, 9 ACSM
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRE3/6.. KIT
4 szyny LWRE

2 ztozenia toczne z wateczkami
utozonymi krzyzowo LWAKE
8 zderzakow krancowych LWERE

Rysunek patrz strona 85

Rysunek patrz strona 85

86

Oznaczenia Nosénosc* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
z elementami
tocznymi
C Co
N mm
LWRE 3050 KIT 4230 5100 25 LWRE 3050 LWAKE 3x 6
LWRE 3075 KIT 5803 7 650 38 LWRE 3075 LWAKE 3x9
LWRE 3100 KIT 7263 10200 50 LWRE 3100 LWAKE 3x12
LWRE 3125 KIT 8 644 12 750 63 LWRE 3125 LWAKE 3x15
LWRE 3150 KIT 9 964 15 300 75 LWRE 3150 LWAKE 3x18
LWRE 3175 KIT 11 238 17 850 88 LWRE 3175 LWAKE 3x21
LWRE 3200 KIT 12 471 20 400 100 LWRE 3200 LWAKE 3 x 24
* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych
Whaczajac 8 zderzakow krancowych LWERA 3
Oznaczenia Nos$nosc* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
z elementami
tocznymi
C Co
N mm
LWRE 6100 KIT 25743 27 300 46 LWRE 6100 LWAKE 6 x7
LWRE 6150 KIT 34000 39000 80 LWRE 6150 LWAKE 6x10
LWRE 6200 KIT 44 204 54 600 92 LWRE 6200 LWAKE 6 x14
LWRE 6250 KIT 51 431 66300 126 LWRE 6250 LWAKE 6x17
LWRE 6300 KIT 58 382 78 000 160 LWRE 6300 LWAKE 6 x 20
LWRE 6350 KIT 67 304 93 600 172 LWRE 6350 LWAKE 6 x 24
LWRE 6400 KIT 73781 105300 208 LWRE 6400 LWAKE 6 x 27
* Noénosc¢ dla 10 elementdéw tocznych
Wiaczajac 8 zderzakow krancowych LWERA 6
alkF



LWRE3/6.. ACS KIT

Oznaczenia Nosnosc* Skok Oznaczenie Oznaczenie
4 szyny LWRE ACS dynamiczna statyczna szyny koszyka
2 ztozenia toczne z wateczkami Z elemeqtaml
utozonymi krzyzowo LWAKE tocznymi
8 zderzakow krancowych LWERE € Co
N mm
LWRE 3050 ACS-KIT 4230 5100 20 LWRE 3050 ACS  LWAKE 3x6 ACS
LWRE 3075 ACS-KIT 5294 6 800 30 LWRE 3075 ACS  LWAKE 3x6 ACS
LWRE 3100 ACS-KIT 6300 8500 45 LWRE 3100 ACS  LWAKE 3x10 ACS
LWRE 3125 ACS-KIT 7731 11 050 62 LWRE 3125 ACS  LWAKE 3x13 ACS
LWRE 3150 ACS-KIT 9090 13 600 79 LWRE 3150 ACS  LWAKE 3x16 ACS
LWRE 3175 ACS-KIT 9 964 15 300 94 LWRE 3175 ACS  LWAKE 3x18 ACS
LWRE 3200 ACS-KIT 11 653 18 700 100 LWRE 3200 ACS  LWAKE 3x22 ACS
* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych
Whaczajac 8 zderzakow kraficowych LWERA 3
Rysunek patrz strona 85
Oznaczenia Nosénos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
z elementami
tocznymi
C Co
N mm
LWRE 6100 ACS-KIT 22826 23 400 37 LWRE 6100 ACS  LWAKE 6x6 ACS
LWRE 6150 ACS-KIT 31318 35100 71 LWRE 6150 ACS  LWAKE 6x9 ACS
LWRE 6200 ACS-KIT 39196 46 800 105 LWRE 6200 ACS  LWAKE 6x12 ACS
LWRE 6250 ACS-KIT 49056 62 400 117 LWRE 6250 ACS  LWAKE 6x16 ACS
LWRE 6300 ACS-KIT 56 093 74100 151 LWRE 6300 ACS  LWAKE 6x19 ACS
LWRE 6350 ACS-KIT 65107 89 700 163 LWRE 6350 ACS  LWAKE 6x23 ACS
LWRE 6400 ACS-KIT 71 640 101400 197 LWRE 6400 ACS  LWAKE 6x26 ACS

Rysunek patrz strona 85

akF

* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych
Wiaczajac 8 zderzakow krancowych LWERA 6
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2 Systemy prowadzenia

Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRE3

Rysunek patrz
strona 85

LWRE 2211

Rysunek patrz
strona 85

88

Oznaczenia Wymiary Nosénosc*
dynamiczna statyczna
A B L Ly J J1 G G; N N1 A1 Dw C Co
mm - mm N
Szyny
LWRE 3050 18 8 50 25 125 M4 33 6 32 87
LWRE 3075 18 8 75 25 125 M4 33 6 32 87
LWRE 3100 18 8 100 25 125 M4 33 6 32 87
LWRE 3125 18 8 125 25 125 M4 33 6 32 87
LWRE 3150 18 8 150 25 125 M4 33 6 32 87
LWRE 3175 18 8 175 25 125 M4 33 6 32 87
LWRE 3200 18 8 200 25 125 M4 33 6 32 87
Koszyk z wateczkami
LWAKE 3 4 6,25 6300 8500
Zderzak
krancowy
LWERE 3 2 -
Specjalna sruba
przytaczeniowa
LWGD 3
* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych
Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynamiczna statyczna
A B L L J J1 G Gy N N;i Ay Dy t t1 t C Co
mm - mm N
Szyny
LWRE 22110080 22 11 80 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110120 22 11 120 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110160 22 11 160 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110200 22 11 200 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110240 22 11 240 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110280 22 11 280 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110320 22 11 320 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110360 22 11 360 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
LWRE 22110400 22 11 400 40 20 M5 43 75 41 11 2,65 3,6
Koszyk z wateczkami
LWAKE 3 4 6,25 6 300 8500
Zderzak krancowy
LWERE 3 2 -

* Nosnosc¢ dla 10 elementéw tocznych

akF



LWRE 6

Oznaczenia Wymiary Noénosc*
dynamiczna statyczna

A B L Ly J Ji G G; N N1 A1 Dw t C Co
mm - mm N

Szyny

LWRE 6100 31 15 100 50 25 Mé6 52 95 52 15

LWRE 6150 31 15 150 50 25 Mé6 52 95 52 15

LWRE 6200 31 15 200 50 25 Mé6 52 95 52 15

LWRE 6250 31 15 250 50 25 Mé6 52 95 52 15

LWRE 6300 31 15 300 50 25 M6 52 95 52 15

LWRE 6400 31 15 400 50 25 M6 52 95 52 15

Koszyk z wateczkami

LWAKE 6 8 11 34000 39000

Zderzak

krancowy

LWERE 6 3 -

Specjalna $ruba
przytaczeniowa
LWGD 6

Rysunek patrz

* Nosnosc dla 10 elementow tocznych

strona 85
LWRE9
Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynamiczna statyczna
A B L Ly J Ji G G4 N Ni Ay Dy t C Co
mm - mm N
Szyny
LWRE 90200 44 22 200 100 50 M8 68 11 62 22
LWRE 90300 44 22 300 100 50 M8 68 11 62 22
LWRE 90400 44 22 400 100 50 M8 68 11 62 22
LWRE 90500 44 22 500 100 50 M8 68 11 62 22
LWRE 90600 44 22 600 100 50 M8 68 11 62 22
LWRE 90700 44 22 700 100 50 M8 68 11 62 22
Koszyk z wateczkami
LWAKE 9 12 16 78000 78 000
Zderzak
krancowy
LWERE 9 3 -

Specjalna $ruba
przytaczeniowa
LWGD 9

Rysunek patrz

* Nosénosc dla 10 elementow tocznych
strona 85

akF 89



2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRB2..ACSM 0 . Wymi Ot t i Ot ierzchniach czot h
i LWRE 3/6/9..ACSM znaczenia ymiary wory przytaczeniowe wory w powierzchniach czotowyc
A B Aq Dy J J1 J G 61 N Ny J3 Gy G3
mm - mm - mm
LWRB 2 ACSM 12 6 55 2 15 75 25 M3 255 44 2 2,7  M25 3
LWRE 3 ACSM 18 8 87 4 25 125 35 M4 33 6 32 4 M3 6
LWRE 6 ACSM 31 15 152 8 50 25 6 M6 52 95 52 675 M5 9
LWRE 9 ACSM 4t 22 21,7 12 100 50 9 M8 68 105 62 975 M6 9
Rysunek patrz
strona 85
LWJK 2§ LWAKE 3/6/9 ACSM Oznaczenia Wymiary Nosnos¢* Odpowiednia
dynamiczna statyczna prowadnica
szynowa
Dw t t3 C Co
mm N
LWJK 2 ACSM 2 3,9 3,9 510 650 LWRB 2 ACSM
LWAKE 3 ACSM 4 6,25 9 5040 8160 LWRE 3 ACSM
LWAKE 6 ACSM 8 11 15,3 27 200 37 440 LWRE 6 ACSM
LWAKE 9 ACSM 12 16 22 62 400 74 880 LWRE 9 ACSM

Rysunek patrz strona 85

90

* Nosnosc¢ dla 10 elementow tocznych

akF



LWRE3.. ACSM KIT

4 szyny LWRE ACSM
2 ztozenia toczne z wateczkami
utozonymi krzyzowo LWAKE ACSM

Rysunek patrz strona 85

LWRE6.. ACSM KIT

Rysunek patrz strona 85

akF

Oznaczenia Nosnosc* Skok  Oznaczenie Oznaczenie
dynamicznastatyczna szyny koszyka
z elementami
tocznymi
C Co 4 sztuki 2 sztuki
N mm
LWRE 3050 ACSM-KIT 2940 4080 20 LWRE 3050 ACSM  LWAKE 3x5 ACSM
LWRE 3075 ACSM-KIT 3380 4 900 30 LWRE 3075 ACSM  LWAKE 3x6 ACSM
LWRE 3100 ACSM-KIT 5040 8160 45 LWRE 3100 ACSM  LWAKE 3x10 ACSM
LWRE 3125 ACSM-KIT 6180 10610 62 LWRE 3125 ACSM  LWAKE 3x13 ACSM
LWRE 3150 ACSM-KIT 7270 13060 79 LWRE 3150 ACSM  LWAKE 3x16 ACSM
LWRE 3175 ACSM-KIT 7970 14690 94 LWRE 3175 ACSM  LWAKE 3x18 ACSM
* Noénosc¢ dla 10 elementow tocznych
Oznaczenia Nos$nosc* Skok  Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
z elementami
tocznymi
C Co
N mm
LWRE 6100 ACSM-KIT 18 260 22 460 37 LWRE 6100 ACSM  LWAKE 6 x6 ACSM
LWRE 6150 ACSM-KIT 25050 33700 71 LWRE 6150 ACSM  LWAKE 6 x9 ACSM
LWRE 6200 ACSM-KIT 31360 44930 105 LWRE 6200 ACSM  LWAKE 6 x12 ACSM
LWRE 6250 ACSM-KIT 39 240 59900 117 LWRE 6250 ACSM  LWAKE 6 x16 ACSM
LWRE 6300 ACSM-KIT 44 870 71140 151 LWRE 6300 ACSM  LWAKE 6 x19 ACSM
LWRE 6350 ACSM-KIT 52090 86110 163 LWRE 6350 ACSM  LWAKE 6 x23 ACSM
LVWVRE:649%ARSMeA Tocnych 310 97340 197 LWRE 6400 ACSM  LWAKE 6 x26 ACSM
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2 Systemy prowadzenia

Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRE 3 ACS

Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynamiczna statyczna
A B L LW J ) G 61 N N Aq Dw t t3 C Co
mm - mm N
Szyny
LWRE 3050ACS 18 8 50 25 125 M4 33 6 32 87 9
LWRE 3075ACS 18 8 75 25 125 M4 33 6 32 87 9
LWRE 3100 ACS 18 8 100 25 125 M4 33 6 32 87 9
LWRE 3125 ACS 18 8 125 25 125 M4 33 6 32 87 9
LWRE 3150 ACS 18 8 150 25 125 M4 33 6 32 87 9
LWRE 3175 ACS 18 8 175 25 125 M4 33 6 32 87 9
LWRE 3200ACS 18 8 200 25 125 M4 33 6 32 87 9
Koszyk z wateczkami
LWAKE 3 ACS 4 6,25 6300 8500
Zderzak krancowy
LWERE 3 2 -
Specjalna sruba
przytaczeniowa
LWGD 3
RySLmEk patrz *Nosnosc dla 10 elementow tocznych
strona 85
LWRE 2211 ACS
Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynamiczna statyczna
A B L J Jq G G1 N Ni A Dy t t3 C Co
mm - mm N
Szyny
LWRE 22110080 ACS 22 11 80 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110120 ACS 22 11 120 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110160 ACS 22 11 160 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110200 ACS 22 11 200 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110240 ACS 22 11 240 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110280 ACS 22 11 280 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110320 ACS 22 11 320 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110360 ACS 22 11 360 40 20 M5 43 75 41 11 9
LWRE 22110400 ACS 22 11 400 40 20 M5 43 75 41 11 9
Koszyk z wateczkami
LWAKE 3 ACS 4 6,25 6300 8 500

Rysunek patrz
strona 85

92

Zderzak krancowy
LWERE 3

*Nosnos¢ dla 10 elementéw tocznych

akF



LWRE 6 ACS

Rysunek patrz
strona 85

LWRE9 ACS

Rysunek patrz
strona 85

akF

Oznaczenia Wymiary Nosénos¢*
dynamiczna statyczna

A B L L J 1 G G1 N N1 Aq Dw t t3 C Co
mm - mm N

Szyny

LWRE 6100 ACS 31 15 100 50 25 Mé6 52 95 52 15 15,3

LWRE 6150 ACS 31 15 150 50 25 Mé6 52 95 52 15 15,3

LWRE 6200 ACS 31 15 200 50 25 Mé6 52 95 52 15 15,3

LWRE 6250 ACS 31 15 250 50 25 M6 52 95 52 15 15,3

LWRE 6300 ACS 31 15 300 50 25 Mé6 52 95 52 15 15,3

LWRE 6400 ACS 31 15 400 50 25 M6 52 95 52 15 15,3

Koszyk z wateczkami
LWAKE 6 ACS 8 11 34000 39000

Zderzak krancowy
LWERE 6 3 -

Specjalna $ruba
przytaczeniowa
LWGD 6

*Nosnos¢ dla 10 elementow tocznych

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynamiczna statyczna

A B L Ly J Jq G Gq N N A Dw t t3 C Co
mm - mm N

Szyny

LWRE 90200 ACS 44 22 200 100 50 M8 68 11 62 22 22

LWRE 90300 ACS 44 22 300 100 50 M8 68 11 62 22 22

LWRE 90400 ACS 44 22 400 100 50 M8 68 11 62 22 22

LWRE 90500 ACS 44 22 500 100 50 M8 68 11 62 22 22

LWRE 90600 ACS 44 22 600 100 50 M8 68 11 62 22 22

LWRE 90700 ACS 44 22 700 100 50 M8 68 11 62 22 22

Koszyk z wateczkami
LWAKE 9 ACS 12 16 78 000 78 000

Zderzak krancowy
LWERE 9 3 -

Specjalna $ruba
przytaczeniowa
LWGD 9

*Nosnosc dla 10 elementéw tocznych
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRM ../LWRV ..
Systemy prowadzenia o duzej nosnosci
i maksymalnej sztywnosci.

Ztozenia igietkowe do prowadnic
szynowych LWRM/LWRV
Ztozenia igietkowe LWHW maja_koszyki
aluminiowe, ktore utrzymuja igietkowe
elementy toczne. Sg one dostepne do
zespotdw o rozmiarze 6 i 9.

Przy zamowieniu po oznaczeniu koszyka
musi by¢ podana wtasciwa dtugosc koszyka
w mm, np.: LWHW 10 x 225.

Szyny

p— [ —==

I Za
T
—-_‘Z

LWEARV
ze zgarniaczem

- zgarniacz

LWEAM ze
zgarniaczem

94

Zderzaki krancowe do prowadnic
szynowych LWRM/LWRV.

Zderzaki krancowe stuza do ograniczenia
wysuwania sie ztozen igietkowych ze strefy
obcigzenia.

Zderzaki krancowe LWEARM i LWEARV sa.
wyposazone w plastikowy zgarniacz z wargaq
uszczelniajaca, ktorego zadaniem jest
zmniejszenie ryzyka zanieczyszczen biezni.

Wszystkie zderzaki krancowe sa dostarczane
7z potrzebnymi érubami przytaczeniowymi.

Wymiary montazowe i przytaczeniowe
prowadnic szynowych LWRM/LWRV sg
zgodne z wymiarami pozostatych prowadnic

szynowych z zakresu modutowego SKF
przedstawionego w tym katalogu.

Z powodu duzej ilosci mozliwych
kombinacji, kazdy element systemu
prowadnicy szynowej LWRM/ LWRV musi
by¢ zamawiany oddzielnie, na przyktad:

2 szyny LWRM

2 szyny LWRV

2 ztozenia toczne igietkowe LWHW
4 zderzaki krancowe LWEARM.

eetietr
prETIr

— 4
- L -
LWRM

] =. | N

I|r Ly

p— A ——
l— — _t
LWRV

& o & b & 5

Specjalna $ruba przytaczeniowa

LWGD

akF



LWRM6/LWRV 6

Rysunek patrz
strona 94

LWRM9/LWRV9

Rysunek patrz
strona 94

akF

Oznaczenia Wymiary Noénosc*
dynamiczna statyczna

A B L LyJ J G G N N A A A3 Dy U t C Co
mm - mm N

Szyny

LWRM/LWRV 6100 31 15 100 50 25 Mé 52 95 52 17 18 11

LWRM/LWRV 6150 31 15 150 50 25 Mé 52 95 52 17 18 11

LWRM/LWRV 6200 31 15 200 50 25 Mé 52 95 52 17 18 11

LWRM/LWRV 6250 31 15 250 50 25 Mé 52 95 52 17 18 11

LWRM/LWRV 6300 31 15 300 50 25 Mé 52 95 52 17 18 11

LWRM/LWRV 6400 31 15 400 50 25 Mé 52 95 52 17 18 11

Ztozenie koszyka z igietkami

LWHW 10 2 10 3,75 10400 25500

Zderzaki krancowe

LWEARM 6 - 6

LWEARV 6 - 6

Specjalna $ruba

przytaczeniowa

LWGD 6

* Dla 10 igietek na rzad

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢é*

dynamiczna statyczna

A B L LpJ J1 6 Gi N Ny Ay Ay A3 Dy U t C Co
mm - mm N

Szyny

LWRM/LWRV 90200 44 22 200 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17

LWRM/LWRV 90300 44 22 300 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17

LWRM/LWRV 90400 44 22 400 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17

LWRM/LWRV 90500 44 22 500 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17

Ztozenie koszyka z igietkami

LWHW 15 2 15 45 16300 45000

Zderzaki krancowe

LWEARM 9 - 83

LWEARV 9 - 83

Specjalna $ruba
przytaczeniowa
LWGD 9

* Dla 10 igietek na rzad
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWM ../LWV ..

Te prowadnice szynowe umozliwiajg
projektowanie systemow prowadzenia
liniowego do duzych obcigzen
i 0 maksymalnej sztywnosci. Geometria
wewnetrzna jest identyczna z geometrig,
prowadnic z zakresu modutowego serii
LWRM/LWRV. Poniewaz stosowane jest to
samo ztozenie igietkowe, charakterystyki
obcigzenia tozyska sg identyczne. Jednakze
wymiary zewnetrzne prowadnic szynowych
LWM/LWV rodznia_sie nieznacznie od
wymiarow prowadnic LWRM/LWRV
z zakresu modutowego.

Szyny

w0
R

W

Y —

Otwor typu 13

Prowadnice szynowe LWM/LWV sg
szeroko stosowane w obrabiarkach.
Prowadnice LWM/LWV maja standardowo
otwor przytaczeniowy typu 15, tzn. otwor
przelotowy z pogtehieniem walcowym.

Jesli zostanie zamowiony otwor
przytaczeniowy typu 13, odpowiednie
nagwintowane wktadki sg dostarczane
z prowadnica,

W przypadku nowych konstrukcji
zaleca sie wybor prowadnic szynowych
LWRM/LWRV. Sa one zamienne z innymi
prowadnicami z zakresu modutowego.

Ztozenia igietkowe dla prowadnic
szynowych LWM/LWV

Ztozenia igietkowe LWHW maja_koszyk
aluminiowy z igietkowymi elementami
tocznymi umieszczonymi wzgledem siebie
pod katem prostym. Elementy toczne sa,
utrzymywane przez koszyk.

Zderzaki kraricowe do prowadnic
szynowych LWM/LWV

Zderzaki krancowe LWEAM i LWEAV
sg wyposazone w plastikowy zgarniacz
z warga_uszczelniajaca stuzacg usuwaniu
zanieczyszczen z biezni.

Wszystkie zderzaki krancowe sa,
dostarczane ze Srubami przytaczeniowymi.

o= —Jy -
1 H ’
Otwor typu 15
s o
- A LwWv
il :
1 o 1
v 2% S
CHve I
B | [ - L
1 ]1 4
1M1 L
[_N’._ Otwor typu 15

Zderzaki krancowe

Ly

-~ zgarniacz

LWEAM ze zgarniaczem

96

Ztozenie koszyka z igietkami
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Aluminium

Specjalna $ruba przytaczeniowa

LWGD
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LWM3015/

Oznaczenia Wymiary Noénosc*
LWV3015 dynamiczna statyczna
A B L L 26 N N N A Ay A3 DUt C G
mm - mm N
Szyny
LWM/LWV 3015100 30 15 100 40 15 M4 85 4,5 525 16 17,2 10,5
LWM/LWV 3015150 30 15 150 40 15 M4 85 4,5 525 16 17,2 10,5
LWM/LWV 3015200 30 15 200 40 15 M4 85 4,5 525 16 17,2 10,5
LWM/LWV 3015300 30 15 300 40 15 M4 85 4,5 525 16 17,2 10,5
LWM/LWV 3015400 30 15 400 40 15 M4 85 4,5 525 16 17,2 10,5
Ztozenie koszyka z igietkami
LWHW10 2 10 3,75 10400 25500
Zderzaki krancowe
LWEAM 3015 - 6
LWEAV 3015 - 6
Odpowiednia $ruba
przytaczeniowa
M4 DIN 84
* Dla 10 igietek na rzad
1) Dla dtugoéci L < J + 2 - Jimin, J = 50 mm (oprécz LWM/LWV 3015)
Rysunek patrz 2) J, zalezy od dtugoéci szyny i ma taka sama, wielkoé¢ na kazdym koficu szyny: J; = (L - 3J)/2
strona 96
twy:g;g/ Oznaczenia Wymiary Nosénos¢*
dynamiczna statyczna
A B L LM J?26 N Ny N Ay A A3 DyU t C o
mm - mm N
Szyny
LWM/LWV 4020100 40 20 100 80 15 Mé6 11,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWV 4020150 40 20 150 80 15 Mé6 11,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWV 4020200 40 20 200 80 15 Mé6 11,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWV 4020300 40 20 300 80 15 Mé6 11,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWV 4020400 40 20 400 80 15 M6 11,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
Ztozenie koszyka z igietkami
LWHW 15 2 15 4,5 16300 45000
Zderzaki krancowe
LWEAM 4020 - 83
LWEAV 4020 - 83

Odpowiednia $ruba
przytaczeniowa
M6 DIN 84

* Dla 10 igietek na rzad
1 Dla dtugoéci L <J + 2 - Jymin, J = 50 mm (oprécz LWM/LWV 3015)
2 J, zalezy od dtugoéci szyny i ma taka sama wielkos¢ na kazdym koricu szyny: Jg = (L - 3J)/2

Rysunek patrz
strona 96
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2 Systemy prowadzenia

Precyzyjne prowadnice szynowe

L 2
LaS/A 55 82 55/ Oznaczenia Wymiary Noénosc*
dynamiczna statyczna
A B L LM um?6 N Ny No Aq Ab A; DwU t C o
mm - mm N
Szyny
LWM/LWV 50250100 50 25 100 80 20 M6 115 6,8 7,5 28 28 17
LWM/LWV 50250200 50 25 200 80 20 M6 115 6,8 7,5 28 28 17
LWM/LWV 50250300 50 25 300 80 20 M6 115 6,8 7,5 28 28 17
LWM/LWV 50250400 50 25 400 80 20 M6 115 6,8 7,5 28 28 17
LWM/LWV 50250500 50 25 500 80 20 M6 115 6,8 7,5 28 28 17
Ztozenie koszyka z igietkami
LWHW 15 2 15 45 16300 45000
Zderzaki krancowe
LWEAM 5025 - 89
LWEAV 5025 - 89
Odpowiednia $ruba
przytaczeniowa
Mé6 DIN 84
* Dla 10 igietek na rzad
1 Dla dtugosci L < J + 2 - Jymin, J = 50 mm (oprécz LWM/LWV 3015)
Rysunek patrz 2) J; zalezy od dtugosci szyny i ma taka sama wielkoé¢ na kazdym koficu szyny: Jg = (L - 3J)/2
strona 96
LWM 6035
LWV 6035 / Oznaczenia Wymiary Nos$nosc*
dynamiczna statyczna
A B L LY @6 N Ny N> Aq Ab A; Dy U t C Co
mm - mm N
Szyny
LWM/LWV 60350200 60 35 200 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60350300 60 35 300 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60350400 60 35 400 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60350500 60 35 500 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60350600 60 35 600 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60350700 60 35 700 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60350800 60 35 800 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60350900 60 35 900 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
LWM/LWV 60351000 60 35 1 000 100 20 M8 15 9 10 36 36 20
Ztozenie koszyka z igietkami
LWHW 20 2,5 20 5,5 32000 88 000
Zderzaki krancowe
LWEAM 6035 - 8,9
LWEAV 6035 - 8,9

Rysunek patrz
strona 96
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Odpowiednia $ruba
przytaczeniowa
M8 DIN 84

* Dla 10 igietek na rzad
1) Dla dtugosci L < J + 2 - Jymin, J = 50 mm (oprécz LWM/LWV 3015)
2 ), zalezy od dtugoéci szyny i ma taka sama, wielkos¢ na kazdym kofcu szyny: J = (L - 3J)/2
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LWM 7040/

Oznaczenia Wymiary Noénosc*
LWV 7040 dynamiczna statyczna
A B L L JY 3?6 N Ny N» A Ab Ay DyU t C o
mm - mm N
Szyny

LWM/LWV 70400200 70 40 200 100 20 M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70400300 70 40 300 100 20  M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70400400 70 40 400 100 20 M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70400500 70 40 500 100 20 M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70400600 70 40 600 100 20  M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70400700 70 40 700 100 20 M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70400800 70 40 800 100 20 M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70400900 70 40 900 100 20 M10 185 11 12,5 40 42 24
LWM/LWV 70401000 70 40 1 000 100 20 M10 18,5 11 12,5 40 42 24

Ztozenie koszyka z igietkami

LWHW 25 3 25 6 52000 143 000
Zderzaki krancowe

LWEAM 7040 - 8,9

LWEAV 7040 - 8,9

Odpowiednia $ruba
przytaczeniowa
M10 DIN 84

* Dla 10 igietek na rzad
Rysunek patrz 1 Dla dtugoéci L <J + 2 - Jymin, J = 50 mm (oprécz LWM/LWV 3015)
2 J, zalezy od dtugoéci szyny i ma taka sama wielkos¢ na kazdym korcu szyny: Jy = (L - 5J)/2

strona 96
LWM8050/ Oznaczenia Wymiary Nosénosc*
LWV 8050 dynamiczna statyczna
A B L L JY 0?6 N Ny No Aq Ab A3 Dy U t C o
mm - mm N
Szyny
LWM/LWV 80500200 80 50 200 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80500300 80 50 300 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80500400 80 50 400 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80500500 80 50 500 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80500600 80 50 600 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80500700 80 50 700 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80500800 80 50 800 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80500900 80 50 900 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
LWM/LWV 80501000 80 50 1 000 100 20 M12 20 13 14 45 485 26
Ztozenie koszyka z igietkami
LWHW 30 3,5 30 7 76500 212 000
Zderzaki krancowe
LWEAM 8050 - 8,9
LWEAV 8050 - 8,9
Odpowiednia $ruba
przytaczeniowa
M12 DIN 84
* Dla 10 igietek na rzad
1 Dla dtugoéci L < J + 2 - Jymin, J = 50 mm (oprécz LWM/LWV 3015)
Rysunek patrz 2 J; zalezy od dtugosci szyny i ma taka sama wielkoéé na kazdym koficu szyny: J = (L - 3J)/2
strona 96
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRPM ../LWRPV ..

Prowadnice szynowe LWRPM/LWRPV sg.
prowadnicami liniowymi do ograniczonych
przemieszczen, z wktadkami $lizgowymi
biezni wykonanymi z tworzywa Turcite-B® )
Ten materiat bazowany na PTFE, jest
samosmarowny i ma doskonate wtasnosci
slizgowe.

Whktadki slizgowe sa mocowane do
niehartowanej szyny LWRPM za pomoca,
kleju, a potem powierzchnia jest szlifowana
na wymiar. Szyna LWRPV jest hartowana

i szlifowana. Aby unikna¢ uszkodzenia
warstwy slizgowej szyny LWRPM, krawedzie
prowadzace szyn LWRPV sa lekko
zaokraglone. Poza tym wymiary tych szyn
s takie same jak szyn serii LWRV.
Prowadnice szynowe LWRPM/LWRPV
powinny by¢ stosowane tam, gdzie

z powodu warunkow otoczenia prowadnice
szynowe ze ztozeniami tocznymi nie moga,
pracowac.

Szyny
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Takie aplikacje obejmujg zastosowania,
gdzie wystepuja wysokie poprzeczne
przyspieszenia mogace spowodowac
odgniecenia elementow tocznych na
biezniach, lub gdy wymagane sg bardzo
mate skoki prowadnicy.

Niekorzystne warunki trybologiczne
powodowane przez takie warunki

pracy moga wywotac tuszczenie biezni

w prowadnicach szynowych z elementami
tocznymi.

Wymiary montazowe i przytaczeniowe
prowadnic szynowych LWRPM/LWRPV sg
zgodne z wymiarami pozostatych prowadnic
szynowych z zakresu modutowego SKF
przedstawionego w tym katalogu.
Prowadnice szynowe LWRPM/LWRPV
charakteryzuja sie:

e praca bez drgan ciernych

e przesuwem bez zaktdcen

e dobrymi wtasnosciami pracy
w warunkach awaryjnych

e matym zuzyciem i wysoka
niezawodnoscig
e odpornoscig na zanieczyszczenia
e bardzo dobrymi wtasnosciami ttumienia
drgan
Przy zamawianiu poszczegolne
komponenty zespotu prowadnic szynowych
musza_by¢ wyspecyfikowane oddzielnie, np.:
2 szyny LWRPM 6300
2 szyny LWRPV 6300

Prowadnice $lizgowe LWRPM sg
dostarczane z wktadkami slizgowymi
przyklejonymi juz do biezni. Z powodu
swojej konstrukgcji prowadnice szynowe
tych serii nie wymagaja stosowania
zderzakow krancowych. Nie jest wymagane
oddzielne zamawianie wktadek slizgowych
i zderzakow krancowych.

D urcite-B® jest zarejestrowanym znakiem towarowym
firmy Busak & Shamban GmbH.
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LWRPM
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LWRPM 3/6/9

Oznaczenia Wymiary Nos$nosc*
dynamiczna
A B A A A ) Jq b G Gz N Ny, C
mm - mm N
Szyny
LWRPM 3 18 8 95 - - 25 125 35 M4 33 6 3,2 300/100 mm
LWRPM 6 31 15 166 - - 50 25 6 M6 52 95 52 700/100 mm
LWRPM 9 44 22 231 - - 100 50 9 M8 6,8 105 6,2 1200/100 mm
RysunEk patrz * Dla obciazenia jednostkowego powierzchni wynoszacego okoto 4 N /mm? (dopuszczalne sa obciazenia chwilowe do 6 N /mm?).
strona 100
LWRPV 3/6/9 Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynamiczna
A B M A A ) Jq bH G G3 N Ny C
mm - mm N
Szyny
LWRPV 3 18 8 - 96 645 25 125 35 M4 33 6 32 -
LWRPV 6 31 15 - 17,8 10,8 50 25 6 M6 52 95 52 -
LWRPV 9 4t 22 - 26,9 16,6 100 50 9 M8 6,8 105 62 -

Rysunek patrz
strona 100
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* Dla obciazenia jednostkowego powierzchni wynoszacego okoto 1 N /mm? (dopuszczalne sa obciazenia chwilowe do 6 N /mm?).
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2 Systemy prowadzenia

Z&StOSOW&I’]ia wiedze i doswiadczenie z najnowszymi korzysci, czy tez ogdlne zwiekszenie
technologiami i stworzyt rozwiazania dla dochodowosdi, dzieki doswiadczeniu

W odpowiedzi na wymaganie przemystu, specjalnych warunkéow pracy twojej aplikacji. i specjalistycznej wiedzy SKF,

aby produkowac coraz wiecej przy Czy twoim celem jest zaprojektowanie prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.

mniejszych naktadach, SKF potaczyt swojg urzadzenia, ktore daje klientowi wiecej

Stot silnika liniowego System suwnicy bramowej

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty

a) Precyzyjne prowadnice szynowe a) Precyzyjne prowadnice szynowe

Obrabiarka Ciecie kamienia/szkta

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty

a) Precyzyjne prowadnice szynowe a) Precyzyjne prowadnice szynowe
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Niektore rzeczy sa tworzone,
aby przetrwaty probe czasu.

Pajecza sie¢ jest proporcjonalnie
bardziej wytrzymata niz jakikolwiek
materiat wynaleziony do tej pory przez
cztowieka — nawet stalowy kabel.

Tutaj widzimy jeden z cudow natury,
ktory zainspirowat SKF do stworzenia
produktow, ktore beda trwaty przez
wiele przysztych lat.

éruby, systemy prowadzenia i wiele
innych komponentow noszacych
nazwe SKF jest produkowanych ze

stali nierdzewnej i zaprojektowanych
do pracy w $rodowiskach korozyjnych,
przy rownoczesnym zapewnieniu
najwyzszej jakosci dziatania i dtugiego
okresu niezawodnosci we wszystkich
aplikacjach.

Z pomoca SKF, technika trwa.




Systemy napedowe

Sruby kulkowe
I wateczkowe

Zespoty $rub kulkowych i wateczkowych
SKF sa wysokiej jakosci produktami,
odpowiednimi do szerokiego zakresu
zastosowan, gdzie wymagane sa precyzyjne
systemy napedowe.

éruby 0 wysokiej sprawnosci pozwalaja,
na przenoszenie obcigzenia poprzez
przeksztatcanie ruchu obrotowego na ruch
prostoliniowy. éruby posiadajg_elementy
toczne, kulki lub wateczki, miedzy nakretka

llustracja 1 h Ilustracja 2 \

a watem $ruby. N y, y,
We wszystkich typach srub kulkowych

. . .. L. 4 . 1\ ( . N\

(ilustr. 1, 2 i 3) obciazenie jest llustracja 3 llustracja 4

przekazywane z watu Sruby do nakretki
poprzez kazda kulke: dostepnych jest kilka
systemow obiegu kulek. W celu poprawy
doktadnosci pozycjonowania luz w uktadzie
moze by¢ zredukowany lub wyeliminowany.

Istnieja_ dwa rozwigzania konstrukcyjne
$rub wateczkowych (ilustr. 4) spetniajace
wymagania przekraczajace ograniczenia dla
$rub kulkowych. Przekazywanie obcigzenia
z nakretki na wat éruby nastepuje poprzez
wiele wateczkow gwintowanych lub
rowkowanych: w efekcie wystepuje duza
ilo$¢ wytrzymatych punktow styku.

Doktadnos¢ dziatania (tabela 1)
Porownanie roznych elementow i systemow
pozycjonowania.

Tabela 1
Doktadnos¢ dziatania Systemy prowadzenia Systemy napedowe Systemy Systemy
(um) wykonawcze  pozycjonowania
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe i wateczkowe

Jak dokonac wyboru

W naszej szerokiej ofercie z pewnoscia,
znajdziecie produkt, ktory doktadnie
spetnia wasze wymagania:

e Miniaturowe $ruby kulkowe
(ilustr. 5), zaréwno z ohiegiem kulek
we whudowanej rurce lub z wktadkami,
maja_bardzo zwartg budowe.

e Duze $ruby kulkowe (ilustr. 6)
umozliwiaja dobor produktu do poziomu
wymagan: proste sruby transportowe,
bardzo szybkie $ruby o dtugim skoku
lub éruby z napieciem wstepnym
dla wiekszej doktadnosci pracy.

e Szlifowane $ruby kulkowe dla wiekszej
sztywnosci i doktadnosci (ilustr. 7)

o Sruby wateczkowe (jlustr. 8), ktore
wykraczajg daleko poza granice dotyczace
$rub kulkowych w zakresie wysokich
obciazen, najwyzszej doktadnosci
i sztywnosci, duzych predkosci
i przyspieszen oraz bardzo trudnych
warunkow pracy.

Tabela 2 umozliwi dokonanie
wstepnego wyboru sruby.

llustracja 5 h

Tabela 2
Typ Szczegoty Nominalna noénos¢ Doktadnos¢ Ep Okresy dtugotrwatej  Trudne warunki pracy
dynamiczna (u) na 300 mm pracy (specjalna stal,
zanieczyszczenie)

SD/BD/SH [ I I [ | O T ]
Srednica
@ 6 do 16 mm Do 7,6 kN G9 (130 p) Dobry

do G5 (23 p)
SX/BX, SN/BN/PN I I [ | 1 I I
SND/BND/PND
SL/BL, SLD/BLD Do 95 kN G9 (130 p) Satysfakcjonujacy
Norma DIN do G5 (23 p)
@ 16 do 63 mm
PGFE, PGFJ, - — | | - - —
PGFM, SGFE
@ 16 do 125 mm Do 680 kN G5 (23 ) Satysfakcjonujacy

do G1 (6 p)
SRC, SRF, 1 | | I
TRK/PRK, SVC, PVK
@ 8 do 210 mm Do 2 235 kN 65 (23 p) Wyjatkowy

do G1 (6 p)
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Sruby kulkowe

Walcowane $ruby kulkowe

Zespoty $rub kulkowych SKF to produkty

wysokiej jakosci, odpowiednie do szerokiego

zakresu zastosowan, gdzie wymagane

sg precyzyjne systemy napedowe.
Walcowane $ruby kulkowe SKF

sq dostepne w czterech konstrukcjach,

aby spetni¢ wymagania wiekszosci

zastosowan.

Kompletne zespoty

Dostepny jest kompletny zakres
wyposazenia dodatkowego i moze

on by¢ dostarczony jako zmontowane
zespoty. Nalezy wystapi¢ z zapytaniem
ofertowym (ilustracja 9).

llustracja 9 h

Y,
Zakres serwisowy
Zasady ogdlne
Czas dostawy Czas dostawy wynoszacy od kilku dni do maksymalnie dwoch tygodni jest mozliwy dla zamoéwien spetniajacych nastepujace warunki:
llos¢ e Maks. 5 szt. dla typow SX/BX — SN/BN/PN - SL/LB
e Maks. 15 szt. dla typéw SH — SD/BD
Materiaty Zarowno waty jak i nakretki powinny by¢ wykonane ze standardowej stali (wiecej informacji w naszym katalogu 4141).
Dla tego kanatu szybkich dostaw nie sg akceptowane ani stal nierdzewna ani specjalna obrobka.
Zdolnosci e Standardowe nakretki, wtacznie z nakretkami DIN
produkcyjne e Waty $rub zgodnie z rysunkiem klienta (bez wielowypustow i specjalnej obrobki)
* Napiecie wstepne uzyskiwane poprzez stosowanie nadwymiarowych kulek mozliwe dla BX — BN/BND — BL/BLD.
Napiecie wstepne nie jest wykonywane dla $rub o érednicy rownej lub mniejszej niz 16 mm (BH - BD — BN — BND)
e \Wytaczona z produkgji jest obracajaca sie nakretka, SLT/BLT
Srednice Skok Rodzaje nakretek Klasy doktadnosci Wyposazenie dodatkowe
0d 6 do 63 mm 0d 2 do 50 mm Cylindryczne i kotnierzowe z luzem osiowym, G5 - G7 - G9 Do watbw srub i nakretek
z wykasowanym luzem i/lub napiecie wstepne
nakretek, norma SKF i DIN
= Ball screws
Uwaga:
Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow pdf w Internecie.
www.skf.com
Publikacja nr 4141 EN
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

System zamawiania

Typ nakretki:

Sruba miniaturowa, luz osiowy,
nakretka z obiegiem wewnetrznym kulek
Sruba miniaturowa, wykasowanie luzu
uzyskiwane poprzez stosowanie
nadwymiarowych kulek

Sruba miniaturowa, luz osiowy,

obieg kulek we wbudowanej rurce
Sruba uniwersalna, luz osiowy

Sruba uniwersalna, wykasowanie luzu
uzyskiwane poprzez stosowanie
nadwymiarowych kulek

Sruba precyzyjna, luz osiowy

Sruba precyzyjna, wykasowanie luzu
uzyskiwane poprzez stosowanie
nadwymiarowych kulek

Sruba precyzyjna, luz osiowy, nakretka DIN

Sruba precyzyjna, wykasowanie luzu
uzyskiwane poprzez stosowanie
nadwymiarowych kulek, nakretka DIN

Sruba precyzyjna, o optymalnej sztywnosci
Sruba precyzyjna, o optymalnej sztywnosci,

nakretka DIN

Sruba o dtugim skoku, luz osiowy

Sruba o dtugim skoku, luz osiowy,
nakretka DIN

Sruba o dtugim skoku, wykasowanie luzu
uzyskiwane poprzez stosowanie
nadwymiarowych kulek

Sruba o dtugim skoku, wykasowanie luzu
uzyskiwane poprzez stosowanie
nadwymiarowych kulek, nakretka DIN

SD

BD
SH
SX

BX
SN

BN
SND

BND
PN

PND

SL

SLD

BL

BLD

Obracajaca sie nakretka z luzem osiowym  SLT
Obracajaca sie nakretka z wykasowanym luzem

Srednica nominalna x skok (mm)

TLT

Kierunek pochylenia linii gwintu:
Prawy
Lewy (na zyczenie)

—

Dtugos¢ czesci nagwintowanej / Dtugosé catkowita (mm)

Doktadnosc¢ skoku:

G9, G7, G5

Orientacja nakretki:

Strona nagwintowana lub kotnierz nakretki skierowany w strone krotszego (S)
lub dtuzszego (L) obrobionego zakonczenia watu.

W przypadku takich samych zakonczen z obu stron (-)

Kombinacja zakonczen watu
Patrz strona 118-121

fjmm]

Wymagane dtugosci dla AA - SA (obie strony):

Patrz strona 118

**/**

Zgarniacze:
Ze zgarniaczami
Bez zgarniaczy

Pierécien bezpieczenstwa (tylko dla SH — SD)

WPR

NOWPR

RING

Prayiiac: [PND | [ 32x5 | [R][330]/[ 445 |[ 67 |[L]-[SA][+K][25]/[ 20 ] [NOWPR]
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SD/BD - Miniaturowe $ruby kulkowe

. 0 i Wymi Nominal SNos¢
Obieg kulek we wktadkach kompozytowych, znaczenia Ll ominaina nosnosc
nagwintowane zakonczenie dla tatwego Skok dynamiczna statyczna
montazu. . dg P, dy d» L A A, D M C Co
SD: luz osiowy v MO g6
BD: wykasowanie luzu uzyskiwane poprzez
stosowanie nadwymiarowych kulek Leln kN

A SD/BD 8x2,5R 8 25 76 63 1000 23,5 7,5 175 Mi15x1 2,2 2,6
h L SD/BD10x2R 10 2 95 83 1000 22 7,5 19,5 Mi17x1 25 35
| SD/BD 10x4R 10 4 89 7,4 1000 22 8 21 Mi18x1 45 5,4
3 SD/BD 12x2R 12 2 112 98 2000 20 8 20 M18x1 2,9 4,6
SD/BD 12x4R 12 4 113 94 2000 34 10 255 M20x1 5 6,5
- SD/BD 12x5R 12 5 11,8 93 2000 36 10 23 M20x1 4.2 53
SD/BD 14x4R 14 4 13,7 11,9 2000 30 8 27 M22x15 6 9
SD/BD 16x2R 16 2 155 143 2000 27 12 29,5 M25x1,5 3.3 6,2
SD/BD 16x5R 16 5 152 12,7 2000 42 12 32,5 M26x15 7.6 10,5
SD/BD 16 x10R 16 10 15,2 12,6 2000 46 12 32,5 M26x1,5 10,7 17
SH - Miniaturowe $ruby kulkowe . . . vy
Oznaczenia Wymiary Nominalna nos$nosc
Obieg kulek w rurce wewnatrz nakretki, Skok dynamiczna statyczna
nagwmtowane zakonczenie dla tatwego do Py d dy L A A D M C Co
montazu Max h10 g6
A mm kN
Ay A,
N
[T SH 6x2R 6 2 6 4,7 1000 20 7,5 16,5 Ml4x1 1,2 1,5
bl M SH10x3R 10 3 9,9 79 100029 9 21 M18x1 23 3,5
Imm W SH12,7x12,7R 12,7 12,7 13 10,2 2000 50 12 29,5 M25x1,5 53 9
=y IRy —- ; M al=a

Symbole — patrz strona 157
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

SX / BX - Uniwersalne sruby kulkowe
Obieg kulek we wktadkach kompozytowych,
nagwintowane zakonczenie dla tatwego
montazu, wyposazenie dodatkowe patrz
strony 111 i 122-123.

Wktadki stalowe jako opcja.

SX: luz osiowy

BX: wykasowanie luzu uzyskiwane poprzez
stosowanie nadwymiarowych kulek

Ay

(a) N (a)

mi@ I

1x45° 1x45°

As A,

Legenda:
(a) = zgarniacz
(b) = smarowanie

Symbole — patrz strona 157
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Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
Skok dynamiczna statyczna
dg P, dn dy L A A, D M C Co
Max h10 g6
mm kN
SX/BX 20x5R 20 5 19,4 16,7 4700 54 14 38 M35x1,5 145 24,4
SX/BX 25x5R 25 5 24,6 21,7 4700 69 19 43 M4Ox1,5 19,4 37,8
SX/BX 25x10R 25 10 24,6 20,5 4700 87 19 43 M4Ox1,5 25,8 43,7
SX/BX 32x5R 32 5 31,6 287 5700 64 19 52 M48x1,5 22,1 50,5
SX/BX 32x10R 32 10 32 27,8 5700 95 19 54 M48x1,5 28,9 55,7
SX/BX 40x5R 40 5 39,6 36,7 5700 65 19 60 M56x1,5 24,1 63,2
SX/BX 40x10R 40 10 39,4 34 5700 105 24 65 M60x2 63,6 12741
SX/BX 50x10R 50 10 49,7 44 5700 135 29 78 M72x2 81,9 189,1
SX/BX 63x10R 63 10 62,8 57 5700 135 29 93 M85x2 91,7 243,5
alkF



FHRF |

\‘ Oznaczenia Wymiary
Kotnierze okragte (tylko do nakyetek SX) Skok
| A do P, A Ay J H
n h14 hi4 J512 ha2
\ %/_////////////////AV mm
%/’/l//////////////ﬁ\\“
| FHRF 20 20 5 55 15 44 52
FHRF 25 25 5 70 20 50 60
. FHRF25 25 10 88 20 50 60
= FHRF 32 32 5 70 20 59 69
FHRF 32 32 10 96 20 59 69
‘ FHRF 40x5 40 5 70 20 69 82
LN FHRF 40x10 40 10 111 25 76 92
Eeezan) FHRF 50 50 10 13 30 91 110
AN FHRF 63 63 10 136 30 106 125
T
FHSF Oznaczenia Wymiary
Kotnieyze kwadratowe (tylko do nakrete‘kx SX) Skok
A ‘ do P, A A J H
\ h14 hi4 J512 h12
== o
FHSF 20 20 5 55 15 45 60
il FHSF 25 25 5 70 20 52 70
N Il FHSF 25 25 10 88 20 52 70
Wm FHSF 32 32 5 70 20 60 80
s 1 FHSF 32 32 10 96 20 60 80
‘ FHSF 40x5 40 5 70 20 70 90
‘ | v FHSF 40x10 40 10 111 25 78 100
%//////‘ FHSF 50 50 10 136 30 94 120
/4//////2 FHSF 63 63 10 136 30 104 130

(1
N

Symbole — patrz strona 157
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

SN / BN - Precyzyjne sruby kulkowe
Obieg kulek we wktadkach kompozytowych.
Whktadki stalowe jako opcja.

SN: luz osiowy

BN: wykasowanie luzu uzyskiwane poprzez

stosowanie nadwymiarowych kulek.
A

A, A, As

Tl
i

dy
d;

3 [W

SND / BND - Precyzyjne $ruby kulkowe
Obieg kulek we wktadkach kompozytowych,
norma DIN.

Whktadki stalowe jako opcja.

SND: luz osiowy

BND: wykasowanie luzu uzyskiwane

poprzez stosowanie nadwymiarowych kulek.
Lli

£
an

N
=

D¢

(D4
&
dz

il N

33
S| &

Ly Ly
L(H
L L
(a) wexa 2230 (a) Mea—~] 30
AN N
(A 1
(600, | W (800, | w
RS T
5

Konstrukcja 1
Legenda:
(a) = otwor do smarowania

Konstrukcja 2

Symbole — patrz strona 157
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Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
Skok dynamiczna statyczna
dg Pn d; d» L A AbD D J G G (o
Max g9 JS12 6x
mm kN
SN/BN16x5R 16 5 152 12,7 2000 43,5 10 28 48 38 M5 81 12,4
SN/BN 20x5R 20 5 19,4 16,7 4700 46,5 12 33 57 45 M6 11,7 18,3
SN/BN 25x5R 25 5 24,6 21,7 4700 46,5 12 38 62 50 M6 13 22,7
SN/BN 25x10R 25 10 24,6 20,5 4700 75 10 43 67 55 M6 258 43,7
SN/BN 32x5R 32 5 31,6 28,7 5700 51,5 12 45 70 58 Mé 191 40,4
SN/BN 32x10R 32 10 32 27,8 5700 79 16 54 87 70 M8 226 41,8
SN/BN 40x5R 40 5 39,6 36,7 5700 585 14 53 80 68 M6 254 63,2
SN/BN 40x10R 40 10 39,4 34 5700 93 16 63 95 78 M8 63,6 1271
SN/BN 50x10R 50 10 49,7 44 5700 99 16 72 110 90 M10 70,6 157,6
SN/BN 63x10R 63 10 62,8 57 5700 103 20 85 125 105 M10 78,4 202,9
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢  Konstrukcja
Skok dynamiczna statyczna
dg Pn di d L D; D, G (o
Max g6
mm kN
SND/BND 16x5R 16 5 152 12,7 2000 28 38 81 12,4 1
SND/BND 16 x10R 16 10 15,2 12,6 2000 28 28 10,7 17,0 1
SND/BND 20x5R 20 5 19,4 16,7 4700 36 47 11,7 18,3 1
SND/BND 25x5R 25 5 246 21,7 4700 40 51 13 22,7 1
SND/BND 25x10R 25 10 24,6 20,5 4700 40 51 258 43,7 1
SND/BND 32x5R 32 5 31,6 287 5700 50 65 191 40,4 1
SND/BND 32x10R 32 10 32 27,8 5700 50 65 226 41,8 1
SND/BND 40x5R 40 5 39,6 36,7 5700 63 78 254 63,2 2
SND/BND 40x10R 40 10 39,4 34 5700 63 78 63,6 1271 2
SND/BND 50x10R 50 10 49,7 44 5700 75 93 706 157,6 2
SND/BND 63x10R 63 10 62,8 57 5700 90 108 784 2029 2

akF



PN - Precyzyjne sruby kulkowe

Oznaczenia Wymiary Nominalna
Obieg kulek we wktadkach kompozytowych, nosnos¢
napiecie wstepne dla uzyskania optymalnej Skok dynamiczna statyczna
sztywnosci. Wktadki stalowe jako opdja. do P, di d» L A A D Dy J G G (o
Max g9 JS12  6x
A
Ay A As mm kN
T o PN 16x5R 16 5 15,2 12,7 2000 48 10 28 48 38 M5 57 8,3
i PN 20x5R 20 5 19,4 16,7 4700 52 12 33 57 45 M6 8.2 12,2
PN 25x5R 25 5 24,6 21,7 4700 64 12 38 62 50 M6 13 22,7
303 ol WY W 303 & PN 25x10R 25 10 24,6 20,5 4700 75 10 43 67 55 M6 14,2 21,8
PN32x5R 32 5 31,6 28,7 5700 74 12 45 70 58 M6 191 40,4
77777 PN32x10R 32 10 32 27,8 5700 113 16 54 87 70 M8 22,6 41,8
— PN 40x5R 40 5 39,6 36,7 5700 88 14 53 80 68 M6 254 63,2
PN 40x10R 40 10 39,4 34 5700 128 16 63 95 78 M8 525 101,7
PN 50x10R 50 10 49,7 44 5700 157 16 72 110 90 M10 70,6 157,6
PN 63x10R 63 10 62,8 57 5700 161 20 85 125 105 M10 78,4 202,9
PND - Precyzyjne sruby kulkowe Oznaczenia  Wymiary Nominalna nosnos¢  Konstrukcja
Obieg kulek we wktadkach kompozytowych, Skok dynamiczna statyczna
nakretka zgodna z norma DIN, napie_cie dg Pn L D, D, Ds D Llg Ly Ca Cas
wstepne dla uzyskania optymalnej Max g6 h13 h13  h13
sztywnosci. Wktadki stalowe jako opcja. o KN
Lis <
‘ N - PND 16 x5R 16 5 2000 28 38 5,5 48 40 48 5,7 8,3 1
ks by PND 16x10R 16 10 1000 28 38 5,5 48 40 87 10,7 17,0 1
PND 20x5R 20 5 4700 36 47 6,6 58 44 50 8.2 12,2 1
1 m - PND 25x5R 25 5 4700 40 51 6,6 62 48 62 13 22,7 1
= o - ‘;: PND 25x10R 25 10 4700 40 51 6,6 62 48 75 14,2 21,8 1
®® M b PND32x5R 32 5 5700 50 65 9 80 62 74 191 40,4 1
PND 32x10R 32 10 5700 50 65 9 80 62 102 22,6 41,8 1
PND 40x5R 40 5 5700 63 78 9 93 70 88 254 63,2 2
PND 40x10R 40 10 5700 63 78 9 93 70 130 525 101,7 2
Ll L PND 50x10R 50 10 5700 75 93 11 120 85 155 70,6 157,6 2
L PND 63x10R 63 10 5700 90 108 11 110 85 157 78,4 202,9 2
Lg Ls
(a) mexa {2230 (a) mea—~ _ 30
NN & ©3
| |
SR Frg
Konstrukcja 1 Konstrukcja 2
Legenda:

(a) = otwor do smarowania

Symbole — patrz strona 157
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

SL/BL - Sruby kulkowe o dtugim skoku
Obieg kulek poprzez powierzchnie czotowg
zakonczenia.

SL: luz osiowy

BL: wykasowanie luzu uzyskiwane poprzez
stosowanie nadwymiarowych kulek.

A

So

33
T o

Dy

SLD/BLD - éruby kulkowe o dtugim skoku
Obieg kulek poprzez powierzchnie czotowa
zakonczenia, nakretka zgodna z norma DIN.
SLD: luz osiowy
BLD: wykasowanie luzu uzyskiwane poprzez
stosowanie nadwymiarowych kulek.

A

A A A

Oznaczenia Wymiary Nominalna
nosnosc
Skok dynamiczna statyczna
dg Pn dg dy L A Ab D D J G G Cam
Max g9 JS12 6x
mm kN
SL/BL 25x20R 25 20 24,3 21,7 4700 66,4 15 48 73 60 M6 23 51,6
SL/BL 25x25R 25 25 24,4 21,5 470077,9 15 48 73 60 M6 22,6 51
SL/BL32x20R 32 20 30 27,5 5700 66,4 15 56 80 68 M6 25,7 65,3
SL/BL 32x32R 32 32 31,1 28,4 5700803 15 56 80 68 M8 26 68,3
SL/BL 32x40R 32 40 29,6 26,9 570055 15 53*80 68 M6 15,7 38,6
SL/BL 40x20R 40 20 37,7 35,2 5700 86,8 15 63 95 78 M8 41,8 129,4
SL/BL 40x40R 40 40 38,3 34,2 5700 110,325 72 110 90 M10 53,3 133,8
SL/BL 50x50R 50 50 49,1 43,5 5700134 25 85 125 105 M10 94,8 238,2
* Tolerancja gé
Oznaczenia Wymiary Nominalna  Konstrukcja
nosnosé
Skok dynam. stat.
do P, dg dp L A ADDiJ G G (o
Max gb JS12 6x
mm kN

i
e am
¢ | _ %9
o

w
[=]

22°30.

(a) mon—|

\
600, | )
@ J
90°

Konstrukcja 1

Legenda:
(a) = otwor do smarowania

Symbole — patrz strona 157
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SLD/BLD 32x32R

32 32 31,128,45700 80,3 15 50 80 65 M8 26 683 1

akF
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Obracajaca sie nakretka

Nakretka ob . tonvsk Rozmiar Nos$nos¢ srub kulkowych Nos$nos¢ osiowa tozysk
. akret .a obraca si& vyevynqtrz 0zys dynamiczna statyczna dynamiczna statyczna
i przemieszcza wzdtuz nieruchomego watu
$ruby o dtugim skoku. G Coa Ca Coa
Silnik napedowy przesuwa sie razem KN
z nakretka, tak, ze problemy zwiazane
z bezwtadnoscia i predkoscia krytyczng 25x20 39,5 96,6 61,8 56
wystepujace przy dtugich wirujacych watach ggxgg 232 ;32152 %8 ?2 :
. . o . . X g 5 )
sg zminimalizowane (‘ilustracje 10 i 11). B 391 873 - 765
32x40 30 81,7 78 76,5
Dostepne sg dwa wykonania: 40x20 54,7 176,7 93,6 91,5
SLT: obracajaca sie nakretka wspotpracujaca Gy =) e e e
’ , ) 50x 50 94,8 238,2 156 166
ze srubg kulkowg z luzem osiowym
BLT: obracajaca sie nakretka wspotpracujaca
ze $ruba_kulkowa z wykasowanym
luzem.
18
7| | .. N .
LM Bezwtadnosc obracajqcej sie nakretki
ing
[ L6 Rozmiar Bezwtadnos¢ Masa obracajacej
H Podpora kota pasowego sie nakretki
NN 2
SE RGN L
. 25x20 1012 45
RL sl s s 25x25 1023 46
Ll 32x20 1935 7.2
2 32x32 1919 741
Bl ¥ \g 32x40 1949 71
0 40x20 3095 7,5
L3 40x 40 3784 8,4
L 50x50 11 482 55

Zx H, Z1x Hy

Nosnos¢ obracajqcej sie nakretki

Rozmiar Maks. przenoszony Maks. przenoszone
moment obcigzenie osiowe
Nm kN

25x20 180 68,3

25x25 180 68,3

32x20 209 107

32x32 209 87,3

32x40 209 81,7

40x20 240 116

40x 40 246 93,3

50x50 803 162

Symbole — patrz strona 157
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llustracja 10 llustracja 11 )

\ J J
Oznaczenia 01 02 23 04 05 P6 07 L L1 R1 R2 j1 J2 Z1xH1 Z2xH2x H3
dtugosé
uzytkowa
h8 g6 max  max mm

SLT/BLT 25x20 40 72,5 100 133 100 65 48 121 15 08 08 116 55 6x
SLT/BLT 25x25 40 72,5 100 133 100 65 48 1262 15 08 08 116 55 6x
SLT/BLT 32x20 50 82 1195 150 120 76 56 1324 20 08 08 135 68 6x
SLT/BLT 32x32 50 82 1195 650 120 76 50 1268 20 08 08 135 68 6x
SLT/BLT 32x40 50 82 1195 150 120 76 53 12577 20 08 08 135 68 6x
SLT/BLT 40x20 58 93 125 159 125 80 63 1364 20 08 08 142 75 8x
SLT/BLT 40x40 60 93 137 168 137 102 72 1593 47 16 16 153 80 8x
SLT/BLT 50x50 70 120 170 210 170 110 85 1633 20 16 16 190 106 8x

6xM6x20  Méx1
6xM6x20  Méx1
6xM6x20  Méx1
6xM6x20 Méx1
6xM6x20 Méx1
6xM6x20  M8x1
6xM6x20  M8x1
1 6xM8x30 M8x1

= 0 O O O O O O

Wszystkie tolerancje js13, jesli nie zostaty wyspecyfikowane

Symbole — patrz strona 157

akF 117



3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Kombinacje zakonczen watu
srub kulkowych walcowanych

W kodzie zamowienia obrobka maszynowa
zakonczenia watu jest definiowana poprzez:

— jedna litere dla @ < 16 mm
— dwie litery dla @ 216 mm

Obrabiane maszynowo zakonczenia sg
szczegotowo przedstawione na stronie 119

dla @ > 16 mm

i wynika z kombinacji dwoch zakonczen
watu (patrz oznaczenia na stronie 108).

@ <16 mm

dla @ <16 mm i na stronach 120-121

@216 mm

Kod zamowienia

Dwa obrabiane
maszynowo zakonczenia

Kod zamowienia

Dwa obrabiane
maszynowo zakonczenia

A (bez wskazywania dtugosci)
A (+ dtugosc)

B

F*

G*

H
J
M
S (+ dtugosc)

* Uwaga! Ten montaz wymaga najwyzszych srodkow ostroznosci. Prosimy o kontakt z SKF.

tylko ciecie

ciecie + odprezanie
1+2

2+2

2+3

2+ 4

2+5

3+5

Zakonczenia obrabiane maszynowo do
Srednicy rdzenia $ruby, dtugosci dowolne.

Rowek wpustowy

Zgodnie z rysunkiem klienta

d;

AA (bez wskazywania dtugosci)

BA

FA*

GA*

HA

JA

MA

SA (+ dtugosc)

®UA (+ dtugosc)

tylko ciecie

1A + 2A
2A + 2A
2A + 3A
2A + LA
2A + 5A
3A + 5A

Zakonczenia obrabiane maszynowo
do $rednicy rdzenia $ruby do,
dtugosci dowolne.

Zakonczenie obrabiane maszynowo
do érednicy d3 ponizej warstwy
hartowanej indukcyjnie, dtugosci
dowolne.

Rowek wpustowy

Zgodnie z rysunkiem klienta

®UA: zakonczenie obrabiane maszynowo
do $rednicy ds ponizej warstwy hartowanej

indukcyjnie, dtugosci dowolne.

Symbole — patrz strona 157
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Wymiary D dz D d3 Wymiary D d; 2 d3
d3 mm mm

16 x5 12,7 9 16 x5 12,7 9
20x5 16,7 14 20x5 16,7 14
25x5 21,7 19 25x5 21,7 19
25x10 20,5 18 25x10 20,5 18
25x20 21,7 19 25x20 21,7 19
25x25 21,5 18 25x25 21,5 18
32x5 28,7 26 32x5 28,7 26
32x10 DIN 27,8 25 32x10 DIN 27,8 25
32x10 26 23 32x10 26 23
32x20 27,5 24 32x20 27,5 24

akF



Standardowe zakonczenia watu dla
$rednicy nominalnej < 16 mm
Specjalne zakonczenia sa wykonywane
zgodnie z rysunkiem klienta na zyczenie

Typ1 Typ 2 Typ 3
q 6 4 q 3
o) T, Cx45j Cx45; .
bads I . bxd, “‘%5'
B, > (B) .5 |
B, B,
Typ &4 Typ 5 Rowek wpustowy
B e b
B - mxd
mxd, _';4 g @ 1
d, _d
* | I —
2 Lloxas; | oxas; =s 14
2| Cx45; B, (8,)
B, ' B,
aN9
[ Dtugoét zakonczenia
Wymiary
Rozmiar ds d, By B, B3 B, Bs By G Gy, m dg c b, d7 r, a b e j S  Rowek wpustowy
do
h7 js7 Js12 js12 js12 Hi1 js12 g6 +0,14 hig/h1z hiy  maks.N9 +0,5 DIN 6885
0 0
6 3 4 22 10 7 32 54 17 M&4x0,7 7 05 38 05 12 29
8 4 5 24 12 7 36 56 19 M5x0,8 72 0,7 48 05 12 37 03
10 5 6 26 12 9 38 6,7 21 M6x1 75 08 57 05 15 45 03
12/12,7 6 8 38 12 10 50 7,8 22 M8x1 25 09 76 05 15 65 03 2 8 3 48 01 A2x2x8
14 8 10 40 16 12 56 9 28 M10x1,5 133 11 96 05 23 78 03 2 10 3 68 01 A2x2x10
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Standardowe zakonczenia watu

dla $rednicy nominalnej > 16 mm
Standardowe zakonczenia watu dla srub
kulkowych o srednicy nominalnej > 16 mm
zostaty zaprojektowane tak, aby pasowaty
do zespotow tozysk wzdtuznych SKF FLBU,
PLBU i BUF.

Do SD/BD, SX/BX, SN/BN/PN, SND/BND/PND

Te standardowe zakonczenia sa_takie same
dla wszystkich typow srub.

Jednakze dla srub o dtugim skoku typu
,SL/TL" zostanie wykonany maszynowo
dodatkowy kotnierz, czes¢ nagwintowanej
cze$ci watu éruby, aby ochroni¢ zgarniacz

i gwint nakretki podczas montazu (z obu

stron). Oprocz tego samo zakonczenie jest
takie same dla wszystkich typow srub.

tozysko Typ zakonczenia watu
na zakonczenie

watu

FLBU 2A lub 3A

PLBU 2A lub 3A

BUF 4A lub 5A

Wymiary Rowek wpustowy
zgodnie z:
Rozmiard5 d[, d:ll] dqq dip By B B3 B1, B5 B6 B7 B9 dg G G m d6 cp by d7 T3 DIN 6885 aN9 xi xb
do
h7 h(, h6 h7 j512 j512 jS12 H11 j512 96 +0,14 h11/ h11 koniec koniec
0 h1o ustalony swobodny
(typ 2A)  (typ 5A)
16 8 10 / 10 8 53 16 13 69 10 29 2 0 12,5 M10x0,7517 141 9,6 05051288 0,4 A2x2x12 A2x2x12
20 1012 / 10 8 58 17 13 75 10 29 2 0 14,5 M12x1 18 11 96 050,515 10,5 0,81) A3x3x12 A2x2x12
0,4
25 1517 / 17 15 66 30 16 96 13 46 450 20 M17x1 22 11 16,205 0,51,5 15,5 0,81) A5x5x25  A5x5x25
0,4
32 17 20 / 17 15 69 30 16 99 13 46 4,50 21,7 M20x1 22 11 16,205 0,51,5 18,5 1,21) A5x5x25  Abx5x25
0,8
40 2530 / 30 25 76 45 22 121 17,5 67 450 335 M30x15 25 1,6 2861 0523278 0,81) A8x7x40  A8x7x40
0,4
50 3035 / 30 25 84 55 22 139 17,5 67 450 355 M35x1,5 27 16 2861 0,523 328 1,21) A8x7x45  A8x7x40
0,8
63 40 50 / 45 40 114 65 28 179 20,7593 3 0 54 M50x1,5 32 1,85 425151 23 47,8 1,2 Al12x8x50 A12x8x50

1) Do zakoniczen 4A lub 5A

Tylko do SL/BL

Wymiary

0,8Y
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Rowek wpustowy
zgodnie z:

Rozmiar ds d; dgp dgq dip B; B B3 B, Bs Bg By Bgdg G G m dg g by dy Ta DIN 6885 aN9 xi xb
do
h7 hf, h(, h7 j512 j512 j512 H11 j512 gé +0,14 h11/ h11 koniec koniec
0 h1 ustalony swobodny
(typ2A)  (typ 5A)
25x20 1517 / 17 15 66 30 16 96 13 46 450 21,7 M17x1 22 11 16,2 05 0,5 1,5 155 0,8 A5x5x25 Ab5x5x25
25x25 15 17 / 17 15 66 30 16 96 13 46 450 215 M17x1 22 11 16,2 0,5 05 1,5 155 0,8 A5x5x25 A5x5x25
1,2
32x20 17 20 21,517 15 69 30 16 99 13 46 452 274 M20x1 22 11 16,2 05 0,5 1,5 185 0,87 A5x5x25 Abx5x25
1,2
32x32 17 20 21,517 15 69 30 16 99 13 46 452 284 M20x1 22 11 16,22 05 05 1,5 185 0,87 A5x5x25 Abx5x25
1,2
32x40 17 20 21517 15 69 30 16 99 13 46 452 269 M20x1 22 11 286 05 0,5 1,5 18,5 0,87 A5x5x25 A5x5x25
40x20 25 30 / 30 25 76 45 22 121 17,5 67 6,50 352 M30x1,525 1,6 28,6 05 23 27,8 0,8 A8x7x40 A8x7x40
40x40 25 30 / 30 25 76 45 22 121 17,5 67 650 35 M40x1,525 1,6 28,6 05 23 27,8 0,8 A8x7x40 A8x7x40
1,2
50x50 30 35 37 30 25 84 55 22 139 175 67 4,5 3 43,4 M35x1,627 1,6 28,6 0,5 23 32,8 08" A8x7x45 A8x7x40

1 Do zakoriczen 4A lub 5A
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Standardowe zakonczenia watu

dla érednicy nominalnej > 16 mm

Dtugos$¢ nagwintowana = dtugos¢ catkowita - dtugosc zakonczenia

Typ 1A Typ 2A
Tylko do SL/BL Tylko do SL/BL
d 6 G
: ?; cx45i cx45;
30 X0 B.xd
H S; C.x45j B,xd, e | 5
T [ Tes = B, M4 (@)
B
Do innych typow Do innych typow
@ o e
R, C,x45; C,x45)
b.xd,
e,
B, — 1 (B)
BL
Typ 4A Typ 5A
Tylko do SL/BL Tylko do SL/BL
. B.xd,, B,xd,
Bt 18] 4 o
_|.mxd,
- _u': ‘l:!:
1:: 1 a
1 30; LIC.x44i
C,x45; Cx45; Cx45§
303 Cxesil | | o Bxdy || Bl (B |
B B,
Do innych typow Do innych typow
Bl @ Bxd, . B,
7° '8 5 deb
| mxd, N
o o -U:"I
o
ra
C,x45; | = Cx457) Cx45; | cxa5;
| g —|-Cx45i B, (By,)
L =] B

[] Dtugoé¢ zakonczenia

Symbole — patrz strona 157
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Typ 3A
Tylko do SL/BL
d G
i
T, C,x45;
i bxd, || T
30; B, C,x45; .xd, -
B, ]
Do innych typow
d iCH
T C,x45;
bxd,| T
jica
B,
Rowek wpustowy
Tylko do SL/BL
Vi b A

Do innych typow
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

PLBU . . . Y
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnosc

Wyposazenie dodatkowe do watdw $rub, dynamiczna statyczna

zespoty tozysk w oprawach stojgcych: do By Br Hi Hy L L S G Con

tozyska na zakonczenia watu, ustalone Js7 H12

oprawy z tozyskami kulkowymi skosnymi o N

(uktad rozbiezny ,0”).

Zaprojektowane do standardowych PLBU 16 16 37 23 58 32 8 68 9 122 128

zakonczen watu 2A lub 3A PLBU 20 20 42 25 64 34 94 77 9 133 14,7
PLBU 25 25 46 29 72 39 108 88 11 27,9 31,9
PLBU 32 32 49 29 77 45 112 92 11 24,6 31,9
PLBU 40 40 53 32 98 58 126 105 13 41,9 59,6
PLBU 50 50 59 35 112 65 144 118 13 545 79,8
PLBU 63 63 85 40 130 65 190 160 13 128 196,1

NN,

° { L
- J\ 4 X85
) 2P
/\ 2 X @Sy
B 2P ]
L 1.6
L B3 8
FLBU Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nosé¢
Wyposazenie dodatkowe do watdw $rub, dynamiczna statyczna
zespoty tozysk w oprawach kotnierzowych: do Dy D3 D L L S G Cos
tozyska na zakonczenia watu, ustalajace h7 H13
osiowo oprawy kotnierzowe z tozyskami
kulkowymi skosnymi (uktad rozhiezny ,07). om KN
Zaprojektowane do standardowych FLBU 16 16 76 47 63 37 22 66 122 12.8
zakonczen watu 2A lub 3A FLBU 20 200 76 47 63 42 25 66 133 14,7
FLBU 25 25 90 60 76 46 32 6,6 27,9 31,9
FLBU 32 32 90 60 T4 49 32 9 24,6 31,9
FLBU 40 40 120 80 100 53 32 11 41,9 59,6
FLBU 50 50 130 90 110 59 32 13 54,5 79,8
FLBU 63 63 165 124 146 85 435 13 128 196,1
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BUF - tozyska w oprawach stojacych

tozyska na zakonczenia watu, nieustalajace
osiowo oprawy stojace z tozyskami
kulkowymi zwyktymi. Zaprojektowane do
standardowych zakonczen watu 4A lub 5A

FBS - Q

Wyposazenie dodatkowe do watdw
szlifowanych, kotnierzowe zespoty tozysk:
tozyska na zakonczenia watu, ustalajace
osiowo oprawy kotnierzowe z precyzyjnymi
tozyskami kulkowymi skosnymi (uktad
rozbiezny ,07, 4 dopasowane tozyska

w zespole)

A
R —

FBS-D

Wyposazenie dodatkowe do watdow
szlifowanych, kotnierzowe zespoty tozysk:
tozyska na zakonczenia watu, ustalajace
0siowo oprawy kotnierzowe z precyzyjnymi
tozyskami kulkowymi skosnymi (uktad
rozbiezny ,0", 2 dopasowane tozyska

w zespole) A

=Y
3
4 |

i
E

akF

Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
d B H  H L L S G Coa
Js7 H12
mm kN
BUF 16 16 24 58 32 8 68 9 5,07 2,36
BUF 20 20 26 64 34 9% 77 9 5,07 2,36
BUF 25 25 28 72 39 108 838 11 9,56 4,75
BUF 32 32 34 77 45 112 92 11 9,56 4,75
BUF 40 40 38 98 58 126 105 13 195 11,2
BUF 50 50 39 112 65 144 118 13 195 11,2
BUF 63 63 38 130 65 190 160 13 33,2 21,6
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
dg A A A3 Dy Dy H J & o
mm kN
FBS 204/QXXX 20 77 32 13 64 60 90 76 345 71
FBS 25/QXXX 25 82 32 15 88 80 120 102 53 116
FBS 30/QXXX 30 8 32 15 88 80 120 102 455 108
FBS 35/QXXX 35 8 32 15 98 90 130 113 57 143
FBS 40/QXXX 40 106 43,5 17 128 124 165 146 100 245
FBS 45/Q XXX 45 106 43,5 17 128 124 165 146 129 320
FBS 50/Q XXX 50 106 43,5 17 128 124 165 146 129 320
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
dg A Ao A3 Dy Dy H J o (o
mm kN
FBS 204/D XXX 20 47 32 13 64 60 90 76 2172 35,5
FBS 25/D XXX 25 52 32 15 88 80 120 102 325 58,5
FBS 30/D XXX 30 52 32 15 88 80 120 102 281 54
FBS 35/D XXX 35 52 32 15 98 90 130 113 351 71
FBS 40/D XXX 40 66 43,5 17 128 124 165 146 61,8 122
FBS 45/D XXX 45 66 43,5 17 128 124 165 146 79,3 160
FBS 50/D XXX 50 66 43,5 17 128 124 165 146 793 160
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Szlifowane $ruby kulkowe

SKF oferuje szeroki zakres szlifowanych
$rub kulkowych (ilustracja 12 i 13),
spetniajacy wszystkie wymagania

o Nakretka kotnierzowa z wewnetrznym
napieciem wstepnym, zgodna z norma_ DIN

¢ Podwojna napieta wstepnie nakretka
kotnierzowa, zgodna z norma DIN

¢ Podwojna napieta wstepnie nakretka
cylindryczna

e Pojedyncza nakretka z luzem osiowym,
zgodna z normg DIN

¢ Pojedyncza nakretka napieta wstepnie
z kotnierzem koncowym

e Podwojna nakretka napieta wstepnie
z kotnierzem koncowym

e Podwadjna nakretka napieta wstepnie
z kotnierzem centralnym

Zakres serwisowy (tylko w Europie)
Zasady ogdlne

Czas dostawy e Jeden / dwa tygodnie

llustracja 12 h

llustracja 13 h

e Pojedyncza nakretka napieta wstepnie
o0 ksztatcie krzywki

bez obrobki maszynowej zakonczen

e Trzy tygodnie z zakonczeniami obrabianymi zgodnie z rysunkiem klienta

llos¢ Maks. 3 szt. dla typow standardowych PGFJ, PGFE, SGFE, zgodnych z norma DIN

Klasy doktadnosci G3 - G5 -G7

Materiaty o Waty tylko ze stali standardowej

e Na $ruby stal C53

» Na nakretki stal 18NiCrMo5 (wiecej informacji w naszym katalogu 4621)

Zdolnosci produkcyjne e Waty $rub, gwint prawy, gwint pojedynczy, zgodnie z rysunkiem klienta (bez wielowypustéw i watow drazonych)

¢ Dla tego kanatu szybkich dostaw nie s akceptowane ani stal nierdzewna ani specjalna obrobka

e Maksymalna dtugosc:

1800 mm oprécz rozmiaru 25 x 5, ktory jest ograniczony do 1000 mm

Rozmiary ® 25x5 e 50x5
® 32x5 e 50x10
e 40x5 e 50x 20 (oprocz PGFJ)
e 40x10 e 63x10
Standardowy zakres (wszystkie kraje)
Srednice Skoki Rodzaje nakretek Klasy doktadnosci
0d 12,7 do 152 mm 0d 2,5 do 40 mm Nakretki cylindryczne lub kotnierzowe z napieciem G1-G3-G5
wstepnym lub luzem osiowym
0d 0.5 do 6 cali 0d 0.1 do 1.6 cali Nakretki cylindryczne lu_b kotnierzowe z napieciem 61-G3-G5
wstepnym lub luzem osiowym
SKF ground ball screws
North American range
Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow pdf w Internecie.
www.skf.com
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System zamawiania

Typ nakretki:

Nakretka z wewnetrznym napieciem wstepnym,
zgodna z normga_ DIN

Podwadjna napieta wstepnie

nakretka kotnierzowa, DIN

Nakretka z luzem osiowym, DIN

Podwadjna nakretka napieta wstepnie

z kotnierzem koncowym

L]

PGFJ

PGFE
SGFE

PGFM

Srednica nominalna x skok (mm)

Kierunek gwintu:
Prawy
Lewy (na zyczenie)

— 2

llo$¢ obiegow kulek

LI

| [ WPR]

Dtugo$¢ czesci nagwintowanej / Dtugo$é catkowita (mm); (cale) dla PGFM

Klasa doktadnosci skoku:

G5, 63,61

Orientacja nakretki:

Strona nagwintowana lub kotnierz nakretki skierowany w strone krotszego (S) lub dtuzszego (L) obrobionego zakonczenia watu.

W przypadku takich samych zakonczen z obu stron (=)

Kombinacja zakonczen watu zgodnie z rysunkiem klienta

Zgarniacze:
Zawsze ze zgarniaczami

Prayktac: | PGFE | [ 32x5 | [R][4][330]/[ 445 ][ 61][L]-[HA][ +K]|[WPR]

akF
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

PGFE - Szlifowane $ruby kulkowe

Oznaczenia Wymiary llos¢  Nominalna nosnos¢  Konstrukcja
Podwojna nakretka kotnierzowa, obiegow
napieta wstepnie, zgodna z norma DIN Skok kulek dymamicana) statycena
do Pn D D J A A Lg C Coa
H hé
7 32 mm kN
N
= PGFE16x5R 16 5 28 48 38 79 12 40 3 97 14,2 1
A A PGFE20x5R 20 5 36 58 47 79 12 44 3 134 24,5 1
PGFE25x5R 25 5 40 62 51 88 14 48 3 156 33,6 1
PGFE25x10R 25 10 40 62 51 123 15 48 3 202 39,5 1
(@) Méx ﬂ“.‘L“ ()2 - o PGFE32x5R 32 5 50 80 65 89 15 62 4 173 42,8 1
. — il PGFE32x10R 32 10 50 80 65 146 18 62 3 422 80 1
ANy A %\E PGFE 40x5R 40 5 63 93 78 100 16 70 4 246 73 2
i m ) /%N PGFE 40x10R 40 10 63 93 78 146 18 70 3 465 98 2
8B v L kJ PGFE50x10R 50 10 75 110 93 168 20 85 4 68 170 2
QW (_ PGFE 63x10R 63 10 90 125 108 170 22 95 4 775 227 2
90°
Konstrukcja 1 Konstrukcja 2
Legenda:
(a) = otwdr do smarowania
SGFE - Szlifowane sruby kulkowe Oznaczenia Wymiary llos¢  Nominalna nosnos¢  Konstrukcja
Pojedyncza nakretka kotnierzowa, obiegow
luz osiowy, zgodna z norma DIN Skok ek dynamiczna statyczna
m do P D D J A Ay lg C, Con
H’ hé
oz E 32 mm kN
=] SGFE16x5R 16 5 28 48 38 455 12 40 3 97 14,2 1
A SGFE20x5R 20 5 36 58 47 455 12 44 3 134 24,5 1
—" SGFE25x5R 25 5 40 62 51 51 14 48 3 156 33,6 1
. L SGFE25x10 R 25 10 40 62 51 69 15 48 3 202 39,5 1
(a) Mo x1 2(1/304 (a) Mo x1 W SGFE32x5R 32 5 50 80 65 52 15 62 4 1773 42,8 1
T SN SGFE 32x10R 32 10 50 80 65 82 18 62 3 422 80 1
2 SGFE 40x5R 40 5 63 93 78 58 16 70 4L 24,6 73 2
6xo, X SGFE 40x10R 40 10 63 93 78 82 18 70 3 46,5 98 2
KJ SGFE 50x10 R 50 10 75 110 93 94 20 85 4 68 170 2
N SGFE 63x10R 63 10 90 125 108 96 22 95 4 775 227 2
90°
Konstrukcja 1 Konstrukcja 2
Legenda:
(a) = otwor do smarowania
Uwaga:
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Zespoty tozysk wzdtuznych

do szlifowanych $rub kulkowych

patrz strona 123.
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PGFJ - Szlifowane $ruby kulkowe

Oznaczenia Wymiary

llosé Nominalna nosnos¢  Konstrukcja

Nakretka kotnierzowa, z wewnetrznym obiegow
napieciem wstepnym, zgodna z norma DIN kulek .
Skok dynamiczna statyczna
] dh P D Dy J A A Lg Ca Con
} hé
i
Aolz q 39 2 mm llos¢ kN
= PGFJ16x5R 16 5 28 48 38 63 12 40 3 9,7 14,2 1
aln PGFJ20x5R 20 5 36 58 47 65 12 44 3 13,4 24,5 1
A PGFJ25x5R 25 5 40 62 51 68 14 48 3 15,6 33,6 1
PGFJ25x10R 25 10 40 62 51 104 15 48 3 20,2 39,5 1
L L PGFJ32x5R 32 5 50 80 65 81 15 62 4 22,1 57 1
(a) e x2 ESS JOLILEN 2 PGFJ32x10R 32 10 50 80 65 117 18 62 3 42,2 80 1
&% m PGFJ 40x5R 40 5 63 93 78 82 16 70 4 24,6 73 2
f%\ / m \ PGFJ 40x10R 40 10 63 93 78 142 18 70 3 59,6 130 2
6x0, Kj 8x0, 3 PGFJ50x10 R50 10 75 110 93 144 20 85 4 68 170 2
% o éi} ) PGFJ 63x10R 63 10 90 125 108 147 22 95 4 30 120 2
DD 0
Konstrukcja 1 Konstrukcja 2
Legenda:
(a) = otwor do smarowania Uwaga:
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Zespoty tozysk wzdtuznych
do szlifowanych srub kulkowych
patrz strona 123.
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Precyzyjne $ruby szlifowane
(ilustracja 14)

llustracja 14 h

Srednica $ruby od 0,5 do 6 cali.

Skok od 0,1 do 1 cala. Mozliwe jest
wyprodukowanie éruby o dowolnym skoku
metrycznym/calowym. Potozenie kotnierza
i rozmieszczenie otwordw moze by¢
dostosowane do wymagan.

Zespoty tozysk podporowych

srub FLRBU, FLBU, PLBU lub BUF.

PGFM - podwojna nakretka napieta
wstepnie z kotnierzem koncowym

PGF - pojedyncza nakretka napieta
wstepnie z kotnierzem koncowym

Oznaczenia Srednica  Skok Srednica  Srednica  Srednica  Dtugo$é  Gruboéé  Dtugoéé  Nominalna noénoéé

$ruby ustalajaca kotnierza rozstawu podwdjnej kotnierza pojedynczej

$rub nakretki nakretki
dynamiczna statyczna

do Py D D J A Ao As G Cx

in lbf
PGFM 0,5x0,1 0,5 01 1 1,875 1,637 2,25 0,437 1,35 1204 2270
PGFM 0,5x0,2 0,5 0,2 1,25 2,1255 1,687 3,625 0,437 2,225 137 3302
PGFM 0,625x0,1 0,625 01 1,125 2 1,562 2,25 0,437 1,35 1327 2867
PGFM 0,625 x0,2 0,625 0,2 1,375 2,25 1,812 3,5 0,437 1,9 1213 5205
PGFM 0,625 x 0,25 0,625 0,25 1,625 2,5 2,062 3,937 0,437 2,187 1124 6220
PGFM 0,75x0,1 0,75 01 1,25 2,25 1,75 2,25 0,437 1,35 1457 3559
PGFM 0,75x0,2 0,75 0,2 1,562 2,562 2,062 3,5 0,437 1,9 1573 6 416
PGFM 0,75x0,25 0,75 0,25 1,625 2,625 2,125 3,937 0,437 2,187 1804 876
PGFM 0,875x0,2 0,875 0,2 1,687 2,687 2,187 3,5 0,437 1,9 16 89
PGFM 0,875 x 0,25 0,875 0,25 1,75 2,75 2,25 3,937 0,437 2,187 1163 9357
PGFM 1,0x0,1 1 01 1,625 2,625 2,125 2,312 0,5 1,412 1626 4752
PGFM 1,0x0,2 1 0,2 1,812 2,812 2,312 3,562 0,5 1,962 1262 9223
PGFM 1,0x0,25 1 0,25 2,125 3,125 2,625 4,312 0,5 2,312 1908 12572
PGFM 1,25x0,2 1,25 0,2 2,062 3,062 2,562 3,562 0,5 1,962 1698 11 648
PGFM 1,25x0,25 1,25 0,25 2,125 3,125 2,625 4 0,5 2,25 1848 14 366
PGFM 1,25x0,5 1,25 0,5 2,5 3,5 3 7,125 0,5 3,812 1147 20759
PGFM 1,5x0,2 1,5 0,2 2,312 3,312 2,812 3,687 0,625 2,087 166 1472
PGFM 1,5x0,25 1,5 0,25 3,562 3,562 3,062 4,437 0,625 2,437 1802 20 656
PGFM 1,5x0,5 1,5 0,5 3,25 4,5 3,875 7,375 0,625 3,875 163 3624
PGFM 1,75x0,2 1,75 0,2 2,625 3,875 3,25 3,812 0,75 2,212 1474 16 887
PGFM 1,75x0,25 1,75 0,25 2,875 4,125 3,5 4,562 0,75 2,5 1418 24 274
PGFM 1,75x0,5 1,75 0,5 3,5 4,75 4,125 7,5 0,75 4 1276 43 286
PGFM 1,75x0,75 1,75 0,75 3,5 4,75 4,125 10,125 0,875 4,875 1129 4365
PGFM 2,0x0,2 2 0,2 2,937 4,187 3,562 3,182 0,75 2,212 1757 19310
PGFM 2,0x0,25 2 0,25 3,125 4,375 3,75 4,562 0,75 2,562 1964 27 890
PGFM 2,0x0,5 2 0,5 3,75 5.5 4,625 7,5 0,75 3,812 1180 50 548
PGFM 2,0x0,75 2 0,75 3,75 5.5 4,625 10,125 0,875 4,875 24057 50350
PGFM 2,0x1,0 2 1,75 3,75 5.5 4,625 11 1,25 6 18 375 36723
PGFM 2,0x0,25 2,25 0,25 3,312 5 4,187 4,562 0,75 2,562 10 456 31504
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A5

A2

A3

I — t
+.000
D -0

(a)

30;

(d)

Legenda:

(a) = 1/8-27 NPT (dostep $rodka smarnego)
(b) = zgarniacze
(c) = opcjonalnie
(d) = (Nh) D5 srednica otw. przelot.

Oznaczenia Srednica  Skok Srednica  Srednica  Srednica  Dtugoéé  Gruboéé  Dtugoé¢é  Nominalna no$noéé

sruby ustalajaca kotnierza rozstawu podwojnej kotnierza pojedynczej

$rub nakretki nakretki
dynamiczna statyczna

do Py, D Dq J A A> As G Cx

in lbf
PGFM 2,25x0,5 2,25 0,5 4,125 5,875 5 7.5 0,75 4 25853 57 810
PGFM 2,25x0,75 2,25 0,75 4,125 5,875 5 10,125 0,875 4,875 25749 57 631
PGFM 2,25x1,0 2,25 1 4,125 5,875 5 13 1,25 7 26 599 60759
PGFM 2,5x0,25 2,5 0,25 3,625 5,375 4,5 4,562 0,75 2,562 11 089 35996
PGFM 2,5x0,5 2,5 0,5 4,375 6,375 5,375 7,5 0,75 4 27 349 65072
PGFM 2,5x0,75 2,5 0,75 4,375 6,375 5,375 10,125 0,875 4,875 28 208 68 325
PGFM 2,5x1,0 2,5 1 5,25 7,25 6,25 14,5 1,25 7 38815 83037
PGFM 3,0x0,25 3 0,25 4,125 6,15 5,125 4,687 0,875 2,687 11 880 43 226
PGFM 3,0x0,5 3 0,5 4,812 6,812 5,812 7,625 0,875 4,125 30815 83057
PGFM 3,0x0,75 3 0,75 5,75 7,75 6,75 11,375 0,875 6,125 43 353 102 706
PGFM 3,0x1,0 3 1 5,75 7,75 6,75 14,5 1,25 7,5 43216 102 455
PGFM 3,5x0,5 3,5 0,5 5,375 7,375 6,375 7,75 1 4,25 32975 97 605
PGFM 3,5x0,75 3,5 0,75 5,875 7,875 6,875 11,5 1 6,25 48593 128 184
PGFM 3,5x1,0 3,5 1 6,5 8,5 7,5 14,75 1,25 7,75 62 805 150171
PGFM 4,0x0,5 4 0,5 5,875 7,875 6,875 8 1,25 4,5 34 886 112 145
PGFM 4,0x0,75 4 0,75 6,75 8,75 7,75 11,75 1,25 6,5 51 693 147 601
PGFM 4,0x1,0 4 1 7 9 8 14,75 1,25 7,75 69 004 180105
PGFM 5,0x0,5 5 0,5 6,75 8,75 7,75 8 1,25 4,5 38194 141 214
PGFM 5,0x0,75 5 0,75 7,75 9,75 8,75 11,75 1,25 6,875 56 974 186 401
PGFM 5,0x1,0 5 1 8 10 9 14,75 1,25 7,75 77 221 230571
PGFM 6,0x0,5 6 0,5 7,75 9,75 8,75 8 1,25 4,5 41 600 173 819
PGFM 6,0x0,75 6 0,75 8,75 10,75 9,75 11,75 1,25 6,5 61 435 225174
PGFM 6,0x1,0 6 1 9 11 10 14,75 1,25 7,75 84 043 281 022

Symbole — patrz strona 157
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Zastosowania wiedze i do$wiadczenie z najnowszymi korzysci, czy tez ogblne zwiekszenie
technologiami i stworzyt rozwiazania dla dochodowosdi, dzieki doswiadczeniu

W odpowiedzi na wymaganie przemystu, specjalnych warunkéow pracy twojej aplikacji. i specjalistycznej wiedzy SKF,

aby produkowac coraz wiecej przy Czy twoim celem jest zaprojektowanie prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.

mniejszych naktadach, SKF potaczyt swojg urzadzenia, ktore daje klientowi wiecej

Obrabiarka Maszyna wtokiennicza

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty

a) Szlifowane éruby kulkowe a) Szlifowane $éruby kulkowe

Drazarka elektroiskrowa Robot laboratoryjny typu ,podnies i potoz”

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty

a) Precyzyjne $ruby kulkowe a) Precyzyjne $ruby kulkowe

b) Profilowane prowadnice szynowe
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Sruby wateczkowe

Istnieja_dwie konstrukcje $rub wateczkowych

o mozliwosciach przekraczajacych
ograniczenia $rub kulkowych. Obcigzenie
jest przekazywane z nakretki na wat
Sruby poprzez wiele nagwintowanych lub
rowkowanych wateczkow: w efekcie duza

éruby wateczkowe planetarne ,,SR”
(ilustracja 15)

Dzieki temu, ze wateczki nie sa w obiegu,
Sruby maja mozliwos¢ pracy z duzymi
predkosciami i przyspieszeniami,
wyjatkowo duza niezawodnos¢

éruby wateczkowe

z obiegiem wateczkow ,,.SV”
(ilustracja 16)

Bardzo maty skok gwintu $ruby

(1 mm) pozwala na duza doktadnos¢
pozycjonowania, powtarzalnoscé

liczba punktow styku zapewnia o wiele i odpornosc¢ na ciezkie warunki robocze. i wyjatkowa sztywnosc.
Wyzsza nosnose i dtuzsza trwatosc niz ma
to miejsce w przypadku srub kulkowych

o podobnej wielkosci.

( llustracja 15 h llustracja 16 h

| e e bR

R AaAARRRRRALRAR ARl

éruby wateczkowe planetarne ,SR” éruby wateczkowe z obiegiem wateczkow ,,SV”

Dziesie¢ powodow,

., Typ Wtasciwosci
aby stosowac sruby wateczkowe
gs Wysokie obcigzenie statyczne do 12000 kN

* Wysoka nos$nos¢ (SR-SV)
e Bardzo duza predko$¢ obrotowa (SR) v
¢ Mozliwos¢ przenoszenia duzych

Wysokie obcigzenie dynamiczne do 2235 kN

. L, SR Wysoka predkos¢ obrotowa - & 48 ponad 3000 obr/min
przyspieszen i opoznien (SR) ] i i 5
o Dtuga trwatoét przy cyklu pracy SR Wysokie przyspieszenie - ponad 12 000 rad/s
o0 wysokiej czestotliwoéci (SR) SR Obciazenia udarowe
e Wysoka niezawodnos¢ (SR-SV) SR Ciezkie warunki pracy (kurz, lod, piasek)
e Odpornos¢ na ciezkie warunki pracy (SR) sv Skok 1 mm
¢ Mozliwos$¢ przenoszenia obcigzen g\r;‘ Stal nierdzewna

udarowych (SR)

e Mate przemieszczenia przy bardzo dobrej
powtarzalnosci (SV)

¢ Obrot nakretki, gdy predko$¢ osiaga
wielko$¢ krytyczna (SR)

e (zeste zdejmowanie nakretki z watu
Sruby (SR, wiekszos¢ SV)

Roller screws

Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow pdf w Internecie.
www.skf.com

Publikacja nr 4351 EN
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

éruby wateczkowe planetarne
(ilustracja 17)

Wtasciwosci

o Wiele wytrzymatych powierzchni styku
o Wateczki nie bedace w obiegu

e Brak stabego punktu w nakretce

Korzysci
e Duza trwatosc: wysoka nosnosé
e Mocna budowa i odporno$¢ na uderzenia
¢ Wyjatkowa niezawodnosc¢
e Mozliwos¢ uzyskiwania duzej predkosci
i przyspieszenia

Nagwintowane wateczki

sg podstawa planetarnych érub
wateczkowych SR/BR/TR/PR.
(ilustracja 18).

Typowe zastosowania

Dzieki mozliwosci przenoszenia duzych
obciazen przez tysigce godzin w ciezkich
warunkach pracy planetarne éruby
wateczkowe sg odpowiednie do wiekszosci
wymagajacych zastosowan. Nakretka

0 mocnej budowie moze wytrzymac
obcigzenia udarowe a mechanizm
synchronizacyjny zapewnia niezawodnos¢
nawet w niesprzyjajacych warunkach pracy
i przy duzych przyspieszeniach; dtugi skok
i symetryczna budowa nakretki umozliwiaja,
uzyskiwanie wysokiej predkosci liniowej.

132

llustracja 17

Przyktady:

e Qbrabiarki

e Formowanie wtryskowe

e Automatyzacja procesu w zaktadzie,
w tym zgrzewanie punktowe, przehijanie,
zaciskanie, ttoczenie, itp.

e Stanowiska pomiarowe

e Przemyst stalowy

¢ Produkcja opon

e Automatyczne przenoszenie

e Sprzet wojskowy - samoloty, czotgi,
wyrzutnie rakiet, radary, statki, todzie
podwodne

e Przemyst jadrowy

Transport
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éruby wateczkowe
z obiegiem wateczkow
(ilustracja 19)

Wtasciwosci

o Wiele wytrzymatych punktow styku
e Bardzo maty skok (1 mm)

e Brak miniaturowych czesci

Korzysci

e Duza trwatosé: wysoka nosnosé

e Wysoka doktadnos$¢ pozycjonowania:
wysoka rozdzielczos¢

¢ Wyjatkowa niezawodnosc¢

Rowkowane wateczki sg podstawa $rub
wateczkowych z obiegiem wateczkow SV/PV
(ilustracja 20).

Typowe zastosowania

Najwyzsza doktadnos¢ pozycjonowania
moze zostac uzyskana przy zastosowaniu
$rub z obiegiem wateczkow typu SV/BV/PV
0 matym skoku.

Ich konstrukcja mechaniczna minimalizuje
moment wejsciowy i zwieksza rozdzielczos¢.
Sruby te moga, uproéci¢ kompletny system
transmisyjny i poprawic jego sztywnosc.
Sa one czesto uzywane w aplikacjach

0 zaawansowanej technologii, gdzie
uzyskanie optymalnej, niezawodnej

pracy jest bardzo wazne.

akF

Ilustracja 20 h

llustracja 19 h

7
7
7
7
7

Przyktady:

o Szlifierki

Sprzet laboratoryjny
Sprzet szpitalny
Produkcja papieru

e Drukarnie
Teleskopy

Satelity
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Kompletne zespoty (ilustracja 21)
Wybrane $ruby wateczkowe, zaréwno
planetarne jak i z obiegiem wateczkow,
s dostepne w skroconym czasie
dostawy, z watem dostosowanym

do wymagan klienta, z obrobionych
wstepnie, zmagazynowanych zespotow:
patrz strony 138-139 w przypadku
$rub planetarnych i 150-151

w przypadku $rub z obiegiem wateczkow.

Predko$¢ maksymalna
Dla zespotu éruby BRC + FLRBU
lub BVC + FLRBU maksymalna predkosc¢
jest definiowana przez parametr nxdg.
nxdg <160 000 dla BRC

< 20 000 dlaBVC & > 25

< 30000 dla BVC & < 25
(n = predko$¢ obrotowa

llustracja 21 h

dg = $rednica zewnetrzna watu $ruby)

Zakres serwisowy
Zasady ogolne

Czas dostawy
llos¢

Materiaty

Zdolnosci produkcyjne

WAZNE

134

Czas dostawy wynoszacy od kilku dni do maksymalnie dwach tygodni jest mozliwy dla zamowien spetniajacych nastepujace warunki:
e Maks. 3 sztuki dla srub wateczkowych planetarnych i srub z obiegiem wateczkow.

Zarowno waty jak i nakretki powinny by¢ wykonane ze standardowej stali (wiecej informacji w naszym katalogu 4351).
Dla tego kanatu szybkich dostaw nie sg akceptowane ani stal nierdzewna ani specjalna obrobka.

e Standardowe nakretki (bez specjalnych dokumentéw takich jak raport zgodnosci), z luzem osiowym, wykasowanym luzem lub
napieciem wstepnym.

o Wymiary érub: patrz ograniczenia na stronach 138-139.

e Standardowa obrobka maszynowa: bez wielowypustow i watow drazonych, bez szlifowania promienia. Jezeli zamowienie bedzie
obejmowato wykonanie jednej z tych czynnosci, to nie zostanie zaakceptowane przez kanat serwisowy. Tolerancje beda zgodne
z klasa doktadnoéci 5 wg ISO 3408-3 (patrz katalog 43571 — strona 24), jezeli nie zostang wyspecyfikowane.

Zespoty tozysk wzdtuznych FLRBU moga by¢ dostarczone dla wszystkich rozmiarow srub.

o Doktadnos¢ skoku: G5 zgodnie z norma IS0.

e Smarowanie: zespoty srub dostarczane z obrobionymi zakonczeniami sa smarowane smarem plastycznym SKF LGEP2
(zakres temperatury: -20 °C do +120 °C); bez obrobionych zakonczen, sa jedynie zabezpieczone $rodkiem antykorozyjnym.

7 zakresu serwisowego sa wytaczone sruby do zastosowan w elektrowniach jadrowych, lotnictwie, wojskowosci i medycynie.
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$ruby wateczkowe planetarne z zespotami tozyskowymi

Czas dostawy
1 tydzien Bez obrobki maszynowej zakonczen

2 tygodnie Z obrobka maszynowa zakonczen

Nakretki

Z wykasowaniem luzu za pomoca nadwymiarowych wateczkow: BRC

5 ° ° ° °

Skok

15 21 30 39

Srednica nominalna

Zdolnosci produkcyjne

Zakonczenia e obrobione wstepnie waty — obrobka maszynowa
obrabiane wykonywana przez klienta

maszynowo: e zgodnie z rysunkiem klienta (patrz zasady ogolne)
e odpowiednie do zespotéw FLRBU.
Wymiary srub: patrz strony 138-139

éruby wateczkowe z obiegiem wateczkow
z zespotami tozyskowymi

Czas dostawy
1 tydzien Bez obrobki maszynowej zakonczen

2 tygodnie Z obrobka maszynowa zakonczen

Nakretki

Z wykasowaniem luzu za pomoca nadwymiarowych wateczkow: BVC

1 [ J [ [ J

Skok

20 25 32

Srednica nominalna

Zdolnosci produkcyjne

Zakonczenia e obrobione wstepnie waty — obrobka maszynowa
obrabiane wykonywana przez klienta

maszynowo: * zgodnie z rysunkiem Klienta (patrz zasady ogélne)
* odpowiednie do zespotéw FLRBU.
Wymiary srub: patrz strony 150-151
alklF

Czas dostawy

4 tygodnie Z obrobka maszynowa zakonczen zgodnie

z rysunkiem klienta
Nakretki
o Z luzem osiowym: SRC-SRF
o 7 wykasowaniem luzu: TRU-TRK

e Z napieciem wstepnym: PRU-PRK dla uzyskania optymalnej sztywnosci

10 ° ° ° ° °
8 °
6 °
s 5 ° ° ° ° ° °
2}
15 21 25 30 39 48

Srednica nominalna

Zdolnosci produkcyjne

Zakonczenia
obrabiane
maszynowo:

e Zgodnie z rysunkiem klienta (patrz zasady ogolne)

Wymiary $rub: e maks. dtugos¢ do 1500 mm

e dtugosc czesci nagwintowanej do 900 mm.

Czas dostawy

4 tygodnie Z obrobka maszynowa zakonczen zgodnie

z rysunkiem klienta

Nakretki
e Z luzem osiowym: SVC

e Z napieciem wstepnym: PVU-PVK dla uzyskania optymalnej sztywnosci

2 ° ° ° ° °
s 1 ° ° ° ° °
(2]
16 20 25 32 40

Srednica nominalna

Zdolnosci produkcyjne

Zakonczenia
obrabiane
maszynowo:

e Zgodnie z rysunkiem klienta (patrz zasady ogolne)

Wymiary érub: e maks. dtugos¢ do 1500 mm

e dtugos¢ czesci nagwintowanej do 900 mm.
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Notatki
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System zamawiania l:l I:I | |>< | l:l | / | |
L1 L 7T
Luz lub napiecie wstepne:
Luz osiowy (zakres standardowy) S
Napiecie wstepne za pomoca wateczkow dla wykasowania luzu B
Napiecie wstepne nakretki dla wykasowania luzu T
Napiecie wstepne nakretki dla uzyskania optymalnej sztywnosci P
Produkt:
Sruba wateczkowa planetarna R
Sruba wateczkowa z obiegiem wateczkow vV
Typ nakretki:
Nakretka cylindryczna z luzem osiowym C
Nakretka z centralnym kotnierzem i luzem osiowym F
Nakretka cylindryczna z napieciem wstepnym u
Nakretka z napieciem wstepnym z centralnym kotnierzem K
Srednica nominalna x skok (mm)
Kierunek pochylenia gwintu:
Prawy R
Lewy (na zyczenie) L
Dtugos$¢ czesci nagwintowanej, dtugosé catkowita (mm)
Doktadnos¢ skoku:
G1-G3-G65

Orientacja nakretki:

(dotyczy to tylko nakretek kotnierzowych SRF, TRK, PRK, PVK):

Dla nakretek cylindrycznych

Strona gé nakretki skierowana w kierunku krotszego obrabianego zakonczenia watu
Strona gb nakretki skierowana w kierunku dtuzszego obrabianego zakonczenia watu

—wm

Zakonczenia watu:
Zgodnie z rysunkiem klienta

Zgarniacze:

Zgarniacze w nakretce: montowane dla SR, dostarczane oddzielnie dla SVC
Bez zgarniaczy

Nakretka bez wgtebien na zgarniacze (opcja niestandardowa, tylko dla SR)

WPR
NOWPR

Proyiad 1: [ S| [R][F][39 %[ 20 ] [R][ 425 |/[ 590 [ 61 |

WPR

=1 ]

Proytad 2: [ S| [R][F][39 %[ 20 ] [R][ 425 |/[ 590 65 | NOWPR

akF
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

éruby wateczkowe planetarne

BRC - Zakres
(a)
b/ "
B B
D g6
» (d) ) ) J 0,8
VA =08 T I =1
/ / : sl -
/ / | | 1] Il |
I e B e R R B A e T
[l [ Bl Ii |
Il i T | Il Il T
f o [ S S L oy
- (o)
1x4500 (b) W x 45° W x 45° (c) | Lx45
12 " "
= 0,8
B, 08> Ah12 <
Bé
Legenda
(a) = wpust
(b) = zgarniacz
(c) = smarowanie Q
(d) = zespot tozysk wzdtuznych FLRBU*
[ Zakonczenia $rub moga zostaé obrobione zgodnie z wymogami klienta
[ 1 Maksymalna dtugo$¢ czeéci nagwintowanej: $ruba moze zosta¢ ucieta i obrobiona zgodnie z wymogami klienta
Planetarne sruby wateczkowe bez . . . 4 -aa
brabi h Kor , Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnosc
obra |anylcl maszynowo zakonczen, e e
doktadnosc skoku G5 zgodnie z norma 1SO.
Nakretka napieta wstepnie za pomoca do Be do  Bs u A G Coa
wateczkow w celu wykasowania luzu. o kN
BRC 15x5-R5 15 400 25 115 35 50 25,9 43,5
BRC 21 x5-R5 21 570 40 178 45 64 50,5 81,9
BRC 30x5-R5 30 800 50 213 64 85 91,9 178,3
BRC 39x5-R5 39 1046 70 259 80 100 129,22 268,9
Uwaga:

Nakretka i zespot tozysk wzdtuznych

* Moment napiecia wstepnego mierzony przy predkosci
50 obr/min i przy zastosowaniu smaru SKF LGEP2,
jako $rodka smarnego

nie mogq by¢ modyfikowane.
Standardowe wykonanie ma kotnierz
zespotu tozysk wzdtuznych zlokalizowany

po stronie nakretki KMT.

Symbole — patrz strona 157
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FLRBU / BRC - Zakres

Sruba wateczkowa planetarna z zespotem
tozysk wzdtuznych

i

Legenda:

(@)=

Zespot tozysk wzdtuznych FLRBU*

i

B,

Y

J% 16

D.|D, Ds@

2,
l.‘[.".". |

Y

T—FK16
L L, Ls L
Ly
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna

dg B; Bg Lq L, L3 Dy D3 D, E Ca Cm

mm kN
FLRBU2/BRC 15x5-R5 15 285 398 46 10 32 90 60 76 32 279 31,9
FLRBU4/BRC 21x5-R5 21 392 568 77 13 60 90 60 74 32 4041 63,8
FLRBU5/BRC 30x5-R5 30 587 798 89 16 68 120 80 100 44 74,2 119,2
FLRBU6/BRC 39x5-R5 39 787 1044 110 20 82 140 100 120 54 109,4 188.,4

* Moment napigcia wstepnego mierzony przy predkosci
50 obr/min i przy zastosowaniu smaru SKF LGEP2,
jako érodka smarnego

Symbole — patrz strona 157
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

SRC - Zakres

Nakretka cylindryczna z luzem osiowym

A

0,8 b 0,8
B B a
(a) 08 (b)
N — =
K 15°/ |
= I L] /Q{'T&\
m 1 YN
dy| do| d ‘ — — ‘ D3| D; H -
I i i | é? 4
li o
wx 45° w x 45°
. Legenda:
(a) = wgtebienie na zgarniacz
(b) = zgarniacz na zyczenie
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
Skok dynamiczna  statyczna
do Ph lip Sap dq d, D A a b H Q €4 Cam
g6/H7 h12 h9
mm kN
SRC 8x 4 8 4 500 0,02 8,4 7,3 25 44 4 12 265 5 11,24 19,59
SRC12x5 12 5 750 0,02 12,4 11,3 30 44 4 12 315 5 17,73 26,71
SRC 15x5 15 5 975 0,02 15,4 14,3 35 50 4 16 365 5 25,95 43,59
SRC15x8 15 8 975 0,02 15,5 14 35 50 4 16 365 5 27,43 40,78
SRC 20x 6 20 6 1300 0,02 20,4 19,3 40 50 4 16 415 5 26,83 44,86
SRC 21x5 21 5 1 400 0,02 21,4 20,3 45 64 5 20 47 5 50,55 81,97
SRC 21x6 21 6 1 400 0,02 21,4 20,3 45 64 5 20 47 5 52,77 82,18
SRC 21x8 21 8 1 400 0,02 21,5 20 45 64 5 20 47 5 54,44 78,06
SRC 21x10 21 10 1 400 0,04 21,8 19,7 45 64 5 20 47 5 59,24 83,01
SRC 24x6 24 6 1600 0,02 24,4 23,3 48 58 5 20 50 5 42,3 65,17
SRC 24x12 24 12 1600 0,04 24,8 22,7 48 58 5 20 50 5 47,65 62,34
SRC 25x5 25 5 1650 0,02 25,4 24,3 53 78 6 25 555 5 63,25 108,23
SRC 25x10 25 10 1650 0,04 25,8 23,7 53 78 6 25 555 5 72,63 105,31
SRC 25x15 25 15 1650 0,07 26,2 23,1 53 78 6 25 555 5 79,17 106,39
SRC 30x5 30 5 2000 0,02 30,4 29,3 64 85 6 32 66,5 5 91,98 178,32
SRC 30x6 30 6 2000 0,02 30,4 29,3 64 85 6 32 66,5 5 95 175,34
SRC 30x10 30 10 2000 0,04 30,8 28,7 64 85 6 32 665 5 106,32 174,36
SRC 30x20 30 20 2 000 0,07 31,5 27,5 64 85 6 32 665 5 123,28 177,28
SRC 36x6 36 6 2 400 0,02 36,4 35,3 68 80 5 25 70 5 90,45 179,39
SRC 36x9 36 9 2 400 0,02 36,5 351 68 80 5 25 70 5 97,52 174,05
SRC 36x12 36 12 2 400 0,04 36,8 34,7 68 80 5 25 70 5 106,6 181,1
SRC 36x18 36 18 2 400 0,07 37,2 34,1 68 80 5 25 70 5 114,14 176,57
SRC 36 x24 36 24 2 400 0,07 37,5 33,5 68 80 5 25 70 5 123,6 184,38
SRC 39x5 39 5 2 650 0,02 39,4 38,3 80 100 8 40 83 7 129,21 268,92
SRC 39x10 39 10 2 650 0,04 39,8 37,7 80 100 8 40 83 7 152,62 270,93
SRC 39x15 39 15 2 650 0,07 40,2 37,1 80 100 8 40 83 7 167,64 272,89
SRC 39x20 39 20 2 650 0,07 40,5 36,5 80 100 8 40 83 7 172,82 260,89
SRC 39x25 39 25 2 650 0,07 40,9 35,9 80 100 8 40 83 7 174,79 249
SRC 44x8 Lt 8 3000 0,04 L4, 4 43,2 80 90 6 32 825 7 130,48 261,47
SRC 44x12 L 12 3000 0,04 44,8 42,7 80 90 6 32 825 7 143,71 262,87
SRC 44x18 L4 18 3000 0,07 45,2 421 80 90 6 32 825 7 157,74 264,94
SRC 44 x24 L 24 3000 0,07 45,5 41,5 80 90 6 32 825 7 167,81 266,95
SRC 44x30 [vA 30 3000 0,07 45,9 40,9 80 90 6 32 825 7 165,86 246,44
Ciqg dalszy
na nastepnej stronie
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SRC - Zakres

(Ciqg dalszy)
A
0,8 " b " 0,8
B B a
(a) 08 (b)
— _ n
i 150/ |
_ | [ /a/ﬁ
i 1 S
dg| do| dp ‘ J‘r———————l ‘ D3| D D H| - -
L il & %
| li =
w x 45° w x 45°
—|l-—— Q - Legenda:
(a) = wgtebienie na zgarniacz
(b) = zgarniacz na zyczenie
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nosé
Skok dynamiczna statyczna
do Ph lep Sap dq dp D A a b H Q C Cem
g6/H7 h12 h9
mm kN
SRC 48 x5 48 5 3300 0,02 48,4 47,3 100 127 8 45 103 7 198,08 481,53
SRC 48x8 48 8 3300 0,04 48,6 471 100 127 8 45 103 7 218,43 470,61
SRC 48x10 48 10 3300 0,04 48,8 46,7 100 127 8 45 103 7 231,54 475,11
SRC 48x15 48 15 3300 0,07 49,2 46,1 100 127 8 45 103 7 257,75 486,36
SRC 48x20 48 20 3300 0,07 49,5 45,5 100 127 8 45 103 7 265,69 462,27
SRC 48 x25 48 25 3300 0,07 49,9 449 100 127 8 45 103 7 285,86 491,04
SRC 56x12 56 12 4000 0,04 56,8 54,7 100 112 8 40 103 7 212,17 433,12
SRC 56 x 24 56 24 4000 0,07 575 525 100 112 8 40 103 7 242,22 419,15
SRC 56 x36 56 36 4 000 0,07 58,3 52,3 100 112 8 40 103 7 258,33 424,24
SRC 60x10 60 10 4 250 0,04 60,8 58,7 122 152 10 45 125 10,5 338,57 779,69
SRC 60x15 60 15 4 250 0,07 61,2 581 122 152 10 45 125 10,5 373,06 782,69
SRC 60x 20 60 20 4 250 0,07 61,5 57,5 122 152 10 45 125 10,5 394,97 785,66
SRC 64x12 64 12 4 600 0,04 64,8 62,7 115 129 8 45 118 7 296,38 763,3
SRC 64x18 64 18 4 600 0,07 65,2 62,1 115 129 8 45 118 7 316,72 725,56
SRC 64 x 24 64 24 4 600 0,07 65,5 61,5 115 129 8 45 118 7 328,93 689,62
SRC 64x30 64 30 4 600 0,07 65,9 60,9 115 129 8 45 118 7 318,15 619,84
SRC 64x36 64 36 4 600 0,07 66,3 60,3 115 129 8 45 118 7 309,12 589,38
SRC 75x10 75 10 5500 0,04 75,8 73,7 150 191 10 63 153 10,5 504,86 1 486,68
SRC 75x15 75 15 5500 0,07 76,2 731 150 191 10 63 153 10,5 561,29 14913
SRC 75x20 75 20 5500 0,07 76,5 72,5 150 191 10 63 153 10,5 572,26 1 495,87
SRC 80x12 80 12 6 000 0,04 80,8 78,7 140 156 10 63 143 10,5 410,27 1163,16
SRC 80x18 80 18 6 000 0,07 81,2 781 140 156 10 63 143 10,5 455,94 1167,63
SRC 80x 24 80 24 6 000 0,07 81,5 77,5 140 156 10 63 143 10,5 485,8 1172,06
SRC 80x36 80 36 6 000 0,07 82,3 76,3 140 156 10 63 143 10,5 442,89 999,09
SRC 80x 42 80 42 6 000 0,07 82,7 75,7 140 156 10 63 143 10,5 425,64 932,95
SRC 99x20 99 20 7 500 0,07 100,5 96,5 200 260 16 100 204 15 924,86 3090,44
SRC 100x 24 100 24 8 000 0,07 101,5 97,5 180 195 10 63 183 10,5 655,81 1 825,82
SRC 120x 24 120 24 8000 0,07 121,5 1175 220 2460 16 100 224 15 915,02 3027,05
SRC 120x 25 120 25 8 000 0,07 121,9  116,9 240 280 16 100 244 15 1127,43 4 037,97
SRC 150x 36 150 36 8 000 0,07 152,3 146,33 280 305 16 100 284 15 1156,92 4108,09
SRC 150x 25 150 25 8 000 0,07 151,9 146,9 320 400 32 160 327 15 1596,53 6 816,05
SRC 180x 30 180 30 8 000 0,07 1823 1763 420 515 32 160 427 20 196234 9 069,02
SRC 210x30 210 30 8 000 0,07 212,3 206,3 480 550 40 200 489 20 2 295,6 11 375,3
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

SRF - Zakres

Nakretka kotnierzowa z luzem osiowym

A

Ay Ay
o ks (b)
(a) r ,:F%, o 0,8 _
=
T :
wnk |
S i
i |
@% —— 57 * Legenda:
G (a) = wgtebienie na zgarniacz
- (b) = zgarniacz na zyczenie
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnosé
Skok dynamiczna  statyczna
do Ph ltp Sap dq d> D A Dy J G Q u G (o
h12 js12
mm [°] kN
SRF 8x4 8 4 500 0,02 84 7.3 25 44 46 36 6 x M4 M6 30 11,24 19,59
SRF 12 x5 12 5 750 0,02 124 113 30 44 51 41 6 x M4 M6 30 17,73 26,71
SRF 15x5 15 5 975 0,02 154 143 35 50 58 46 6 xM5 M6 30 25,95 43,59
SRF 15x8 15 8 975 0,02 155 14 35 50 58 46 6 x M5 M6 30 27,43 40,78
SRF 20x 6 20 6 1300 0,02 204 193 40 50 63 51 6xM5 M6 30 26,83 44,86
SRF 21x5 21 5 1400 0,02 21,4 203 45 64 68 56 6 xM5 M6 30 50,55 81,97
SRF 21x6 21 6 1400 0,02 21,4 203 45 64 68 56 6 xM5 M6 30 52,77 82,18
SRF 21x8 21 8 1400 002 215 20 45 64 68 56 6 xM5 M6 30 54,44 78,06
SRF 21x10 21 10 1400 0,04 218 19,7 45 64 68 56 6 xM5 M6 30 5924 83,01
SRF 24x 6 24 6 1600 0,02 244 233 48 58 71 59 6xM5 M6 30 423 65,17
SRF 24 x12 24 12 1600 0,04 248 22,7 48 58 71 59 6 xM5 M6 30 47,65 62,34
SRF 25 x5 25 5 1650 0,02 254 243 56 78 84 70 6xM6 M6 30 63,25 108,23
SRF 25x10 25 10 1650 0,04 258 237 56 78 84 70 6xM6 M6 30 72,63 105,31
SRF 25x15 25 15 1650 0,07 262 231 56 78 84 70 6xM6 M6 30 7917 106,39
SRF 30x5 30 5 2000 0,02 304 293 64 85 97 81 6xM8 M6 30 91,98 178,32
SRF 30x6 30 6 2000 0,02 304 293 64 85 97 81 6xM6 M6 30 95 175,34
SRF 30x10 30 10 2000 0,04 308 287 64 85 97 81 6xM8 M6 30 106,32 174,36
SRF 30x20 30 20 2000 0,07 315 275 64 85 97 81 6xM8 M6 30 123,28 177,28
SRF 36 x6 36 6 2400 0,02 364 353 68 80 102 85 6xM8 M6 30 90,45 179,39
SRF 36x9 36 9 2400 0,02 365 351 68 80 102 85 6xM8 M6 30 97,52 174,05
SRF 36x12 36 12 2400 0,04 368 34,7 68 80 102 85 6xM8 M6 30 106,6 181,1
SRF 36x18 36 18 2400 0,07 372 341 68 80 102 85 6xM8 M6 30 114,14 176,57
SRF 36 x24 36 24 2400 0,07 375 335 68 80 102 85 6xM8 M6 30 1236 184,38
SRF 39x5 39 5 2650 0,02 394 383 82 100 124 102 6xM10 M6 30 129,21 268,92
SRF 39x10 39 10 2650 0,04 398 37,7 82 100 124 102 6xM10 M6 30 152,62 270,93
SRF 39x15 39 15 2650 0,07 402 371 82 100 124 102 6xM10 M6 30 167,64 272,89
SRF 39x20 39 20 2650 0,07 405 365 8 100 124 102 6xM10 M6 30 172,82 260,89
SRF 39x25 39 25 2650 0,07 409 359 82 100 124 102 6xM10 M6 30 174,79 249
SRF 44x8 Lt 8 3000 0,04 44,4 432 82 90 124 102 6xM10 M6 30 130,48 261,47
SRF 44x12 Lt 12 3000 0,04 44,8 42,7 82 90 124 102 6xM10 M6 30 143,71 262,87
SRF 44x18 Ll 18 3000 0,07 452 421 82 90 124 102 6xM10 M6 30 157,74 264,94
SRF 44 x24 Ll 24 3000 0,07 455 415 82 90 124 102 6xM10 M6 30 167,81 266,95
SRF 44x30 Ll 30 3000 0,07 459 409 82 90 124 102 6xM10 M6 30 165,86 246,44
Ciqg dalszy
na nastepnej stronie
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SRF - Zakres
(Ciag dalszy)

(b)

A
Ay Ay
‘ 0,8

(a) r ;é% - 08

dy| do| dp H

96/H7

| |
| |
| |
| |
1 1
0
A S D;| D,| D| D
| |
| |
| |
| |
| |
| |

@4# ——— %7 Legenda:
G (a) = wgtebienie na zgarniacz
- (b) = zgarniacz na zyczenie

Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢

Skok dynamiczna statyczna

do P Uy Sap dq d> D A Dq J G Q u (o (N
h12 js12
mm [°] kN

SRF 48 x5 48 5 3300 0,02 484 47,3 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 198,08 481,53
SRF 48x8 48 8 3300 0,04 486 474 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 218,43 470,61
SRF 48x10 48 10 3300 0,04 488 46,7 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 231,54 475,11
SRF 48x15 48 15 3300 0,07 49,2 461 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 257,75 486,36
SRF 48 x20 48 20 3300 0,07 495 455 105 127 150 127 @ 6xM12 M8x1 30 265,69 462,27
SRF 48x25 48 25 3300 0,07 499 449 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 285,86 491,04
SRF 56 x12 56 12 4000 0,04 568 547 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 212,17 433,12
SRF 56 x 24 56 24 4000 0,07 575 535 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 242,22 419,15
SRF 56 x36 56 36 4000 0,07 583 523 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 258,33 424,24
SRF 60x10 60 10 4250 0,04 608 587 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 338,57 779,69
SRF 60x15 60 15 4250 0,07 61,2 581 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 373,06 782,69
SRF 60x20 60 20 4250 0,07 615 575 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 394,97 785,66
SRF 64x12 64 12 4600 0,04 648 62,7 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 296,38 763,3
SRF 64x18 64 18 4600 0,07 652 621 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 316,72 725,56
SRF 64 x 24 64 24 4600 0,07 655 615 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 328,93 689,62
SRF 64 x30 64 30 4600 0,07 659 609 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 318,15 619,84
SRF 64x36 64 36 4600 0,07 663 603 120 129 180 150 6xMi16 M8x1 30 309,12 589,38
SRF 75x10 75 10 5500 0,04 758 73,7 150 191 210 180 8xM16 M8x1 22°30 504,86 1 486,68
SRF 75x15 75 15 5500 0,07 76,2 731 150 191 210 180 8xM16 M8x1 22°30 561,29 14913
SRF 75x20 75 20 5500 0,07 765 725 150 191 210 180 8xM16 M8x1 22°30 572,26 1 495,87
SRF 80x12 80 12 6000 0,04 808 787 150 156 210 180 8xMi16 M8x1 22°30 410,27 1163,16
SRF 80x18 80 18 6000 0,07 81,2 781 150 156 210 180 8xMi16 M8x1 22°30 455,94 1167,63
SRF 80x 24 80 24 6000 0,07 815 775 150 156 210 180 8xMi1é6 M8x1 22°30 485,8 1172,06
SRF 80x36 80 36 6000 0,07 823 763 150 156 210 180 8xMi16 M8x1 22°30 442,89 999,09
SRF 80x 42 80 42 6000 0,07 827 757 150 156 210 180 8xMi16 M8x1 22°30 425,64 932,95
SRF 99x20 99 20 7500 0,07 100,5 96,5 200 260 275 245 12xM16 M8x1 15 924,86 3 090,44
SRF 100 x 24 100 24 8000 0,07 101,5 975 180 195 255 220 12xM16 M8x1 15 655,81 1 825,82
SRF 120 x 24 120 24 8000 0,07 121,5 117,5 220 240 295 260 12xM16 M8x1 15 915,02 3027,05
SRF 120x 25 120 25 8000 0,07 121,9 116,9 260 280 340 305 12xM16 M12 15 1127,43 4037,97
SRF 150x 36 150 36 8000 0,07 1523 1463 280 305 Skontaktuj sie z SKF 1156,92 4108,09
SRF 150 x 25 150 25 8000 0,07 1519 146,9 320 400 Skontaktuj sie z SKF 1596,53 6 816,05
SRF 180x 30 180 30 8000 0,07 1823 176,3 420 515 Skontaktuj sie z SKF 1962,34 9069,02
SRF 210x 30 210 30 8000 0,07 2123 206,3 480 550 Skontaktuj sie z SKF 2295,6 11375,3
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

TRU/PRU - Zakres

Nakretka cylindryczna z wykasowanym luzem (TRU) lub z napieciem
wstepnym dla uzyskania optymalnej sztywnosci (PRU)

038 b 038
B B
(a) 08 (b)
N
! 15 |
= ! L]
I HIT
4| do| 4, | %77777% | os| 0,| 0| M| -
Y W
K | |
w x 45° w x 45° \ , " |
Q || —
B B - - Legenda:
%%/ (a) = wgtebienie na zgarniacz
[ (b) = zgarniacz na zyczenie
Oznaczenia Wymiary Nominalna noénos¢ Moment napiecia
Skok dynamiczna statyczna wstepnego
do Ph lip dq d> D A a b H Q G (o e T
g6/H7 h12  h9
mm kN Nm
TRU 8x4 8 4 400 8,4 7.3 25 44 4 12 265 5 6,19 9,79 0,07
PRU 8x 4 8 4 400 8,4 7.3 25 44 4 12 265 5 6,19 9,79 0,06-0,13
TRU 12x5 12 5 600 12,4 133 30 44 4 12 315 5 9,77 13,36 0,13
PRU 12x5 12 5 600 12,4 113 30 44 4 12 315 5 9,77 13,36 0,12-0,25
TRU 15x5 15 5 750 154 143 35 50 4 16 365 5 1473 21,8 0,19
PRU 15x5 15 & 750 154 143 35 50 4 16 365 5 1473 21,8 0,18-0,36
TRU 15x8 15 8 750 155 14 35 50 4 16 365 5 1511 20,39 0,19
PRU 15x8 15 8 750 155 14 35 50 4 16 365 5 1511 20,39 0,18-0,36
TRU 20x 6 20 6 1050 20,4 193 40 50 4 16 415 5 14,78 22,43 03
PRU 20x 6 20 6 1050 20,4 193 40 50 4 16 415 5 14,78 22,43 0,26-0,58
TRU 21x5 21 5 1100 21,4 203 45 64 5 20 47 5 27,85 40,98 0,33
PRU 21 x5 21 5 1100 21,4 203 45 64 5 20 47 5 27,85 40,98 0,31-0,63
TRU 21x6 21 6 1100 21,4 203 45 64 5 20 47 5 29,08 41,09 0,33
PRU 21x6 21 6 1100 21,4 203 45 64 5 20 47 5 29,08 41,09 0,31-0,63
TRU 21x8 21 8 1100 215 20 45 64 5 20 47 5 30 39,03 0,33
PRU 21x8 21 8 1100 215 20 45 64 5 20 47 5 30 39,03 0,31-0,63
TRU 21x10 21 10 110 21,8 19,7 45 64 5 20 47 5 32,64 41,51 0,33
PRU 21x10 21 10 110 21,8 19,7 45 64 5 20 47 5 32,64 41,51 0,31-0,63
TRU 24x6 24 6 1250 24,4 233 48 58 5 20 50 5 2331 32,59 0,41
PRU 24 x6 24 6 1250 24,4 233 48 58 5 20 50 5 2331 32,59 0,39-0,78
TRU 24 x12 24 12 1250 248 22,7 48 58 5 20 50 5 26,25 31,17 0,41
PRU 24x12 24 12 1250 248 22,7 48 58 5 20 50 5 26,25 31,17 0,39-0,78
TRU 25x5 25 5 1300 254 243 53 78 6 25 555 5 3485 54,12 0,44
PRU 25 x5 25 5 1300 254 243 53 78 6 25 555 5 3485 54,12 0,42-0,84
TRU 25x10 25 10 1300 258 237 53 78 6 25 555 5 40,02 52,65 0,44
PRU 25x10 25 10 1300 258 23,7 53 78 6 25 555 5 40,02 52,65 0,42-0,84
TRU 25x15 25 15 1300 262 231 53 78 6 25 555 5 43,62 53,2 0,44
PRU 25x15 25 15 1300 262 231 53 78 6 25 555 5 43,62 53,2 0,42-0,84
TRU 30x5 30 5 1600 30,4 293 64 8 6 32 665 5 50,68 89,16 0,59
PRU 30x5 30 5 1600 30,4 293 64 8 6 32 665 5 50,68 89,16 0,57-1,13
TRU 30x6 30 6 1600 30,4 293 64 8 6 32 665 5 52,34 87,67 0,59
PRU 30x6 30 6 1600 30,4 293 64 8 6 32 665 5 52,34 87,67 0,57-1,13
TRU 30x10 30 10 1600 308 287 64 8 6 32 665 5 58,58 87,18 0,59
PRU 30x10 30 10 1600 308 287 64 8 6 32 665 5 58,58 87,18 0,57-1,13
TRU 30x20 30 20 1600 315 275 64 8 6 32 665 5 6792 88,64 0,59
PRU 30x20 30 20 1600 315 275 64 8 6 32 665 5 6792 88,64 0,85-1,41
Ciqg dalszy

na nastepnej stronie
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TRU/PRU - Zakres

(Ciag dalszy)
A
08 . b . 0,8
B 8
(a) 08 (b)
’} Il ‘ 15° |
T | H
| |
dy| dol d, : [ 1] I : D,| D, D| H| _
U Bl
7 e
| |
Ll [ |
w x 45° w x 45° \, i |
B g B - - Legenda:
N (a) = watebienie na zgarniacz
o (b) = zgarniacz na zyczenie
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnosé Moment napiecia
Skok dynamiczna statyczna wstepnego
do Ph lip dq d, D A a b H Q G Cam Tpe Tor
gb/H7 h12 h9
mm kN Nm
TRU 36x6 36 6 1900 36,4 353 68 80 5 25 70 5 49,83 89,69 0,8
PRU 36x6 36 6 1900 36,4 353 68 80 5 25 70 5 49,83 89,69 0,77-1,53
TRU 36x9 36 9 1900 36,5 351 68 80 5 25 70 5 53,73 87,03 0,8
PRU 36x9 36 9 1900 36,5 351 68 80 5 25 70 5 53,73 87,03 0,77-1,53
TRU 36x12 36 12 1900 36,8 34,7 68 80 5 25 70 5 5873 90,55 0,8
PRU 36x12 36 12 1900 36,8 34,7 68 80 5 25 70 5 58,73 90,55 0,77-1,53
TRU 36x18 36 18 1900 37,2 341 18 80 5 25 70 5 62389 88,29 0,8
PRU 36x18 36 18 1900 37,2 341 68 80 5 25 70 5 62389 88,29 0,77-1,53
TRU 36 x 24 36 24 1900 375 335 68 80 5 25 70 5 681 92,19 0,8
PRU 36 x 24 36 24 1900 375 335 68 80 5 25 70 5 681 92,19 1,15-1,91
TRU 39x5 39 5 2100 394 383 80 100 8 40 83 7 7119 134,46 0,92
PRU 39x5 39 5 2100 394 383 80 100 8 40 83 7 7119 134,46 0,88-1,75
TRU 39x10 39 10 2100 398 37,7 80 10 8 40 83 7 84,09 135,46 0,92
PRU 39x10 39 10 2100 398 37,7 80 10 8 40 83 7 84,09 135,46 0,88-1,75
TRU 39x15 39 15 2100 40,2 371 80 100 8 40 83 7 9236 136,45 0,92
PRU 39x15 39 15 2100 40,2 371 80 100 8 40 83 7 9236 136,45 0,88-1,75
TRU 39x20 39 20 2100 405 365 80 100 8 40 83 7 9522 130,45 0,92
PRU 39x20 39 20 2100 405 365 80 100 8 40 83 7 9522 130,45 0,88-1,75
TRU 39x25 39 25 2100 40,9 359 80 100 8 40 83 7 96,3 124,5 0,92
PRU 39x25 39 25 2100 40,9 359 80 100 8 40 83 7 96,3 124,5 1,31-2,19
TRU 44 x8 44 8 2400 44,4 432 80 90 6 32 825 7 71,89 130,73 1,12
PRU 44x8 44 8 2400 44,4 432 80 90 6 32 825 7 71,89 130,73 1,07-2,14
TRU 44x12 44 12 2400 44,8 42,7 80 90 6 32 825 7 7918 131,44 1,12
PRU 44x12 44 12 2400 44,8 42,7 80 90 6 32 825 7 7918 131,44 1,07-2,14
TRU 44x18 44 18 2400 452 421 80 90 6 32 825 7 8691 132,47 1,12
PRU 44x18 44 18 2400 452 421 80 90 6 32 825 7 8691 132,47 1,07-2,14
TRU 44 x 24 L 24 2400 455 415 80 90 6 32 825 7 9246 133,48 1,12
PRU 44 x 24 I 24 2400 455 415 80 90 6 32 825 7 9246 133,48 1,07-21,4
TRU 44x30 44 30 2400 459 409 80 90 6 32 825 7 9138 123,22 1,12
PRU 44 x30 44 30 2400 459 409 80 90 6 32 825 7 9138 123,22 1,60-2,68
Ciqg dalszy
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

TRU/PRU - Zakres
(Ciag dalszy)

0,8

(a) 08

D;

Legenda:
(a) = wgtebienie na zgarniacz
(b) = zgarniacz na zyczenie

Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢ Moment napiecia
Skok dynamiczna statyczna wstepnego
do Py lep dq dy D A a b H Q € G Tz Tir
g6/H7 h12  h9

mm kN Nm
TRU 48x5 48 5 2600 484 47,3 100 127 8 45 103 7 109,13 240,77 1,3
PRU 48x5 48 5 2600 484 47,3 100 127 8 45 103 7 109,13 240,77 1,24-2,47
TRU 48x8 48 8 2600 48,6 471 100 127 8 45 103 7 120,34 2353 1,3
PRU 48x8 48 8 2600 48,6 471 100 127 8 45 103 7 120,34 235,3 1,24-2,47
TRU 48x10 48 10 2600 488 46,7 100 127 8 45 103 7 127,57 237,56 1.3
PRU 48x10 48 10 2600 488 46,7 100 127 8 45 103 7 127,57 237,56 1,24-2,47
TRU 48x15 48 15 2600 49,2 461 103 127 8 45 103 7 142,01 243,18 1.3
PRU 48x15 48 15 2600 49,2 461 100 127 8 45 103 7 142,01 243,18 1,24-2,47
TRU 48x20 48 20 2600 495 455 100 127 8 45 103 7 146,38 231,14 13
PRU 48x20 48 20 2600 495 455 100 127 8 45 103 7 146,38 231,14 1,24-2,47
TRU 48x25 48 25 2600 49,9 449 100 127 8 45 103 7 157,5 245,52 13
PRU 48x25 48 25 2600 49,9 449 100 127 8 45 103 7 157,5 245,52 1,24-2,47
TRU 56x12 56 12 3100 56,8 54,7 100 112 8 40 103 7 116,9 216,56 1,68
PRU 56 x12 56 12 3100 56,8 54,7 100 112 8 40 103 7 116,9 216,56 1,60-3,19
TRU 56 x 24 56 24 3100 57,5 53,5 100 112 8 40 103 7 133,45 209,58 1,68
PRU 56 x 24 56 24 3100 57,5 53,5 100 112 8 40 103 7 133,45 209,58 1,60-3,19
TRU 56 x36 56 36 3100 583 523 100 112 8 40 103 7 142,33 212,12 1,68
PRU 56 x36 56 36 3100 583 523 100 0412 8 40 103 7 142,33 212,12 2,39-3,99
TRU 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122 152 10 45 125 105 186,53 389,85 1,88
PRU 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122 152 10 45 125 105 186,53 389,85 1,79-3,58
TRU 60x15 60 15 3400 61,2 581 122 152 10 45 125 10,5 205,54 391,35 1,88
PRU 60x15 60 15 3400 61,2 581 122 152 10 45 125 10,5 205,54 391,35 1,79-3,58
TRU 60x20 60 20 3400 615 575 122 152 10 45 125 105 217,61 392,83 1,88
PRU 60x20 60 20 3400 61,5 57,5 122 152 10 45 125 105 217,61 392,83 1,79-3,58
TRU 64x12 64 12 3650 648 62,7 115 129 8 45 118 7 165,57 381,65 2,09
PRU 64x12 64 12 3650 64,8 62,7 115 129 8 45 118 7 165,57 381,65 1,99-3,98
TRU 64x18 64 18 3650 652 621 115 129 8 45 118 7 176,93 362,78 2,09
PRU 64x18 64 18 3650 652 621 115 129 8 45 118 7 176,93 362,78 1,99-3,98
TRU 64 x 24 64 24 3650 655 615 115 129 8 45 118 7 183,76 344,81 2,09
PRU 64 x 24 64 24 3650 655 615 115 129 8 45 118 7 183,76 344,81 1,99-3,98
TRU 64 x30 64 30 3650 659 609 115 129 8 45 118 7 177,73 309,92 2,09
PRU 64x30 64 30 3650 659 609 115 129 8 45 118 7 177,73 309,92 1,99-3,98
TRU 64x36 64 36 3650 663 603 115 129 8 45 118 7 172,69 294,69 2,09
PRU 64x36 64 36 3650 663 603 115 129 8 45 118 7 172,69 294,69 1,99-3,98
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TRK/PRK - Zakres

Nakretka kotnierzowa z wykasowanym luzem (TRK)
lub z napieciem wstepnym dla uzyskania optymalnej sztywnosci (PRK)

A Ay
: o e W
(a) r 7;1—— r 0,8
T N —H-
i 15° |
_ __ [ .
I ] s il
dy do| d 11 T o N RO 11 D,/ D,/ D| D
1 o) 2 i T | | :
L i P g Legenda:
AN L ! } | (a) = wgtebienie na zgarniacz
] } } - (b) = zgarniacz na zyczenie
C (c) = kotki ustalajace dla utrzymania
—HE ;,:,ﬂ/ napiecia wstepnego
] (d) = 3 $ruby do transportu
6 1(e) (e) = rownoodlegte
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢  Moment napiecia
Skok dynamiczna statyczna wstepnego
do Pn lip dq d> D A Dy J G Q u G Cem Tpe Tor
h12 js12
mm ] kN Nm
TRK 8x 4 8 4 400 84 7.3 25 44 46 36 6xM4 M6 30 6,19 9,79 0,07
PRK 8x 4 8 4 400 84 7.3 25 44 46 36 6xM4 M6 30 6,19 9,79 0,06-0,13
TRK 12x5 12 5 600 12,4 113 30 44 51 41 6xM4 M6 30 9,77 13,36 0,13
PRK 12x5 12 5 600 12,4 11,3 30 44 51 41 6xM4 M6 30 9,77 13,36 0,12-0,25
TRK 15x5 15 5 750 15,4 143 35 50 58 46 6xM5 M6 30 143 21,8 0,19
PRK 15x5 15 5 750 15,4 143 35 50 58 46 6xM5 M6 30 143 21,8 0,18-0,36
TRK 15x8 15 8 750 15,5 14 35 50 58 46 6xM5 M6 30 1511 20,39 0,19
PRK 15x 8 15 8 750 15,5 14 35 50 58 46 6xM5 M6 30 1511 20,39 0,18-0,36
TRK 20x 6 20 6 1050 20,4 193 40 50 63 51 6xM5 M6 30 14,78 22,43 0,3
PRK 20x 6 20 6 1050 20,4 193 40 50 63 51 6xM5 M6 30 14,78 22,43 0,26-0,58
TRK 21x5 21 5 1100 21 203 45 64 68 56 6xM5 M6 30 27,85 40,98 0,33
PRK 21x5 21 5 1100 21 203 45 64 68 56 6xM5 M6 30 27,85 40,98 0,31-0,63
TRK 21x6 21 6 1100 21 203 45 64 68 56 6xM5 M6 30 29,08 41,09 0,33
PRK 21x6 21 6 1100 21 203 45 64 68 56 6xM5 M6 30 29,08 41,09 0,31-0,63
TRK 21x8 21 8 1100 21 20 45 64 68 56 6xM5 M6 30 30 39,03 0,33
PRK 21x8 21 8 1100 21 20 45 64 68 56 6xM5 M6 30 30 39,03 0,31-0,63
TRK 21x10 21 10 1100 21,8 19,7 45 64 68 56 6xM5 M6 30 32,64 41,51 0,33
PRK 21x10 21 10 1100 21,8 19,7 45 64 68 56 6xM5 M6 30 32,64 41,51 0,31-0,63
TRK 24x 6 24 6 1250 24,4 233 48 58 71 59 6xM5 M6 30 2331 32,59 0,41
PRK 24 x 6 24 6 1250 24,4 233 48 58 71 59 6xM5 M6 30 2331 32,59 0,39-0,78
TRK 24 x12 24 12 1250 24,8 22,7 48 58 71 59 6xM5 M6 30 26,25 31,17 0,41
PRK 24x12 24 12 1250 24,8 22,7 48 58 71 59 6xM5 M6 30 26,25 31,17 0,39-0,78
TRK 25x5 25 5 1300 254 243 56 78 84 70 6xM6 M6 30 34,85 54,12 0,44
PRK 25x5 25 5 1300 254 243 56 78 84 70 6xM6 M6 30 34,85 54,12 0,42-0,84
TRK 25x10 25 10 1300 258 23,7 56 78 84 70 6xM6 M6 30 40,02 52,65 0,44
PRK 25x10 25 10 1300 258 23,7 56 78 84 70 6xM6 M6 30 40,02 52,65 0,42-0,84
TRK 25x15 25 15 1300 26,2 231 56 78 84 70 6xM6 M6 30 43,62 53,2 0,44
PRK 25x15 25 15 1300 26,2 231 56 78 84 70 6xM6 M6 30 43,62 53,2 0,42-0,84
TRK 30x5 30 5 1600 308 293 64 85 98 81 6xM8 M6 30 50,68 89,16 0,59
PRK 30x5 30 5 1600 308 293 64 85 98 81 6xM8 M6 30 50,68 89,16 0,57-1,13
TRK 30x 6 30 6 1600 30,4 293 64 85 98 81 6xM8 M6 30 5234 87,67 0,59
PRK 30x6 30 6 1600 30,4 293 64 85 98 81 6xM8 M6 30 5234 87,67 0,57-1,13
TRK 30x10 30 10 1600 31,8 28,7 64 85 98 81 6xM8 M6 30 58,58 87,18 0,59
PRK 30x10 30 10 1600 31,8 28,7 64 85 98 81 6xM8 M6 30 58,58 87,18 0,57-1,13
TRK 30x20 30 20 1600 31,5 275 64 85 98 81 6xM8 M6 30 67,92 88,64 0,59
PRK 30x20 30 20 1600 31,5 275 64 85 98 81 6xM8 M6 30 67,92 88,64 0,85-1,41
Ciqg dalszy

na nastepnej stronie
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

TRK/PRK - Zakres

(Ciag dalszy)
A
A Ay
8 o8 (b)
(a) r ,;j,ff r 0,8
ﬁ\.i = )ﬁ
! 1509 |
__ [ T
W] s HIT
4| do| d; 1 O o Y D;| D, D| D,
} } } } 96/H7
2 4 ! } A Legenda:
| | (a) = wgtebienie na zgarniacz
= B (b) = zgarniacz na zyczenie
@% F— 7 (c) = kotki ustalajace dla utrzymania
I . napiecia wstepnego
El(e) (d) = 3 éruby do transportu
(e) = réwnoodlegte
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢  Moment napiecia
Skok dynamicznastatyczna wstepnego
dg Ph l(p d1 d2 D A D1 J G Q u Ca Coa Tpe Tpr
h12 js12
mm [°] kN Nm

TRK 36x6 36 6 1900 36,4 353 68 80 102 85 6xM8 M6 30 49,83 89,69 0,8
PRK 36 x6 36 6 1900 36,4 353 68 80 102 85 6xM8 M6 30 49,83 89,69 0,77-1,53
TRK 36x9 36 9 1900 365 351 68 80 102 85 6xM8 M6 30 53,73 87,03 0,8
PRK 36x9 36 9 1900 365 351 68 80 102 85 6xM8 M6 30 53,73 87,03 0,77-1,53
TRK 36x12 36 12 1900 36,8 34,7 68 80 102 85 6xM8 M6 30 58,73 90,55 0,8
PRK 36x12 36 12 1900 36,8 34,7 68 80 102 85 6xM8 M6 30 58,73 90,55 0,77-1,53
TRK 36x18 36 18 1900 37,2 341 68 80 102 85 6xM8 M6 30 62,89 88,29 0,8
PRK 36x18 36 18 1900 37,2 341 68 80 102 85 6xM8 M6 30 62,89 88,29 0,77-1,53
TRK 36 x24 36 24 1900 375 335 68 80 102 85 6xM8 M6 30 681 92,19 0,8
PRK 36 x 24 36 24 1900 375 335 68 80 102 85 6xM8 M6 30 681 92,19 1,15-1,91
TRK 39x5 39 5 2100 39,4 383 82 100 124 102 6xM10 M6 30 71,19 134,46 0,92
PRK 39x5 39 5 2100 39,4 383 82 100 124 102 6xM10 M6 30 71,19 134,46 0,88-1,75
TRK 39x10 39 10 2100 398 37,7 82 100 124 102 6xM10 M6 30 84,09 135,46 0,92
PRK 39x10 39 10 2100 398 37,7 82 100 124 102 6xM10 M6 30 84,09 135,46 0,88-1,75
TRK 39x15 39 15 2100 40,2 371 82 100 124 102 6xM10 M6 30 92,36 136,45 0,92
PRK 39x15 39 15 2100 40,2 371 82 100 124 102 6xM10 M6 30 92,36 136,45 0,88-1,75
TRK 39x20 39 20 2100 40,5 365 82 100 124 102 6xM10 M6 30 95,22 130,45 0,92
PRK 39x20 39 20 2100 40,5 36,5 82 100 124 102 6xM10 M6 30 95,22 130,45 0,88-1,75
TRK 39x25 39 25 2100 40,9 359 82 100 124 102 6xM10 M6 30 96,3 124,5 0,92
PRK 39x25 39 25 2100 40,9 359 82 100 124 102 6xM10 M6 30 96,3 124,5 1,31-2,19
TRK 44x8 44 8 2400 44,4 432 82 90 124 102 6xM10 M6 30 71,89 130,73 1,12
PRK 44x8 44 8 2400 44,4 432 82 90 124 102 6xM10 M6 30 71,89 130,73 1,07-2,14
TRK 44 x12 44 12 2400 44,8 42,7 82 90 124 102 6xMI10 M6 30 79,18 131,44 1,12
PRK 44 x12 44 12 2400 44,8 42,7 82 90 124 102 6xMI10 M6 30 79,18 131,44 1,07-2,14
TRK 44 x18 44 18 2400 452 421 82 90 124 102 6xM10 M6 30 86,91 132,47 1,12
PRK 44 x18 44 18 2400 452 421 82 90 124 102 6xM10 M6 30 86,91 132,47 1,07-2,14
TRK 44 x 24 44 24 2400 455 415 82 90 124 102 6xM10 M6 30 92,46 133,48 1,12
PRK 44 x 24 44 24 2400 455 415 82 90 124 102 6xM10 M6 30 92,46 133,48 1,07-2,14
TRK 44 x30 44 30 2400 459 40,9 82 90 124 102 6xM10 M6 30 91,38 123,22 1,12
PRK 44 x30 44 30 2400 459 40,9 82 90 124 102 6xM10 M6 30 91,38 123,22 1,60-2,68
Ciqg dalszy

na nastepnej stronie

Symbole — patrz strona 157

148

akF



TRK/PRK - Zakres

(Ciag dalszy)
A
A Ay
B 0.8 B (b)
(@) L e A e e 0,8
e N
! 15° |
_ [ i
i Hp it
4 do| 4, e g fo J{ 0, 0; 0| 0
I D g6/H7
71 | } } } Legenda:
ML } L= (a) = wagtebienie na zgarniacz
LI | (b) = zgarniacz na zyczenie
7 (c) = kotki ustalajace dla utrzymania
% - L napiecia wstepnego
B 5 (e) (d) = 3 $ruby do transportu
(e) = réwnoodlegte
Oznaczenia Wymiary Nominalna noénos¢  Moment napiecia
Skok dynamiczna statyczna wstepnego
do Py ltp dq dp D A Dy J G Q u C Cam Tpe Tor
h12 js12
mm [°] kN Nm

TRK 48 x5 48 5 2600 484 473 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 109,13 240,77 1,3
PRK 48 x5 48 5 2600 484 473 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 109,13 240,77 1,24-2,47
TRK 48x8 48 8 2600 48,6 4721 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 120,34 235,3 1,3
PRK 48 x8 48 8 2600 48,6 471 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 120,34 235,3 1,24-2,47
TRK 48x10 48 10 2600 48,8 46,7 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 127,57 237,56 1,3
PRK 48x10 48 10 2600 48,8 46,7 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 127,57 237,56 1,24-2,47
TRK 48 x15 48 15 2600 49,2 46,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 142,01 243,18 1,3
PRK 48 x15 48 15 2600 49,2 46,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 142,01 243,18 1,24-2,47
TRK 48 x20 48 20 2600 49,5 455 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 146,38 231,14 1,3
PRK 48 x20 48 20 2600 49,5 455 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 146,38 231,14 1,24-2,47
TRK 48 x 25 48 25 2600 49,9 44,9 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 157,5 245,52 1,3
PRK 48 x 25 48 25 2600 49,9 449 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 157,5 245,52 1,24-2,47
TRK 56x12 56 12 3100 56,8 54,7 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 116,9 216,56 1,68
PRK 56 x12 56 12 3100 56,8 54,7 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 116,9 216,56 1,60-3,19
TRK 56 x 24 56 24 3100 57,5 53,5 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 133,45 209,58 1,68
PRK 56 x 24 56 24 3100 57,5 53,5 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 133,45 209,58 1,60-3,19
TRK 56 x36 56 36 3100 583 523 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 142,33 212,12 1,68
PRK 56 x 36 56 36 3100 583 523 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 142,33 212,12 2,39-3,99
TRK 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 186,53 389,85 1,88
PRK 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 186,53 389,85 1,79-3,58
TRK 60x15 60 15 3400 61,2 581 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 205,54 391,35 1,88
PRK 60x15 60 15 3400 61,2 581 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 205,54 391,35 1,79-3,58
TRK 60x20 60 20 3400 61,5 57,5 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 217,61 392,83 1,88
PRK 60 x 20 60 20 3400 61,5 57,5 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 217,61 392,83 1,79-3,58
TRK 64x12 64 12 3650 64,8 62,7 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 165,57 381,65 2,09
PRK 64 x12 64 12 3650 64,8 62,7 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 165,57 381,65 1,99-3,98
TRK 64 x18 64 18 3650 652 62,1 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 176,93 362,78 2,09
PRK 64 x18 64 18 3650 652 62,1 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 176,93 362,78 1,99-3,98
TRK 64 x 24 64 24 3650 655 61,5 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 183,76 344,81 2,09
PRK 64 x 24 64 24 3650 655 61,5 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 183,76 344,81 1,99-3,98
TRK 64 x30 64 30 3650 659 609 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 177,73 309,92 2,09
PRK 64 x 30 64 30 3650 659 609 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 177,73 309,92 1,99-3,98
TRK 64 x36 64 36 3650 663 603 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 172,69 294,69 2,09
PRK 64 x36 64 36 3650 663 603 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 172,69 294,69 1,99-3,98
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Sruby wateczkowe z obiegiem wateczkow

1 x 45°

BVC - Zakres
(a)
" b/
)
(d) . D g6, 0,8
45 9 K
[ dg d, y VI L 0,8
J
ol - - /} 1
[ ‘
"l\\ )
b
(b)
0,5 x 45° R (9
. ) wx45°k »wx45° —
12 " "
8 e 08> ap2 (D08
5 B6
Legenda
(a) = wpust

(b) = brak zgarniacza
(c) = smarowanie Q
(d) = zespot tozysk wzdtuznych FLRBU*

[ ] Zakohczenia $rub moga zosta¢ obrobione zgodnie z wymogami Klienta

|:| Maksymalna dtugo$¢ czeéci nagwintowanej: Sruba moze zostal ucieta i obrobiona zgodnie z wymogami klienta

Sruby wateczkowe z obiegiem wateczkow
bez obrabianych maszynowo zakonczen,
doktadnos¢ skoku G5 zgodnie z norma ISO0.
Nakretka napieta wstepnie za pomoca

wateczkow w celu wykasowania luzu. A

Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
do Be dip  Bs D A Ca Coa
kN
BVC 20x1-R1 20 400 28 116 34 37 18,5 36,6
BVC 25x1-R1 25 500 33 159 42 44 32,9 68,4
BVC 32x1-R1 32 500 40 179 54 57 64,3 159,2

Uwaga:
* Moment napigcia wstepnego mierzony przy predkosci Nakretka I'Zé’Spé’f tozysk wzdtuznych
50 obr/min i przy zastosowaniu smaru SKF LGEP2, nie mogq byé modyﬁkowane.
Jako srodka smarnego Standardowe wykonanie ma kotnierz

zespotu tozysk wzdtuznych zlokalizowany

po stronie nakretki KMT.
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FLRBU / BVC

Sruba wateczkowa z obiegiem wateczkow
z zespotem tozysk wzdtuznych

Legenda:

(a) = Zespot tozysk wzdtuznych FLRBU*

ey o | $77¢77777777
I:I
i B B, -
1 |16
’7_\_
D. |D;| Ds — -1 lp,jo,
- N
__J
*? k1,6
L. L
L, : ® Ls
Ly
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
dp B; Bg L1 L Ly D Dy D, E G Con
mm kN
FLRBU2/BVC 20x1-R1 20 284 397 46 10 32 90 60 76 32 279 31,9
FLRBU3/BVC 25x1-R1 25 341 497 77 13 60 90 60 74 32 401 63,8
FLRBU4/BVC 32x1-R1 32 321 497 89 16 68 120 80 100 44 74,2 119,2

* Moment napiecia wstepnego mierzony przy predkosci
50 obr/min i przy zastosowaniu smaru SKF LGEP2,
jako érodka smarnego
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

SVC - Zakres

Nakretka cylindryczna z luzem osiowym,
nakretka bez wgtebien na zgarniacze

A

0,8 " b " 0,8
a
a
o (a) 5
I : /:'\
| |
. |
dy|dg| d; %7,7,7,7‘+ D, H 0" g
|
J» | |
X | |
| |
|l w4 Qe 4 8P 80:D, o
d; 100 P 125:D, ig; Legenda: . . .
(a) = zgarniacz na zyczenie
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnosc
Skok dynamiczna  statyczna
dq Py ltp e do d D A a b H Q C Cx
g6/H7  hi2 ho
mm kN
SVC 8x1 8 1 500 002 7,7 71 20 31 2 12 20,8 5 8,4 11
SVC 10x1 10 1 650 0,02 9,7 9,1 22 31 2 12 22,8 5 8,9 11,4
SVC 10x2 10 2 650 0,02 9,7 9,1 22 31 2 12 22,8 5 8,9 11,4
SVC12x1 12 1 750 002 11,7 111 24 31 2 12 24,8 5 10,3 14
SVC12x2 12 2 750 002 11,7 111 24 31 2 12 24,8 5 10,3 14
SVC 16 x1 16 1 1050 0,02 157 151 29 31 3 12 30,2 5 11,5 16,8
SVC 16 x2 16 2 1050 0,02 157 151 29 31 3 12 30,2 5 11,5 16,8
SVC 20x1 20 1 1300 0,02 19,7 191 34 37 3 16 35,2 5 18,5 36,6
SVC 20x2 20 2 1300 0,02 19,7 191 34 37 3 16 35,2 5 18,5 36,6
SVC 25x1 25 1 1650 0,02 24,7 241 42 4t 4 20 43,5 5 32,9 68,4
SVC 25x2 25 2 1650 0,02 24,7 241 42 4t 4 20 43,5 5 32,9 68,4
SVC 32x1 32 1 2150 0,02 31,7 311 54 57 4 25 55,5 5 64,3 159,2
SVC 32x2 32 2 2150 0,02 31,7 311 54 57 4 25 55,5 5 64,3 159,2
SVC 40x1 40 1 2700 0,02 39,7 391 68 63 5 32 70 5 79,1 231,6
SVC 40x2 40 2 2700 0,04 393 382 68 72 5 32 70 5 49,9 117,2
SVC 50x1 50 1 3500 0,02 49,7 491 82 85 6 32 84,5 8 189,8 544,3
SVC 50x2 50 2 3500 0,04 493 487 82 85 6 32 84,5 8 98,1 2494
SVC 50x3 50 3 3500 0,04 495 486 82 92 6 32 84,5 8 153 4433
SVC 50x 4 50 4 3500 0,04 493 482 82 85 6 32 84,5 8 98,1 249,4
SVC 63x2 63 2 4500 0,04 623 612 103 104 6 40 1055 8 185,8 533,5
SVC 63 x4 63 4 4500 0,04 623 612 103 104 6 40 1055 8 185,8 533,5
SVC 80x 4 80 4 6000 0,07 786 764 141 175 8 63 144 10 3249 887,7
SVC 100x 5 100 5 8000 007 983 955 175 205 10 80 178 10 4685 1376,3
SVC 125 x5 125 5 8000 0,07 1233 1205 220 250 12 800 223 12 756 2270
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PVU - Zakres

Nakretka cylindryczna, z napieciem wstepnym dla uzyskania
optymalnej sztywnosci, nakretka bez wgtebien na zgarniacze

08 . b . 08
0,8 (a) L
[ |
| |
T |
dy|do| dy H [ | D,| D| H py?
| |
| |
X | |
| |
I | i
’ N\ 4 8P 80:D, 04
" " \7( - 04 Legenda:
-/ dy 100 B 125:D, 07 (a) = zgarniacz na zyczenie
Oznaczenia Wymiary
do dq d> D A A B W a b H Q D,
g6/H7 z wgtebieniem bez wgtebienia h9
na zgarniacz na zgarniacz
h12 h12
mm
PVU 8x1 7,7 8 71 20 40 40 4 0,2 2 12 20,8 5 16,5
PVU 10x1 9,7 10 9,1 22 40 40 4 0,2 2 12 22,8 5 18,5
PVU 10x 2 9,7 10 9,1 22 40 40 4 0,2 2 12 22,8 5 18,5
PVU 12x1 11,7 12 111 24 40 40 4 0,2 2 12 24,8 5 20,5
PVU 12x2 11,7 12 111 24 40 40 4 0,2 2 12 24,8 5 20,5
PVU 16 x1 15,7 16 15,71 29 40 40 4 0,5 3 12 30,2 5 25
PVU 16 x2 15,7 16 15,71 29 40 40 4 0,5 3 12 30,2 5 25
PVU 20x1 19,7 20 19,71 34 45 45 4 0,5 3 16 35,2 5 28,5
PVU 20x 2 19,7 20 19,71 34 45 45 4 0,5 3 16 35,2 5 28,5
PVU 25x1 24,7 25 24,1 42 54 54 5 0,5 4 20 43,5 5 36
PVU 25x2 24,7 25 24,1 42 54 54 5 0,5 4 20 43,5 5 36
PVU 32x1 31,7 32 311 54 67 67 5 1 4 25 55,5 5 45
PVU 32x2 31,7 32 311 54 67 67 5 1 4 25 55,5 5 45
PVU 40x1 39,7 40 391 68 75 75 5 1 5 32 40 5 55
PVU 40x2 39,3 40 38,2 68 84 84 5 1 5 32 70 5 57
PVU 50x1 49,7 50 491 82 101 101 7 1 6 32 84,5 8 70
PVU 50x 2 493 50 48,7 82 101 101 7 1 6 32 84,5 8 70
PVU 50x 3 49,5 50 48,6 82 108 108 7 1,5 6 35 84,5 8 70
PVU 50 x 4 493 50 48,2 82 101 101 7 1 6 32 84,5 8 70
PVU 63 x2 62,3 63 61,2 103 120 120 7 1 6 40 1055 8 94
PVU 63 x4 62,3 63 61,2 103 120 120 7 1 6 40 1055 8 94
PVU 80 x 4 78,6 80 76,4 141 197 197 10 1,5 8 63 144 10 120
PVU 100x5 98,4 100 95,5 175 237 237 15 2 10 80 178 10 150
PVU 125x5 1233 125 120,5 120 282 282 15 3 12 100 223 12 185
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

PVK - Zakres

Nakretka kotnierzowa, z napieciem wstepnym dla uzyskania
optymalnej sztywnosci, nakretka bez wgtebien na zgarniacze

A PVK: d; 8 P> 63
A Ay
o (b)
(a) r A —t-+—_ 0,8
=L
I |
| |
| |
| +os |
do| dy 17 [ I | S Jﬁ W o, bl by Legenda:
‘ | g6/H7 (a) = wgtebienie na zgarniacz
Y | ‘ ‘ (b) = zgarniacz na zyczenie
} } (c) = réwnoodlegte
| | (d) = kotki ustalajace dla utrzymania
Ll _ napiecia wstepnego
i ~ I (e) = $ruby do transportu
(f) = wpust dla utrzymania napiecia
G | (c) wstepnego
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢ ~ Moment napiecia
Skok dynamiczna statyczna wstepnego
dq Ph lyp do d> D A Dy J G Q u C Cam Tor
h12 js12
mm [°] kN Nm
PVK 8x1 8 1 400 7,7 7.1 22 40 43 33 6xM4 M6 30 4,8 515 0,02-0,08
PVK10x1 10 1 500 9,7 9,1 22 40 43 33 6xM4 Mé 30 51 5,7 0,03-0,20
PVK 10x 2 10 2 500 9,7 9,1 22 40 43 33 6xM4 Mé 30 51 5,7 0,03-0,20
PVK12x1 12 1 600 11,7 111 25 40 46 36 6xM4 Mé6 30 5,9 7 0,05-0,15
PVK 12 x2 12 2 600 11,7 111 25 40 46 36 6xM4 M6 30 5,9 7 0,05-0,15
PVK 16 x1 16 1 825 15,7 151 30 40 51 41 6xM4 Mé6 30 6,6 8,4 0,10-0,20
PVK 16 x 2 16 2 825 15,7 151 30 40 51 41 6xM4 Mé6 30 6,6 8,4 0,10-0,20
PVK 20x1 20 1 1050 19,7 1921 35 45 58 46  6xM5 Mé6 30 10,6 18,3 0,18-0,32
PVK 20x 2 20 2 1050 19,7 1921 35 45 58 46  6xM5 Mé6 30 10,6 18,3 0,20-0,35
PVK 25x1 25 1 1300 24,7 241 45 54 68 56 6xM5 Mé6 30 18,9 34,2 0,35-0,65
PVK 25 x 2 25 2 1300 24,7 241 45 54 68 56 6xM5 Mé6 30 18,9 34,2 0,40-0,70
PVK 32x1 32 1 1700 31,7 311 56 67 84 70 6xM6 Mé6 30 36,9 79,6 0,50-0,95
PVK 32x2 32 2 1700 31,7 311 56 67 84 70 6xM6 Mé 30 36,9 79,6 0,50-0,95
PVK 40x1 40 1 2150 39,7 391 68 75 102 85 6xM8 Mé6 30 45,4 115,8 0,70-1,40
PVK 40x 2 40 2 2150 393 382 68 84 102 85 6xM8 M6 30 28,7 58,6 0,70-1,40
PVK 50x1 50 1 2800 49,7 491 82 101 124 102 6xM10 Mé 30 109 272,2 1,20-2,50
PVK 50x2 50 2 2800 493 48,7 82 101 124 102 6xM10 Mé 30 56,3 124,7 1,20-2,50
PVK 50x3 50 3 2800 495 48,6 82 108 124 102 6xM10 Mé 30 88 221,7 1,20-2,50
PVK 50x 4 50 &4 2800 493 482 82 101 124 102 6xM10 Mé 30 56,3 124,7 1,20-2,50
PVK 63 x2 63 2 3600 62,3 61,2 105 120 150 127 6xM12 M8x1 30 106,7 266,8 1,80-3,20
PVK 63 x4 63 4 3600 623 61,2 105 120 150 127 6xM12 M8x1 30 106,7 266,8 2,00-3,50
PVK 80x 4 80 4 4000 78,6 76,4 140 197 200 170 8xM16 M8x1 22°30 186,6 4439 3,00-5,50
PVK 100x 5 100 5 4000 98,4 955 180 237 240 210 10xM16 M8x1 15 2691 688,2 4,50-7,50
PVK 125 x5 125 5 4000 123,3 1205 220 282 310 270 12xM18 M8x1 15 434 1385 7,00-10,0
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FLRBU - Wyposazenie dodatkowe W wykonaniu standardowym zesp6t tozysk
do $rub wateczkowych wzdtuznych ,FLRBU” jest zmontowany
Wyposazenie dodatkowe do watu éruby, zgodnie z rysunkami na stronach 138, 139,

kotnierzowe zespoty tozysk wzdtuznych: 150 i151. J'eieli wymag.any J?St inny W(ad
FLRBU tozysk, prosimy o podanie tej informacji przy

zamowieniu. tozyska wypetnione smarem
SKF LGEP2 na caty okres trwatosci.

1 116
—\
D, |D,| D; A lp,p,
pal AN
—7
?7 1,6
L L| L L,
Ly
Oznaczenia Wymiary Sruba Potozenie Nominalna Maks. moment Sztywnos¢ Sztywnos¢
przytaczeniowa Sciecia  nosnos¢ napiecia osiowa przechytowa
wstepnego
przy predkosci
50 obr/min*
Iy, L Ly Ly D D D3 Dy Ds S E (&N (o
h7 H13
mm kN Nm N/pm Nm/mrad
FLRBU1 42 10 25 14 76 50 47 63 30 6,6 Mé6x25 27 13,3 14,7 0,0 150 40
FLRBU2 46 10 32 18 90 62 60 76 37 6,6 M6x25 32 27,9 319 0,25 190 51
FLRBU3 77 13 60 18 90 59 60 74 40 9  M8x25 32 40,1 63,8 0,25 400 140
FLRBU4 89 16 68 20 120 80 80 100 44 11 M10x30 Lt 742 119,2 1,10 450 160
FLRBU5S 110 20 82 22 140 99 100 120 54 13 M12x40 54 109,4 188,4 1,10 600 715
FLRBU6 140 25 985 25 171 130 130 152 75 13 M12x40 67 208,8 392,3 1,50 750 1000
FLRBU7 180 30 133,528 225 170 170 198 95 17,5 M16x55 87 305,3 6154 2,00 1250 3200
FLRBU8 235 35 179 32 285 219 220 252 125 22 M20 115 473,10 1123 2,30 1500 7 500

* Moment napigcia wstepnego mierzony przy predkosci 50 obr/min i przy zastosowaniu smaru SKF LGEP2, jako $rodka smarnego

Oznaczenia kotnierzowych Oznaczenia tozysk llo$¢ tozysk
zespotow tozyskowych

FLRBU1 7201 BEGBP 2
FLRBU2 7303 BEGBP 2
FLRBU3 7204 BEGBP 4
FLRBU4 7305 BEGBP 4
FLRBU5 7307 BEGBP 4
FLRBU6 7310 BEGBP 4
FLRBU7 7313 BEGBP 4
FLRBUS8 7318 BEGBP 4
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Zespoty tozysk wzdtuznych do zakresu standardowych srub wateczkowych

Kotnierzowy zespot tozysk  Odpowiedni do SRC i SRF

Odpowiedni do PRU i PRK

wzdtuznych
FLRBU1 SR 8x4-R4 PR 8x4-Ré4
PR 12x5-R5
PR15x5-R5 -PR15x8-R5
FLRBU2 SR 12x5-R5 PR 20x6-R6
SR15x5-R5 -SR15x8-R5 PR21x5-R5 —-PR21x6-R5 —PR21x8-R5
SR 20x6-R6 PR24x6-R6 —PR24x12-R6
FLRBU3 SR 24x6-R6 PR 21x10-R5
PR25x5-R5 —PR25x10-R5 -PR25x15-R5
FLRBU4 SR21x5-R5 -SR21x6-R5 —SR?21x8-R5 PR30x5-R5 -PR30x6-R5 —PR30x10-R5
SR 21x10-R5 PR 30x20-R5
SR 24x12-R6 PR36x6-R6 —PR36x9-R6 —PR36x12-R6é6
SR25x5-R5 -SR25x10-R5 —-SR 25x15-R5 PR 36x18-R6 -PR36x24-R6
PR 39x5-R5
PR 44x8-R6 —PR 44x12-R6
FLRBU5S SR30x5-R5 -SR30x6-R5 -SR30x10-R5 PR39x10-R5 -PR39x15-R5 -PR39x20-R5
SR36x6-R6 —-SR36x9-R6 —SR36x12-R6 PR 39x25-R5
SR 36x18-R6 PR 44x18-R6 —PR 44x24-R6 —PR 44x30-R6
PR 48x5-R5 —-PR 48x8-R5
PR 56x12-R6
FLRBU6 SR 30x20-R5 PR 48x10-R5 -PR 48x15-R5 -PR 48x20-R5
SR 36x24-R6 PR 48x25-R5
SR39x5-R5 -SR39x10-R5 —SR39x15-R5 PR56x24-R6 —PR56x36-R6
SR39%x20-R5 -SR39x25-R5 PR 60x10-R5 -PR60x15-R5 -PR 60x20-R5
SR 44x8-R6 —SR44x12-R6 —SR 44x18-R6 PR 64x12-R6 -PR 64x18-R6 - PR 64x24-R6
SR 44x24-R6 —SR 44x30-R6 PR 64x30-R6 - PR 64x36-R6
SR 48x5-R5 —-SR48x8-R5 —SR 48x10-R5
SR 48x15-R5
SR 56x12-R6
FLRBU7 SR 48x15-R5 —SR 48x20-R5 —SR 48x25-R5
SR56x24-R6 —-SR56x36-R6
SR 64x12-R6 —SR 64x18-R6 — SR 64x24-R6
FLRBUS8 SR 60x10-R5 -SR 60x15-R5 —SR 60x20-R5
SR 75x10-R5
SR 80x12-R6 -SR80x18-R6 — SR 80x24-R6
SR 80x36-R6 -SR80x42-R6

Kotnierzowy zespot tozysk
wzdtuznych

Odpowiedni do SVC

Odpowiedni do PVU i PVK

FLRBU1

FLRBU2
FLRBU3

FLRBU4
FLRBUS
FLRBU6

FLRBU7
FLRBU8
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SV8x1-R1-SV8x2-R2
SV10x1-R1-SV10x2-R2
SV12x1-R1-SV12x2-R2
SV16x1-R1-SV16x2-R2
SV20x1-R1 and SV20x2-R2
SV25x1-R1 - SV25x2-R2

SV32x1-R1-5V32x2-R2

SV40x2-R1
SV40x1-R1

SV50x2-R1 - SV 50x4-R2
SV50x1-R1 - SV50x3-R2
SV63x2-R1 - SV63x4-R2

SV 80x4-R1
SV 100x5-R1

PV 8x1-R1-PV10x1-R1
PV12x1-R1-PV16x1-R1
PV16x2-R1-PV20x1-R1

PV25x1-R1-PV25x2-R2
PV32x1-R1-PV32x2-R2

PV40x2-R1
PV40x1-R1

PV50x2-R1-PV50x4-R2
PV50x1 -R1-PV50x3-R2
PV63x2-R1-PV63x4-R2

PV80x4-R1

PV100x5-R1
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Symbole

Creq
Ca

N
kN

kN

zzzZzZ=

=z

kgm
kgm
kgm
kgm
kgm
kgmm?/m
10° revs
10° revs
hours

pm

[ASTNN S I S I \ S V)

N/um

N/um
N/um
Nm
Nm
Nm
Nm

Nm

Nm

Nm

Nm

mm
godz.’1
godz./dzien
dni/rok

lata

cm3

cm3
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Wymagalna no$nosé

No$noé¢ dynamiczna (trwatos¢ L10) jest to obcigzenie
rowne statemu i skierowanemu centralnie obcigzeniu,
przy ktérym 90% z wystarczajaco duzej probki
identycznych $rub osiagnie lub przekroczy milion
obrotdw, bez wystapienia oznak zuzycia zmeczeniowego
(tuszczenia).

Nosnosc statyczna jest rowna dziatajgcemu centralnie
obciazeniu osiowemu, ktére spowoduje odksztatcenie
state jednej biezni i wateczka wielkosci 0,0001 $rednicy
zakrzywionej powierzchni wateczka.

Obcigzenie osiowe

Obciazenie Sciskajace

State érednie obcigzenie osiowe

Sita napiecia wstepnego miedzy potowka nakretki

(lub nakretka) i watem

Sita Sciskajaca przytozona do dwoch potowek nakretki
(lub nakretek) poprzez oprawe lub $ruby mocujace
Twardos$¢ Vickersa

Bezwtadnosc

Bezwtadnos¢ obciazenia

Bezwtadnosc¢ silnika

Bezwtadnosc¢ nakretki, gdy nakretka sie obraca
Bezwtadnos¢ wateczkow, gdy obraca sie wat
Bezwtadnos¢ watu $ruby na metr

Trwatos¢

Trwato$¢ nominalna, miliony obrotow

Trwato$¢ nominalna, godziny pracy

Maksymalna roznica miedzy $rednim przebiegiem $rub
w dopasowanym zespole

Liczba nitek gwintu na wale $ruby
Standardowa liczba wateczkow
Maksymalna liczba waleczkow
Moc

Skok

Sztywnoscé

Sztywno$¢ nakretki

Minimalna gwarantowana
sztywno$¢ nakretki

witaczajac ugiecie:

o korpusu nakretki

e powierzchni styku
wateczki/nakretka

e powierzchni styku
wateczki/wat $ruby

e Sruby na dtugosci
styku z wateczkami

Referencyjna sztywno$¢ nakretki

Sztywno$¢ watu $ruby

Sztywnos¢ catkowita

Moment obrotowy

Moment hamowania

Moment catkowity przy statej predkosci
Moment pochodzacy od tarcia w tozyskach
podporowych, silniku, uszczelnieniach itp.
Moment dla wykasowania luzu
Moment napiecia wstepnego
Moment rozruchowy

Moment rozruchowy

Dtugos¢ skoku

lloé¢ skokow na godzine
Godzin na dzien obliczenie trwatosci
Dni na rok

Lata

lloé¢ smaru dla watu $ruby

llo$¢ smaru dla nakretki

= =
o

o e ©

pm

mm

kg/m
obr/min
obr/min
obr/min
mm

pm

pm

pm

pm

rad/s?

Kompensacja przesuniecia - roznica miedzy wymaganym
przesunieciem a przesunieciem znamionowym.

Ta wartosc jest zawsze definiowana przez klienta:

jesli nie jest wyspecyfikowana, bedzie przyjeta jako

zero. (Przesuniecie wymagane moze takze zostac
zdefiniowane poprzez skok wymagany pomnozony przez
liczbe obrotow).
Nominalna
Zewnetrzna
Rdzenia
Otworu
Tolerancja rzeczywistego $redniego przesuniecia,

lm W stosunku do przesuniecia wymaganego g
Wspotczynniki

Przyspieszenie ziemskie: 9,8

Dtugosc

Przesuniecie nominalne - nominalny skok pomnozony
przez liczbe obrotow

Dtugos¢ czesci nagwintowanej

Przesuniecie nadmiarowe - na kazdym koncu czesci
nagwintowanej odlegto$¢ le jest odejmowana, aby
pozostawi¢ odcinek lu, przesuniecie uzytkowe.
Wymagana doktadnos¢ skoku nie odnosi sie do
odcinkow L. lh=l-21l

Rzeczywiste $rednie przesuniecie. Krzywa jest wynikiem
pomiarow watu sruby w 20 °C. |, jest linia, ktora pasuje
do krzywej wyznaczonej metoda najmniejszych kwadratow.
Wymagane przesuniecie

Maksymalna dtugos¢ catkowita

Przesuniecie uzytkowe - dtugos¢ gwintu wykonanego
ze skokiem zgodnym z wymagana klasa doktadnosci
Masa

Masa obcigzenia

Masa nakretki

Masa watu $ruby na metr

Predko$¢ obrotowa

Predko$¢ krytyczna

Maksymalna predkos¢ dopuszczalna

Maksymalny luz osiowy

Tolerancja wykonawcza

Wahanie przesuniecia - szerokos¢ zakresu lub odlegtos¢
miedzy dwoma prostymi liniami rownolegtymi do
rzeczywistego sredniego przesuniecia, ktore obejmuje krzywa,
Szerokos¢ zakresu ponad kazdym 300 mm

odcinkiem przesunigcia uzytkowego. v3goa i V300p

sg wartosciami rzeczywista i dopuszczalng,

Szerokos¢ zakresu ponad przesunieciem uzytkowym.
Vya and vy, s3 wartosciami rzeczywista i dopuszczalng,
Ugiecie

Kat pochylenia linii srubowej watu $ruby

Kat tarcia
Wspotczynnik tarcia
Wspotczynnik tarcia przy rozruchu
Wspotczynnik tarcia dla tozyska
Nominalne naprezenie osiowe

Rzeczywiste naprezenie osiowe
Naprezenie catkowite

Nominalne naprezenie $cinajace
Rzeczywiste naprezenie $cinajace
Teoretyczna sprawnos¢ bezposrednia
Teoretyczna sprawnosc¢ posrednia
Rzeczywista sprawnosc¢ bezposrednia
Rzeczywista teoretyczna sprawnos¢ posrednia
Kat skretu

Przyspieszenie katowe

$rednica watu $ruby

tanA=p

mm xrpm  Wspotczynnik predkosci, np.: npx d,
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Zastosowania wiedze i doéwiadczenie z najnowszymi korzyéci, czy tez ogdlne zwiekszenie
technologiami i stworzyt rozwigzania dla dochodowosci, dzieki doswiadczeniu

W odpowiedzi na wymaganie przemystu, specjalnych warunkow pracy twojej aplikacji. i specjalistycznej wiedzy SKF,

aby produkowac coraz wiecej przy Czy twoim celem jest zaprojektowanie prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.

mniejszych naktadach, SKF potaczyt swoja urzadzenia, ktore daje klientowi wiecej

Formowanie wtryskowe tworzyw sztucznych Hutnictwo metali

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty

a) Sruby wateczkowe planetarne a) Sruby wateczkowe planetarne

Prasy elektryczne Przechylajacy sie pociag

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty

a) Sruby wateczkowe z obiegiem wateczkow a) Sruby wateczkowe planetarne
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Wtasciwe rozwigzanie
w kazdych warunkach.

160

Zgodnie ze swoim sposobem na
przezycie lub w razie koniecznosci
obrony, kameleon moze szybko
zmienic¢ kolor skory, aby sta¢ sie mnigj
widocznym dla drapieznika.

Ta zdolno$¢ gatunku adaptacji do
otaczajacego Srodowiska postuzyta
jako inspiracja dla SKF do stworzenia
rozwigzan dostosowanych do potrzeb
klientow, spetniajacych ich indywidualne
wymagania.

Poza standardowym zakresem
produkgji, SKF projektuje i wytwarza
idealne rozwiazania powodujace,
ze kazda aplikacja pracuje szybciej
i z wiekszg wydajnoscia.

746z zapytanie do SKF. Rozwigzanie
przystosowane do twoich potrzeb jest
w zasiegu reki.

akF



Systemy wykonawcze

O systemach
wykonawczych

llustracja 1 ) llustracja 2 )

Aplikacje wykorzystujace systemy do
realizacji ruchéw prostoliniowych czesto
wymagaja wysokiej jakosci dziatania od
elementu wykonawczego — sitownika,

w zakresie predkosci, stabilnosci
temperaturowej, doktadnosci i poziomu
hatasu. SKF produkuje szeroki zakres
elementow wykonawczych spetniajacych
nawet najbardziej wymagajace kryteria.

J

Asortyment obejmuje kolumny teleskopowe
(ilustracja 1), sitowniki liniowe (ilustracja 2) llustracja 3 )
oraz jednostki sterujace (ilustracja 3),

co pozwala na tworzenie kompletnych
systemdw w roznorodnych zastosowaniach.
SKF jest wiodacym producentem
sitownikow o réznorodnych zastosowaniach
przemystowych. SKF dostarcza sitowniki

w szerokim asortymencie, ale takze oferuje
swa,_rozlegta wiedze i doswiadczenie

w dziedzinie inzynierii zastosowan.

To dodwiadczenie rozwijato sie poprzez
dtugotrwata partnerska wspotprace

z czotowymi przedsiebiorstwami \
w wielu dziedzinach przemystu. L\ U J
Doktadnos¢ dziatania (tabela 1)
Porownanie roznych elementow i systemow
pozycjonowania.
Tabela 1
Doktadnos¢ Systemy prowadzenia Systemy napedowe Systemy Systemy
dziatania (um) wykonawcze pozycjonowania
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4 Systemy wykonawcze
Poradnik doboru

Poradnik doboru

tatwy sposob doboru sitownika
Dobor wtasciwego sitownika elektrycznego
do okreslonej aplikacji zwykle wymaga
znajomosci wielu szczegotow zastosowania
i przeprowadzenia obliczen. Jednak istnieja,
sposoby zawezenia obszaru wyboru
najpierw do jednego lub dwoch przyblizen.
Przy uzyciu poradnika doboru na stronach
162-164 mozesz tatwo znalez¢ te

sitowniki, ktore spetniaja_kryteria obcigzenia

i predkosci, jak rowniez podstawowe
informacje o dostepnych uktadach
sterowania i urzadzeniach roboczych.

Jest to zwykle najwazniejszy pierwszy
krok, jaki nalezy zrobi¢. Na stronach 165-
223, znajdziesz szczegotowe informacje

i system zamawiania dla poszczegolnych
produktow. W przypadku, gdy potrzebne
jest doktadniejsze wyjasnienie terminologii
technicznej (stownik) i istnieje koniecznos¢
rozwazenia wielu kryteriow przy wyborze
odpowiedniego sitownika do okreslonego
zastosowania, przydatne moga by¢
informacje ze stron 230-232.

Linear Sitowniki
CAR & CAT series

Uwaga:

Oprocz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktow
w formie plikow PDF na www.skf.com

Publikacja nr 6162 EN

Kolumny teleskopowe Typ Maks. sita Maks. predkosé¢ Skok Wtasciwosci Strona
pchanie  ciagniecie bez petne (S)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm Nr
TELEMAG | 165
L E TFG 2500 2500 19 15 200 - 700 Zwarta budowa 166
i 1 TLG 4 000 0 33 25 200 - 700 Wytrzymaty 168
—_— - -
TELESMART 169
— TXG 1 500 0 23 17 200 - 600 Podtacz i dziataj 170
——
162 SkKF



Sitowniki liniowe Typ Maks. sita Maks. predkos¢ Skok Wtasciwosci Strona
pchanie  ciagniecie bez obcigzenia petne obciazenie  (S)

N mm/s mm Nr
CAT 171
CAT 33H 1200 1200 174 150 100 - 400  Elastyczny, modutowy 172
g CAT 33 3000 3000 48 38 100 - 400  Elastyczny, modutowy 174
W CAT 32B 4000 4000 67 50 50 - 700 Elastyczny, modutowy 176
CAR 179
E_ ~ CAR 22 1500 1500 30 20 50 - 300 Wysoki wspotczynnik wykorzystania 180
CAR 32 3500 3500 60 40 50 - 700 Wysoki wspotczynnik wykorzystania 181
CAR 40 6 000 6 000 60 40 100 - 700 Wysoki wspotczynnik wykorzystania 182
MAGFORCE 183
- WSP 2600 2 600 50 50 100 - 600 O duzej sile dziatania 184
ASM 4000 4000 50 50 100 - 600 O duzej sile dziatania 185
DSP 4500 4 500 40 40 100 - 600 O duzej sile dziatania 186
SKG 15 000 15 000 ED 555 100 - 600 O duzej sile dziatania 187
SKD 15 000 15 000 25 25 100 - 600 O duzej sile dziatania 188
STW 15 000 15 000 12 12 100 - 600 O duzej sile dziatania 189
STG 15 000 15 000 14 14 100 - 600 O duzej sile dziatania 190
STD 15000 15000 10 10 100 - 600 O duzej sile dziatania 191
SKS/SKA 30 000 30 000 45 45 100 - 600 O duzej sile dziatania 192
SLS 50 000 50 000 70 70 100 - 600 O duzej sile dziatania 193
CALA 36
/ CALA 36A 600 600 23 12 50 - 200 Silnik wbudowany osiowo 194
MATRIX 196
- MAX1 4000 4000 18 13 50 - 700 Cicha praca 197

MAX3 8000 6 000 18 13 50 - 700 Cicha praca 198

M !. MAX6 8000 6000 18 15 50-700  Podtaczi dziataj 199
-

CARE
1 »  CARE 33H 800 800 45 32 50 - 500 Cicha praca 200
m CARE 33M 1400 1400 22 16 50 - 500 Cicha praca 200
CARE 33A 2000 2 000 12 8 50 - 300 Cicha praca 200

IMD3
IMD3-05 120 120 57/ 45 50 - 300 Cicha praca 202
@ IMD3-10 240 240 30 24 50 - 300 Cicha praca 202
IMD3-20 500 500 16 13 50 - 300 Cicha praca 202
‘kwb IMD3-30 750 750 10 8 50 - 300 Cicha praca 202
IMD3-40 1000 1000 8 6 50 - 300 Cicha praca 202

ID8
/ ID8A-10 1500 1500 38 25 102 - 610  Wytrzymaty 204
v ID8A-20 2500 2 500 20 13 102 - 610  Wytrzymaty 204
ID8B-05 2300 2300 65 45 102 - 610  Wytrzymaty 206
ID8B-10 3500 3500 36 22 102 - 610  Wytrzymaty 206
ID8B-20 4500 4500 22 13 102 - 610  Wytrzymaty 206
1AL

|A4A-10 1500 1500 29 25 102 - 610  Wytrzymaty 208
{ IA4A-20 2300 2300 16 14 102 - 610  Wytrzymaty 208
|A4B-05 2300 2300 57/ 46 102 - 610  Wytrzymaty 210
|IA4B-10 4500 4 500 29 25 102 - 610  Wytrzymaty 210
|A4B-20 6 000 6 000 22 13 102 - 610  Wytrzymaty 210

akF 163



4 Systemy wykonawcze
Poradnik doboru

Jednostki sterujace Typ Sterowanie Maks. ilos¢ Wejscie Wyjscie Strona
podtaczen
silnikow
V V/A Nr
BCU 213
BCU 4/5/8/9  Podstawowe funkcje 3 230/120AC 24/7

SCU 216
SCU Synchroniczny 6 22-40DC 24/23 lub 30
120AC 24/18
230AC
H
Przetaczniki reczne Typ Moc robocza Maks. ilos¢ Wspétczynnik Kolor Strona
pracujacych ochrony
silnikow
VDC/mA IP Nr
EHA
EHA 3 12/50 4 67 Szary 218

Przetaczniki nozne Typ Moc robocza Maks. ilos¢ Wspotczynnik Kolor Strona
pracujacych ochrony
silnikow
VDC/mA IP Nr
ST
ST 12/50 3 X5 Niebieski/antracyt 220
e N

v

Przetaczniki Typ Moc robocza Maks. ilos¢ Wspoétczynnik Kolor Strona
pulpitowe pracujacych ochrony
silnikow
VDC/mA IP Nr
ST

STE 12/50 3 X0 Czarny 222
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Kolumny teleskopowe

TELEMAG

Seria kolumn teleskopowych TELEMAG
charakteryzuje sie najlepszym potaczeniem
minimalnej dtugosci w stanie po ,cofnieciu”

i duzej dtugosci skoku (ilustracja 4). Sa one
stosowane wszedzie tam, gdzie potrzebne
sq bezpieczne systemy prowadzenia

0 wytrzymatej konstrukgji. Atrakcyjny wyglad
pozwala, aby kolumny Telemag byty czesto
wykorzystywane jako element cato$ciowego
projektu urzadzenia.

Korzysci:

e Wysokie niecentryczne obcigzenia
e Cicha praca

o Wytrzymata konstrukcja

e Duza trwatosc¢

llustracja 4 h

Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosé Napiecie Wspotczynnik  Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie

N mm/s mm mm V IP kg
TFG 2500 2500 19 15 200-700 S+130 24DC-120/230AC 30 8-19
TLG 10/11-A 4000 0 14 10 200-700 S+180 24 DC 30 15-30
TLG 10/11-B 2500 0 17 13 200-700 S+180 24 DC 30 15-30
TLG 10/11-C 1500 0 33 25 200-700 S+180 24 DC 30 15-30

akF
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4 Systemy wykonawcze
Kolumny teleskopowe

TELEMAG TFG

Telemag TFG (ilustracja 5) jest kolumna
teleskopowa podnosnikowa o bardzo zwartej
budowie, wysokiej predkosci i duzej mocy,
do obcigzen wynoszacych maksymalnie
2500 N. Kolumna TFG moze by¢ stosowana
w aplikacjach, gdzie wystepuje pchanie

lub ciagniecie. Dzieki sztywnym
aluminiowym profilom i precyzyjnym
wktadkom slizgowym, TFG moze podnosi¢
przesuniete wzgledem osi kolumny
ohcigzenia, bez wystepowania znieksztatcen.
Kolumna sktada sie z trzech aluminiowych
profili umieszczonych jeden w drugim,

llustracja 5 h

wytacznikow krancowych. Dla dodatkowego
bezpieczenstwa, TFG ma wytaczniki
odcinajace w pozycjach skrajnych, jak
rowniez nakretke zabezpieczajaca.
Kolumna TFG jest kompatybilna z innymi
sitownikami produkowanymi przez SKF

i moze by¢ stosowana jako element
kompletnego systemu sitownikow

i uktadow sterowania.

Korzysci

e Sita pchajaca lub ciggnaca
e Zwarta budowa

e Szybki przesuw

ktore sa wysuwane i cofane za pomoca, e Duza moc )
zintegrowanego sitownika liniowego. 1 {
W kolumnie TFG jest wbudowany silnik Opcje | B "“"'E--.-..,_,.r
pradu statego z przektadnia $limakowa, o Koder \.-..‘_,.i
ktorego ruch obrotowy jest zamieniany e Przepust kablowy \ J
na ruch prostoliniowy za pomoca systemu
nakretki i trzpienia. Wyposazenie dodatkowe
Kolumny przesuwajg sie bardzo cicho i przy e Skrzynki sterowania
minimalnym poziomie drgan, z maksymalna e Przetaczniki reczne
predkoscig 19 mm/s. Maksymalna dtugosc e Przetaczniki nozne
skoku wynosi 700 mm. Kolumna TFG jest
samohamowna zarowno w przypadku Normy
pchania jak i ciggniecia. Skok jest e EN/IEC 60601-1
ograniczony za pomoca whudowanych e UL 60601-1
Dane techniczne Typ 24 VDC 120/230 VAC
Maks. sita* (pchajaca lub ciagnaca) N 2500 2500
Predkosc mm/s 15to 19 15 to 19
Skok mm 200 to 700 200 to 700
Dtugos¢ po cofnieciu (3 czesci) mm S+130 S+130
Napiecie wejsciowe v 24 120/230
Pobor pradu A 5 1,8/1
Okres wykorzystania przy pracy przerywanej 1/9 min 1/9 min
Okres wykorzystania przy pracy dorywczej 3 min 3 min
Temperatura otoczenia °C +10 do +40 +10 do +40
Wspotczynnik ochrony IP 30 30
Klasa izolacji SELV |
Waga kg 81019 81019
* Zobacz wykres obciagzenia przesunietego wzgledem osi kolumny na nastepnej stronie
Kody typu dla wyposazenia dodatkowego
Kabel sieciowy Numer zaméwieniowy
Gorna ptyta montazowa Otwor 72x72 mm 333360
Dolna ptyta montazowa Otwor 102,5%x102,5 mm 264363
Sruba do gornej ptyty montazowe; M10x 25 (wymagana 1 éruba) 510978
Sruba do gornej ptyty montazowej M6 x 30 (wymagane 4 $ruby) 510709
Sruba do dolnej ptyty montazowej M6 x 30 (wymagane 4 $ruby) 510709
Kabel sieciowy SEV 3 000 mm, czarny, 3x0,75 mm? 304345
Kabel sieciowy Schuko 3000 mm, czarny, 3x0,75 mm? 304346
Kabel sieciowy US 3 000 mm, czarny, 3x0,75 mm? 304347
Kabel sieciowy zgodny ze standardem brytyjskim 3 000 mm, czarny, 3x0,75 mm? 304355
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TELEMAG TFG

S + 130 mm

L=

Legenda:

%\ S = skok

L = dtugos¢ po cofnigciu
(a) = Opcja —
magnetyczne
mocowanie ptyty

nr 333360

Wykres obcigzenia przesunietego
wzgledem osi — skok 400 mm

Wykres osiqgéw eksploatacyjnych

Predkos¢ (mm/s)
20

194
18
174
164
154
144
13
12

T T T T 1
0 500 1000 1500 2000 2500
Obciazenie (N)
Wykres obcigzenia przesunietego
wzgledem osi — skok 200 mm
Obciazenie (N)

2500 -\
2000+
\\ Przeciazenie
1500+

Idealne\

obcigzenie |
1000 S ERE O
Obszar | | N
drgan ' S
500 - ciernych YV [dealia
N l‘\ obciazenie

0

1 1 1 1 1
0 200 400 600 800 1000
Odlegtos¢ obcigzenia od osi kolumny (N)

Wykres obciazenia przesunietego
wzgledem osi — skok 500 mm

Pobér pradu (A)

T T T T 1
0 500 1000 1500 2000 2500
Obciazenie (N)
Wykres obcigzenia przesunietego
wzgledem osi — skok 300 mm
Obciazenie (N)

2500 —\
2000 N\
\ Przecigzenie

Idealne \
obcigzenie
Obszar

drgar’\\.l‘.\
ciernych . \\

1500
1000

500 +

0 1 1 1 ;‘\ s|
0 200 400 600 800 1000

Odlegto$¢ obciazenia od osi kolumny (N)

Wykres obcigzenia przesunietego
wzgledem osi — skok 700 mm

Obciazenie (N) Obciazenie (N) Obciazenie (N)

2500—\ 2500—\ 2500—\

2000 5 2000+ ~ 20004 ™~

\ Przeciazenie \ Przeciazenie \ Przeciazenie
1500 1500 1500
\ Idealne \ Idealne \
N obciazenie \_ obciazenie '\
1000 T N 1000 1000 N
ealne

500 obciazenie \\ 500 A \\ 500 \\
Idealne Idealne
obcigzenie obcigzenie

O 1 1 1 1 1 0 1 1 1 1 1 0 1 1 1 1 1

0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000

Odlegto$¢ obciazenia od osi kolumny (N) Odlegto$¢ obciazenia od osi kolumny (N) Odlegto$¢ obciazenia od osi kolumny (N)

[o)-[2[31 ][ J-[ I )-[o[o]o]
[ ] [ I [ I

System zamawiania

Typ

Napiecie:

24 VDC

120 VAC (50/60 Hz)
230 VAC (50 Hz)

[N

O Ul

Skok (S):

200 mm 200
250 mm 250
300 mm 300
350 mm 350
400 mm 400
500 mm 500
700 mm 700

Opgja:

Brak opcji 000
Z podwojnym koderem, (14 pulséw na 9 mm przesuwu) E
7 przepustem kabla sieciowego (3xAWG16) C
7 przepustem kabla sterowania (10xAWG28) H
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4 Systemy wykonawcze
Kolumny teleskopowe

TELEMAG TLG
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosé Napiecie Wspotczynnik Waga
pchanie ciggniecie bez petne (S) po cofnieciu ochrony
obciazenia obcigzenie (L)
N mm/s mm mm VDC IP kg
TLG 10/11-A 4000 O 14 10 200-700 S+180 24 30 15-30
TLG 10/11-B 2500 O 17 13 200-700 S+180 24 30 15-30
TLG 10/11-C 1500 O 33 25 200-700 S+180 24 30 15-30
Okres wykorzystania 1 min/9 min
Kody typu dla wyposazenia dodatkowego
Wyposazenie dodatkowe Numer zamowieniowy
Gorna ptyta montazowa do zespotu ztozonego z dwoch tulei 290268
Dolna ptyta montazowa do zespotu ztozonego z dwach tulei 290351
Gorna ptyta montazowa do zespotu ztozonego z trzech tulei 290268
Dolna ptyta montazowa do zespotu ztozonego z trzech tulei 290265
'S‘)ege?(di: Sruba (4 na ptyte) do ptyty montazowej 510707
= sko
L = dtugo$¢ po cofnieciu
System zamawiania |T|L|G|1| | | | | | |_|0|0|0|
Typ
Napiecie silnika:
24 VDC 0
Obciazenie:
4000 N A
2500N B
1500 N C
Zespot tulei:
Zespot 2 tulei A
Zespot 3 tulei D
Skok (S):
200 mm 2
300 mm 3
400 mm 4
500 mm 5
600 mm 6
700 mm 7
Kabel/wtyczka przytaczeniowa:
Kabel prosty, 2,3 m, wtyczka typu jack 2
Kabel prosty, 1,0 m, wtyczka DIN8 3
Kabel prosty, 2,3 m, wtyczka DIN8 4
Kabel skrecany spiralnie, 0,6 m, wtyczka DIN8 B
Opgja:
Brak opgji 0
Pojedynczy koder, 8 pulsow, kabel z wtyczka typu jack A
Podwajny koder, kabel z wtyczka DINS F
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TELESMART ( llustracja 6 )

Te korzystne cenowo kolumny teleskopowe
sq atrakcyjnym elementem konstrukcyjnym
do biurek, stotow, krzeset i stanowisk
roboczych lekkiej konstrukgji o regulowanej
wysokosci (ilustracja 6).

Seria TXG ma wbudowana_jednostke
sterujaca i taczy w sobie zalety zasilania S ———
pradem zmiennym i statym.

Kolumny moga by¢ sterowane
z wykorzystaniem przetacznikow
pulpitowych, przetacznikow recznych
lub noznych.

Korzysci:

e tatwy system ,podtacz i dziataj”
e Duza moc i szybki przesuw

o Atrakcyjny wyglad L
e Korzystna cena

o Okres wykorzystania 1 min/9 min

Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie

N mm/s mm mm v IP kg
TXG 1 1500 0 23 17 200-600 S+160/180 24 DC 30 8-13
TXG 4/5 1500 0 23 17 200-600 S+160/180 120 AC 30 9-14
TXG 8/9 1500 0 23 17 200-600 S+160/180 230 AC 30 9-14
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4 Systemy wykonawcze
Kolumny teleskopowe

TELESMART TXG
Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugosé Napiecie Wspoétczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
TXG 1 1500 O 23 17 200-600 S+160/180 24 DC 30 8-13
TXG 4/5 1500 O 23 17 200-600 S+160/180 120AC 30 9-14
TXG 8/9 1500 O 23 17 200-600 S+160/180 230AC 30 9-14
Kody typu dla wyposazenia dodatkowego
Kabel sieciowy Wtyczka Kraj Numer zaméwieniowy Uwagi
Kabel prosty 3,5 m Euro Ogolnie 304330/304345 2 stykowa / 3 stykowa
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE 304331/304346 2 stykowa / 3 stykowa
Kabel prosty 3,5 m UL USA 304332/304347 2 stykowa / 3 stykowa
Kabel prosty 3,5 m Standard brytyjski UK 304333/304355 2 stykowa / 3 stykowa
Gorna lub dolna ptyta
L ) montazowa 304338
egenda:
S = skok

L = dtugos¢ po cofnigciu

System zamawiania

Typ

[TIxI6J[ T J-[oo][ J[ J-[__Too]

Napiecie silnika:

24V DC (sitownik podporzadkowany)

120V AC, 50/60 Hz, klasa Il

120V AC, 50/60 Hz, klasa | (obowiazkowa dla przepustu kablowego)
230V AC, 50 Hz, klasa Il

230 VAC, 50 Hz, klasa | (ocbowiazkowa dla przepustu kablowego)

O 00 U1 B~

Wyjscie do dodatkowego silnika DC:
Nieuzywane (Autonomiczny)
24V DC (Sitownik nadrzedny, niedostepne dla TXG1)

Kolor:

Naturalne anodyzowanie 5

Opcje: (tylko *24 VDC, **230/120 VAC z zabezpieczeniem przeciw zaci$nieciu)

Brak 000

Ztacze uktadu sterowania EYX

Przepust kabla sieciowego EYF

Koder do LD*/do sitownika podporzadkowanego* EYS

Koder do innych uktadéw sterowania* (np. BCU, VCU, SCU) EXG
Cofanie**, pamiec 2CA

Przepust kabla uktadu sterowania**, przepust kabla sieciowego** 2AA
Cofanie**, pamie¢, przepust kabla sieciowego 3AW
Przepust kabla uktadu sterowania, cofanie**, pamie¢ 3AY

Przepust kabla uktadu sterowania**, pamie¢, przepust kabla sieciowego 4AG
Wysuw**, cofanie**, pamie¢, rownolegta praca 2 sitownikow, minimalna konfiguracja do stosowania pracy sitownik nadrzedny/podporzadkowany — 4AL
Wysuw**, cofanie**, pamie¢, rownolegta praca 2 sitownikow, przepust kabla sieciowego 5AA
Wysuw**, cofanie**, pamie¢, rownolegta praca 2 sitownikow, przepust kabla uktadu sterowania 5AC
Wysuw**, cofanie**, pamie¢, rownolegta praca 2 sitownikow, przepust kabla sterowania / sieciowego 6AA

Skok (S) / Dtugoéé po cofnieciu (L = S + 180):

200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600
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Sitowniki liniowe llustracja 7
CAT
Budowa modutowa sitownika CAT
(ilustracja 7) pozwala na tatwa wymiane
krytycznych komponentow takich jak
silniki, kota zebate, éruby, przytacza, itd.
Dopasowane do potrzeb klienta sitowniki sg
budowane w sposob prosty i ekonomiczny
ze standardowych czesci. Elastycznos¢
sitownikow typu CAT powoduje, ze sg one
odpowiednie do bardzo wielu zastosowan.
Korzysci:
e Maty
e Wytrzymata konstrukcja
e Wysoka sprawno$c L )
¢ Nasmarowany na caty okres trwatosci
uzytkowej
Wykres wspétczynnika wykorzystania
F rzeczywiste %)
F znamionowe ‘* Wspotczynnik N
100: wykorzystania% - N+R * 100
80 N R
60 i
40 HF
20 - e Egz’i)vi N+R
. 116F '3F  1pF
EEOUADY Yy N = czas pracy
0 T T T T T T T R = okres 2t .
0 20 :40 60 80 100 = OKres zalrzymania
35 Wspotczynnik N + R = taczny czas cyklu
wykorzystania
Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugosé Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
CAT 33H 1200 1200 174 150 100-400 S+150/158/189 12/24 DC 20/44/54/65 2-2,7
120/230/400 AC
CAT 33 3000 3000 48 38 100-400 S+150/158/189 12/24 DC 20/44/54/65 2-2,7
120/230/400 AC
CAT 32B 4000 4000 67 50 50-700 S +167/175/206  12/24 DC 20/44/54/65 2-3,5
120/230/400 AC

*Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAT 33H

33

——gﬁ» N ]

crrdl
L

L=S+ (150/158/189)*

|

55

29

N2

23 24
Legenda: 73
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu
Patrz rysunki przytqczy przednich i tylnych
oraz opgje silnika na stronie 178
Typ Sita Maks. predkosc Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik ~ Waga
po cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
CAT 33H 1200 1200 174 150 100-400  S+150/158/189  12/24 DC 20/44/65 2-2,7
120/230/400 AC  20/54/55

* Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego

172

akF



System zamawiania

Obciazenie dynamiczne (N)/Predkos¢ (mm/s)

Opgje silnika

1 200/xx 900/xx 600/xx Brak silnika 0000
1000/50-38 | 600/100-80 400/174-150 | 12 VDC, IP44 (65) c12C
1000/50-38 | 600/100-80 | 400/174-150 | 12 VDC, silnik ptaski, IP44 D12C
1200/56-36 | 900/113-79 500/174-140 | 24 VDC, IP44 (65) C24C
1200/27-17 | 800/60-35 500/100-69 24 VDC, niska predkos¢, IP44 (65) C24CW
1200/56-36 | 900/113-79 | 500/174-140 | 24 VDC, silnik ptaski, IP44 D24C
1200/56-36 | 900/113-79 | 500/174-140 | 24 VDC, silnik ptaski, hamulec, IP20 D24CB
1200/56-36 | 900/113-79 | 500/174-140 | 24 VDC, sinik ptaski, wydtuzony wat, IP44 | D24CS
1200/27-17 | 800/60-35 500/100-69 | 24 VDC, silnik ptaski, niska predkoé¢, IP44 | D24CW
1200/20 900/37 500/90 120 VAC/60 Hz, 1 faza, IP54 E110C
1 200/20 900/37 500/90 120 VAC/60 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E110CB
1200/20 900/37 500/90 230 VAC/50 Hz, 1 faza, IP54 E220C
1 200/20 900/37 500/90 230 VAC/50 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E220CB
1200/20 900/37 500/90 400 VAC/50 Hz, 3 fazy, IP55 E380C
1 2 4
[ | ]
[ClAIT] 33Hx x| [ | [ | J/| |
| I

Typ

Montaz silnika:

Prawy R

Lewy L

Skok (S):

100 mm 100

200 mm 200

300 mm 300

400 mm 400

Przytacze tylne (patrz strona 178):

Przytacze widetkowe, @=12,0 mm Al

Przytacze widetkowe, @=12,7 mm A2

Wspornik z pojedynczym uchem, @=12,0 mm K1

Wspornik z pojedynczym uchem, @=12,7 mm K2

Przytacze przednie (patrz strona 178):

Otwor, @=12,0 mm 61

Otwor, @=12,7 mm G2

Gwint zewnetrzny, M12 G3

Gwint wewnetrzny, M12 G4

Przytacze widetkowe, @=10,1 mm G5

Sprzezenie zwrotne:

Brak kodera (brak kodu)

Koder (tylko dla silnikdw CxxC) E

Koder (dla wszystkich standardowych silnikow) E2

Opcje:

Sprzegto cierne F

Brak sprzegta ciernego YA

Opcje dla silnikow CxxC:

Brak kabla U

Filtr EMC M

Silnik bez pokrywy N

IP 65 (obowiazkowo trzeba podac typ kabla T2 lub T2P) |

Kabel prosty, 2,0 m, bez wtyczki T2

Kabel prosty, 2,0 m, wtyczka typu jack T2P

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAT 33 = -

33
=
L B
)——
2

EA \1
=

L=5S+(150/158/189)*

23 24
Legenda: 73
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu
Patrz rysunki przytqczy przednich i tylnych
oraz opgje silnika na stronie 178
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
CAT 33 3000 3000 48 38 100-400  S+150/158/189 12/24 DC 20/44/65 2-2,7

120/230/400 AC  20/54/55

* Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego
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System zamawiania

Obciazenie dynamiczne (N)/Predkos¢ (mm/s) Opcje silnika
3 000/xx 2 000/xx 1 000/xx Brak silnika 0000
3000/13-10 | 2000/24-20 | 1000/48-38 | 12VDC, IP44 (65) c12c
2 400/11-7 1600/21-15 | 800/39-21 12 VDG, silnik ptaski, IP44 D12C
3000/13-10 | 2000/26-20 | 1000/48-35 | 24VDC, IP44 (65) C24C
3000/7-5 2 000/13-8 1000/26-19 | 24 VDC, niska predkosé, IP44 (65) C24CW
3000/13-10 | 2000/26-20 | 1000/48-35 | 24 VDC, silnik ptaski, IP44 D24C
3000/13-10 | 2000/26-20 | 1000/48-35 | 24 VDC, silnik ptaski, IP44, wydtuzony wat D24CS
3000/7-5 2 000/13-8 1000/26-19 | 24 VDC, silnik ptaski, niska predkos¢, IP44 D24CW
2 £00/6 1600/12 800/24 120 VAC/60 Hz, 1 faza, IP54 E110C
2 400/6 1600/12 800/24 120 VAC/60 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E110CB
3000/5 2 000/10 1000/20 230 VAC/50 Hz, 1 faza, IP54 E220C
3000/5 2 000/10 1000/20 230 VAC/50 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E220CB
3000/5 2 000/10 1000/20 400 VAC/50 Hz, 3 fazy, IP55 E380C
1 2 4
[ | ]
lclAlT] [33)x  |x [ | [ | /| |
| I
Typ
Montaz silnika:
Prawy R
Lewy L
Skok (S):
100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
Przytacze tylne (patrz strona 178):
Przytacze widetkowe, @=12,0 mm Al
Przytacze widetkowe, @=12,7 mm A2
Wspornik z pojedynczym uchem, @=12,0 mm K1
Wspornik z pojedynczym uchem, @=12,7 mm K2
Przytacze przednie (patrz strona 178):
Otwor, @=12,0 mm 61
Otwor, @=12,7 mm G2
Gwint zewnetrzny, M12 G3
Gwint wewnetrzny, M12 G4
Przytacze widetkowe, @=10,1 mm G5
Sprzezenie zwrotne:
Brak kodera (brak kodu)
Koder (tylko dla silnikdw CxxC) E
Koder (dla wszystkich standardowych silnikow) E2
Opcje:
Sprzegto cierne F
Brak sprzegta ciernego YA
Opcje dla silnikéw CxxC:
Brak kabla u
Filtr EMC M
Silnik bez pokrywy N
IP 65 (obowiazkowo trzeba podac typ kabla T2 lub T2P) |
Kabel prosty, 2,0 m, bez wtyczki T2
Kabel prosty, 2,0 m, wtyczka typu jack T2P
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAT 32B . = . - L :
N L |
P | N R - (32}
{D Q T
[ Hr - &
\ [ &
(aV]
—/
L=5+(167/175/206)* =
23 24
Legenda: 73
S = skok
L = dtugo$¢ po cofnieciu
Patrz rysunki przytqczy przednich i tylnych
oraz opgje silnika na stronie 178
Typ Sita Maks. predkosc Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
CAT 32B 4000 4000 67 50 50-700 S +167/175/206  12/24 DC 20/44/65 2-3,5
120/230/400 AC  20/54/55
* Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego
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System zamawiania

Obciazenie dynamiczne (N)/Predko$¢ (mm/s)

Opgcje silnika

4 000/xx 2 500/xx 1 500/xx Brak silnika 0000
4000/17-12 | 2500/32-25 | 1500/63-48 | 12 VDC, IP44 (65) c12C
3000/17-11 | 2000/34-19 | 1000/67-43 | 12 VDC, silnik ptaski, P44 D12C
4000/17-13 | 2500/33-24 | 1500/65-50 | 24 VDC, IP44 (65) C24C
4000/9-5 2500/18-10 | 1500/34-24 | 24 VDC, silnik niskoobrotowy, IP44 C24CW
4000/17-13 | 2500/33-24 | 1500/65-50 | 24 VDC, silnik ptaski, P44 D24C
4000/17-13 | 2500/33-24 | 1500/65-50 | 24 VDC, silnik ptaski, hamulec, IP20 D24CB
4000/17-13 | 2500/33-24 | 1500/65-50 | 24 VDC, silnik ptaski, wydtuzony wat, IP44 D24CS
4 000/9-5 2 500/18-10 | 1500/34-24 | 24 VDC, silnik ptaski, niskoobrotowy, IP44 D24CW
3500/8 2500/16 1500/32 120 VAC/60 Hz, 1 faza, IP54 E110C
3500/8 2500/16 1500/32 120 VAC/60 Hz, 1 faza hamulec, IP20 E110CB
3500/6,5 2500/13 1500/26 230 VAC/50 Hz, 1 faza, IP54 E220C
3500/6,5 2 500/13 1500/26 230 VAC/50 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E220CB
3500/6,5 2500/13 1500/26 400 VAC/50 Hz, 3 fazy, IP55 E380C
1 2 4
[ | ]
[ClA[T] [32B]x |x [ | [ | /| L
L 1T

Typ

Montaz silnika:

Prawy R

Lewy L

Skok (S):

50 mm 50

100 mm 100

200 mm 200

300 mm 300

400 mm 400

500 mm 500

700 mm 700

Przytacze tylne (patrz strona 178):

Przytacze widetkowe, @=12,0 mm Al

Przytacze widetkowe, @=12,7 mm A2

Wspornik z pojedynczym uchem, @=12,0 mm K1

Wspornik z pojedynczym uchem, @=12,7 mm K2

Przytacze przednie (patrz strona 178):

Otwor, @=12,0 mm G1

Otwor, @=12,7 mm G2

Gwint zewnetrzny, M12 G3

Gwint wewnetrzny, M12 G4

Przytacze widetkowe, @=10,1 mm G5

Sprzezenie zwrotne:

Brak kodera (brak kodu)

Koder (tylko dla silnikdw CxxC) E

Koder (dla wszystkich standardowych silnikow) E2

Opcje:

Sprzegto cierne F

Brak sprzegta ciernego YA

Zabezpieczajaca nakretka kulkowa S

Opcje dla silnikow CxxC:

Brak kabla U

Filtr EMC M

Silnik bez pokrywy N

IP 65 (obowiazkowo trzeba podac typ kabla) |

Kabel prosty, 2,0 m, bez wtyczki T2

Kabel prosty, 2,0 m, wtyczka typu jack T2P
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Przytacza przednie i dtugosc po cofnieciu

@12 H8
—

@22

L=5+150 (CAT 33/33H)*
" L=5+167 (CAT 32B)

G1

=

L=5+150 (CAT 33/33H)*
" L=5+167 (CAT 32B)

G2

13

12,7 H8

1L

@22

13

38

——

M12x1,75
|

ol

L=5+189 (CAT 33/33H)*
L=5+206 (CAT 32B)

G3

-

L=5+150 (CAT 33/33H)*
I L=54+167 (CAT 32B)

G4

M12x1,75

28

| 7

H(E

10,1
=== L=5+158 (CAT 33/33H)*

6,1

25,9

| L=5+175 (CAT 32B)

G5

Legenda:

(a) = Dtugos¢ kabla

(b) = Pokrywa na hamulec
(c) = Wersja D24CS

S = skok

L = dtugos¢ po cofnieciu

*Jezeli S = 400, dodaj 50 mm do dtugosci po cofnieciu

178

Silniki
@120

300 mm (a)

98 (b)

73 (c)

~
72}

=

==K

D12C, D24C, D24CB, D24CS, D24CW

78
iy
o
o~
61,5 -
— -
e
il g

C12CN, C24CN, C24CWN

900 mm (a)
280
(b)

1000 mm (a)
oo mm 8
/¢
A
T
1

108

M7
e

E110C, E110CB, E220C, E220CB

288

— ]
145

=)

il
\

is=

C12CM, C12CME, C24CM, C24CME,
C24CWM, C24CWME

288

‘

7,

il
\

{1

=

C12C, C24C, C24CW

154
104

82

201

E380C

Przytacza tylne

T\ - 12,0 e8
| ©
20
52 13
Al
L p 12,7 8
: c
-
—
20
52 13
A2
LT -

a1l

‘ 52 13
K1
[l/l/ T—[’”" @12,7 E8
= M==ra
=
\ 52 13
K2
alkkF



CAR ( Ilustracja 8 h

Seria CAR sitownikow przemystowych
(ilustracja 8) zapewnia niepowtarzalny
standard dziatania, odpornosci

i niezawodnosci. Zwarta konstrukcja

zawiera sprawdzone czesdi, takie jak sruby
kulkowe SKF o wysokiej sprawnosci, zespot
przektadni o wytrzymatej budowie i wysokiej
jakosci silniki pradu statego i zmiennego.

Wszystko to zapewnia najlepsza mozliwg »
do uzyskania jakos¢ pracy i trwatoscé
uzytkowa,. Indywidualne wymagania
aplikacji moga zostac tatwo spetnione
dzieki koncepcji budowy modutowej.
Korzysci:
o \Wytrzymata konstrukcja i niezawodnos¢
e Duza trwatos¢ L Y
o Szeroki zakres elementow
e Wersja prawa i lewa
CAR 22, 32, 40 ... 24/12 VDC CAR32 ... 230/120 VAC CAR40 ...230/120 VAC
F rzeczywiste
Fznamionowe L4 Bieg Bieg
AL FN G @ 36 360 V)25 F240 ) FIN @ @00 FL2F(360 V375 F240V)
] 35002500 1500 600014000
73 | 3000 A 5000 3000 8 F(360 V)/25
| 2500l 1500420001 ... .4 F(360 V)/16 F(240 V) 4000- 2600 F(240 V)
50 | 2000 - I3(;(43063)V)/12 3000 20004 5
] 15004900 o (oo feeeeeotoooooe :
- 5 5 2000 800 - ;
] Holnea ; ; 1000 :
i : 500 300 5 5 1000 :
0 T T T T ™ T T T T T T T T T T T
0 33 50 100 % 30 60 100 % 10 20 30 40 50 60%
Wspétczynnik wykorzystania Wspotczynnik wykorzystania Wspotczynnik wykorzystania
Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obciazenia ohcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
CAR 22 1500 1500 30 20 50-300 S+205 12/24 DC 44 1,2-1,6
CAR 32 3500 3500 60 40 50-700 S+218 12/24 DC 20/44/54 2,1-3,7
120/230 AC
CAR 40 6000 6000 60 40 100-700 S+263 12/24 DC 20/44/54 5,8-8,4
120/230 AC

* Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAR 22

Legenda:
S = skok

L = dtugos¢ po cofnieciu

4
/ M10x1,5 H
=5 | == O =
I |
35 66 @10 e8
L
L=S+205
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie  bez petne (S) (L)
obciagzenia ohcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
CAR 22 1500 1500 30 20 50-300 S+205 12/24 DC L 1,2-1,6
System zamawiania Obciazenie dynamiczne (N)/ L
4 Predkos¢ (mm/s) Opdje silnika
1 500/xx 1 000/xx Brak silnika 0000
1500/15-10 1000/30-20 12 VDG, silnik ptaski, P44 D12B
1500/15-10 1000/30-20 24 VDC, silnik ptaski, IP44 D24B
1 2
[ClA[R] [22)x] |x| |/ |
I
Typ
Montaz silnika:
Prawy R
Lewy L
Skok (S):
50 mm 050
100 mm 100
150 mm 150
200 mm 200
300 mm 300
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120 (c)

CAR 32 106
27.5]
Legenda: o
S = skok —17 ° ol
L = dtugos¢ po cofnieciu @120 Zor j () E-I‘ﬂ
(a) = dtugos¢ kabla @75 — I |
(b) = pokrywa na hamulec 300 mm (3) / : - /;:::j} ***** )
(D24CB) 7 Ju %] (e
(c) = wersja D24CS L LL S ===
!
/ il \\ | 3 5 =
M12x1,75 / \ -QE:"] c § J\‘*"L\ — g
x1, i ‘il Q N 2 |
| 1 ) H g =
Mo L] © l(a]l S
[ <l N
j | i
| sy
38 @12 e8
L=5+218 A ¢ H ’’’’’ é_L
Typ Sita Maks. predkosé¢ Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie bez petne () (L)
obciazenia ohciazenie
N mm/s mm mm v IP
CAR 32 3500 3500 60 40 50-700 S+218 12/24 DC 20/44/54 21-3,7
120/230 AC
System zamawiania Obciazenie dynamiczne (N)/Predkos¢ (mm/s) | Opcje silnika
3 500/xx 2 500/xx 1 500/xx Brak silnika 0000
2500/15-10 | 2000/30-20 | 1000/60-40 | 12 VDC, silnik ptaski, IP44 D12C
3500/15-10 | 2500/30-20 | 1500/60-40 | 24 VDC, silnik ptaski, P44 D24C
3500/9-5 2500/18-10 | 1500/34-24 | 24 VDC, silnik ptaski, niskoobrotowy, IP44 D24CW
3500/15-10 | 2500/30-20 | 1500/60-40 | 24 VDC, silnik ptaski, wydtuzony wat, IP44 D24CS
3500/15-10 | 2500/30-20 | 1500/60-40 | 24 VDC, silnik ptaski, hamulec, IP20 D24CB
3500/8 2500/16 1500/32 120 VAC/60 Hz, 1 faza, IP54 E110C
3500/8 2500/16 1500/32 120 VAC/60 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E110CB
3500/6 2500/13 1500/26 230 VAC/50 Hz, 1 faza, IP54 E220C
3500/6 2500/13 1500/26 230 VAC/50 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E220CB
1 2 4
[ ]
[CIA[R] [32)x| || [ ]/
| I
Typ
Montaz silnika:
Prawy R
Lewy L
Skok (S):
50 mm 50
100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
500 mm 500
700 mm 700
Opcje:
Sprzegto cierne F
Nakretka zabezpieczajaca S

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAR 40

Legenda:
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu

300 mm (a)

M16x2

/
‘/ \ l/E:OO mm (a?n

121(b)

91(c)

189(b)

t } ) SN
/ < — 1] | o g
e T —— /N
: = % i — |
53 e 01668 —FE 717 ”**&
L=5+263 s =
Silnik AC o
Silnik DC
Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm \Y IP
CAR 40 6000 6000 60 40 100-700 S +263 12/24 DC 20/44/54 5,8-8,4
120/230 AC
System zamawiania Obciazenie dynamiczne (N)/Predkos¢ (mm/s) Opcje silnika
6 000/xx 4 000/xx 2 000/xx Brak silnika 0000
6 000/15-10 | 4000/30-20 | 2000/60-40 | 24VDC, silnik ptaski, IP44 D24D
6 000/15-10 | 4 000/30-20 | 2 000/60-40 | 24 VDC, silnik ptaski, wydtuzony wat, IP44 D24DS
6 000/15-10 | 4000/30-20 | 2 000/60-40 | 24 VDC, silnik ptaski, hamulec, IP20 D24DB
6 000/10 4000/20 2 000/40 120 VAC/60 Hz, 1 faza, IP54 E110D
6 000/10 4000/20 2 000/40 120 VAC/60 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E110DB
6 000/9 4000/17 2 000/34 230 VAC/50 Hz, 1 faza, IP54 E220D
6 000/9 4000/17 2 000/34 230 VAC/50 Hz, 1 faza, hamulec, IP20 E220DB
1 2 4
[ J
[C[A[R[ [40x  |x[ [ /|
I
Typ
Montaz silnika:
Prawy R
Lewy L
Skok (S):
100 mm 100
300 mm 300
500 mm 500
700 mm 700
Opcje:
Sprzegto cierne F
Nakretka zabezpieczajaca S
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MAGFORCE

Sitowniki typu MAGFORCE (ilustracja 9)
sktadaja_sie z wrzecionowych napedow

podnoszacych z przektadniami $limakowymi.

Spetniaja_one najwyzsze wymagania
zastosowan przemystowych i innych.
Sitowniki sa dostepne z kilkoma roznymi
wersjami silnikow.

Sitowniki MAGFORCE pozwalaja na szybkie
i ciche przemieszczenia z duza sitg przy
wysokim wspotczynniku wykorzystania.
Istnieje wiele mozliwych opcji dodatkowych
takich jak koder Halla, wytacznik krancowy,
wydtuzony wat, itp.

Korzysci:

e |dealne do duzych obcigzen
e Szeroki zakres predkoé¢/sita
e Wytrzymata konstrukcja

N

llustracja 9 h

Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm % IP kg

WSP 0510 500 500 50 50 100-600 S+230 230 AC 54 5.5
WSP 1030 1000 1000 18 18 100-600 S+230 230 AC 54 5,5
WSP 1550 1500 1500 10 10 100-600 S+230 230 AC 54 5.5
WSP 2650 2 600 2 600 5 5 100-600 S+230 230 AC 54 5.5
STW 5007 5000 5000 12 12 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
STW 7010 7 000 7 000 8 8 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
STW 10020 10000 10000 4 4 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
STW 15040 15 000 15 000 2 2 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
DSP 1010 1000 1000 40 40 100-600 S+230 3x400AC 54 5.5
DSP 2530 2 500 2 500 15 15 100-600 S+230 3x400AC 54 5.5
DSP 3250 3200 3200 10 10 100-600 S+230 3x400AC 54 5.5
DSP 4550 4 500 4 500 5 5 100-600 S+230 3x400AC 54 5.5
STD 10007 10000 10000 10 10 100-600 S+273 3x400AC 54 14,6
SKD 10007 10000 10000 25 25 100-600 S+406 3x400AC 54 14,6
SKD 12010 12 000 12 000 21 21 100-600 S+406 3x400AC 54 14,6
STD 12010 12 000 12 000 7 7 100-600 S+273 3x400AC 54 14,6
SKD 15020 15 000 15 000 11 11 100-600 S+406 3x400AC 54 14,6
SKD 15040 15 000 15 000 5 5 100-600 S+406 3x400AC 54 14,6
STD 15040 15000 15 000 2 2 100-600 S+273 3x400AC 54 14,6
STD 15020 15000 15 000 4 4 100-600 S+273 3x400AC 54 14,6
SK(S/A) 15404 15000 15 000 45 45 100-600 S+465 3x400AC 54 30,0
SLS 18006 29000 29 000 70 70 100-600 S+446 3x400AC 54 48,0
SK(S/A) 20406 20 000 20000 33 33 100-600 S+465 3x400AC 54 30,0
SK(S/A) 25412 25000 25000 17 17 100-600 S+465 3x400AC 54 30,0
SK(S/A) 30423 30000 30000 9 9 100-600 S+465 3x400AC 54 30,0
SLS 34013 40000 40000 35 35 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
SLS 50020 50 000 50 000 23 23 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
SLS 50028 50 000 50 000 16 16 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
SLS 50050 50 000 50 000 9 9 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
ASM 1010 1000 1000 50 50 100-600 S+230 12/24 DC b 5,0
ASM 2030 2000 2 000 17 17 100-600 S+230 12/24 DC b 5,0
ASM 3030 3000 3000 8 8 100-600 S+230 12/24 DC b 5,0
ASM 4050 4000 4000 5 5 100-600 S+230 12/24 DC b 5,0
SKG 6005 6 000 6 000 55 55 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
STG 10007 10000 10 000 14 14 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
SKG 10010 10000 10000 30 30 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
STG 12010 12 000 12 000 11 11 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
SKG 13020 13 000 13 000 15 15 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
SKG 15040 15 000 15 000 8 8 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
STG 15040 15 000 15 000 3 3 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
STG 15020 15 000 15 000 5 5 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe
127

Magforce WSP =

=161
=199
=228

10H11

220
30

=122
90

@12+0,09+0,04

60

o

Legenda:
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu 16

Typ Sita

pchanie ciagniecie

|56

72

120

72,5

@30

(XY
v

)

L=S5+230

Maks. predkosc¢

bez

petne

obcigzenia  obcigzenie

Skok

(S)

Dtugosé
po cofnieciu

(L)

Napiecie

Wspotczynnik  Waga

ochrony

mm/s

mm

kg

WSP 0510 500 500

WSP 1030 1000 1000
WSP 1550 1500 1500
WSP 2650 2 600 2 600

Okres wykorzystania 25%

Wyposazenie dodatkowe

50
18
10
5

50
18
10

100-600
100-600
100-600
100-600

S+230
S+230
S+230
S+230

Numer zamoéwieniowy

230 AC
230AC
230 AC
230 AC

54
54
54
54

55
55
55
55

Hamulec wolnego kota przy sile pchajacej
Hamulec wolnego kota przy sile ciagnacej
Hamulec cierny dla sity ciagnacej/pchajacej
Wytacznik krancowy

System zamawiania

Typ

1028,6226
1028,0002
1028,7851
1043,0209

Obciazenie:
500 N
1000 N
1500 N
2600 N

0510
1030
1550
2650

Skok (S):
100 mm
200 mm
300 mm
400 mm
500 mm
600 mm

100
200
300
400
500
600

Opcje dla klienta:

Standard

Dodatkowa tuleja (L=5+280 mm)

Wydtuzony wat

Tuleja ochronna wykonana ze stali nierdzewnej
Nakretka z brazu, specjalny smar do =30 °C
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@80
Magforce ASM =103 X 278
- 220

I heny |

&10H8
1r ]

10H11
[N
v

=165

=203

212+0,09+0,04

=225

(56

s~ 1
N

T
30

i
|
%]

120 15
L=5+230 =

Legenda:
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu

Typ Sita Maks. predkosc Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik ~ Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie

N mm/s mm mm v IP kg

ASM 1010 1000 1000 50 50 100-600 S+230 12/24 DC 4t
ASM 2030 2000 2000 17 17 100-600 S+230 12/24 DC 4b
ASM 3030 3000 3000 8 100-600 S+230 12/24 DC 4t
ASM 4050 4000 4000 5 5 100-600 S+230 12/24 DC 4t

oo
[CARNC, RNG RN, |

Okres wykorzystania 25%

Wyposazenie dodatkowe Numer zamoéwieniowy

Hamulec wolnego kota przy sile pchajacej 1028,6226
Hamulec wolnego kota przy sile ciagnacej 1028,0002
Hamulec cierny dla sity ciagnacej/pchajacej 1028,7851
Wytacznik krancowy 1043,0210

System zamawiania | A | S |M | | |_| |_| |

Typ

Obciazenie:

1000 N 1010
2000 N 2030
3000 N 3030
4000 N 4050

Skok (S):

100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600

Opcje dla klienta:

12 VDC, standard 01
24 VDC, standard 02
24 VDC, dodatkowa tuleja (L=5+280 mm) 05
24 VDC, nakretka z brazu, specjalny smar do -30 °C 07
24 VDC, tuleja ochronna wykonana ze stali nierdzewnej 12
24 VDC, wydtuzony wat 16
12 VDC, dodatkowa tuleja (L=5+280 mm) 19
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

=108 127
90 90
Magforce DSP -
g @20 =
N s = @30 @. g
98 } ;
5 o®
u 10H8 8
5 s Q
d | i
dvt}:ﬁ‘ [ 1 N
- 10| 2 o]
48 0 |72
% L=5+230
Legenda: J
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu 16
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
DSP 1010 1000 1000 40 40 100-600 S+230 3x400AC 54 5.5
DSP 2530 2 500 2500 15 15 100-600 S+230 3x400AC 54 55
DSP 3250 3200 3200 10 10 100-600 S+230 3x400AC 54 5.5
DSP 4550 4500 4500 5 5 100-600 S+230 3x400AC 54 5.5
Okres wykorzystania 40%
Wyposazenie dodatkowe Numer zamoéwieniowy
Hamulec wolnego kota przy sile pchajacej 1028,6226
Hamulec wolnego kota przy sile ciagnacej 1028,0002
Hamulec cierny dla sity ciagnacej/pchajacej 1028,7851
Wytacznik krancowy 1043,0021
System zamawiania | D | sp | | |_| |_| |
| I
Typ
Obciagzenie:
1000 N 1010
2500N 2530
3200N 3250
4500 N 4550
Skok (S):
100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600
Opgcje dla klienta:
Standard 01
Nakretka z brazu, specjalny smar do =30 °C 08
Dodatkowa tuleja (L=5+280 mm) 09
Tuleja ochronna wykonana ze stali nierdzewnej 14
Wydtuzony wat 122
Strefa 22 wg ATEX (I 3 D T 150 °C) 131
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Legenda: 174 25
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu L=5+406
Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugosé Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia ohcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
SKG 6005* 6 000 6 000 55 55 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
SKG 10010** 10000 10000 30 30 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
SKG 13020** 13 000 13 000 15 15 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
SKG 15040** 15 000 15 000 8 8 100-600 S+406 24 DC 54 14,6
*QOkres wykorzystania 30%
** Okres wykorzystania 10 %
System zamawiania | S | K6 | | |_| |_| |
| I
Typ
Obciazenie:
6000 N 06005
10000 N 10010
13000 N 13020
15000 N 15040
Skok (S):
100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600
Opcje dla klienta:
Standard 01
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Magforce SKD Eﬁ;}
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S cd Q
Legenda: 95 '
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosé Napiecie Wspétczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm % IP kg
SKD 10007* 10000 10000 25 25 100-600 S+406 3x 400 AC 54 14,6
SKD 12010** 12 000 12 000 21 21 100-600 S+406 3x400AC 54 14,6
SKD 15020** 15 000 15 000 11 11 100-600 S+406 3x400AC 54 14,6
SKD 15040** 15 000 15000 5 5 100-600 S+406 3x400AC 54 14,6
*QOkres wykorzystania 25%
** Okres wykorzystania 10 %
System zamawiania | S | KD | | |_| |_| |
L 1T
Typ
Obciagzenie:
10000 N 10007
12 000 N 12010
15000 N /11 mm/s 15020
15000 N /5 mm/s 15040
Skok (S):
100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600
Opgcje dla klienta:
Standard 01
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Magforce STW @116 1 =170
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Legenda: I~
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu Eél
Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugosé Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
STW 5007* 5000 5000 12 12 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
STW 7010** 7000 7 000 8 8 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
STW 10020** 10 000 10 000 4 4 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
STW 15040** 15 000 15 000 2 2 100-600 S+273 230 AC 54 14,6
*Okres wykorzystania 15%
** Okres wykorzystania 10 %
System zamawiania | S | T W| | | _| |_ | |
L 1T
Typ
Obciazenie:
5000 N 05007
7000 N 07010
10000 N 10020
15000 N 15040
Skok (S):
100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600
Opcje dla klienta:
Standard 01
Wytacznik krancowy 05
Smar do niskich temperatur 08
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4 Systemy wykonawcze

Sitowniki liniowe

Magforce STG
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L=5+290
L=S+377
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Legenda: —
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu JE#
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosé Napiecie Wspétczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm v IP kg
STG 10007 10 000 10000 14 14 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
STG 12010 12 000 12 000 11 11 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
STG 15040 15 000 15 000 3 3 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
STG 15020 15 000 15000 5 5 100-600 S+273 24 DC 54 14,6
* Okres wykorzystania 10 %
System zamawiania | S | TG | | |_| |_| |
L 1T
Typ
Obciazenie / Predkosc¢:
10000 N 10007
12 000 N 12010
15000 N /5 mm/s 15020
15000 N /3 mm/s 15040
Skok (S):
100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600
Opcje dla klienta:
Standard 01
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Magforce STD o116 218 H8 =170
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JEJ
Legenda:

N
S = skok léél
L = dtugos¢ po cofnieciu

Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugosé Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
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N mm/s mm mm v IP kg

STD 10007* 10000 10000
STD 12010** 12 000 12 000
STD 15040** 15000 15000
STD 15020** 15 000 15000

0 10 100-600 S+273 3x400AC 54 14,6
100-600 S+273 3x400AC 54 14,6
100-600 S+273 3x400AC 54 14,6
100-600 S+273 3x400AC 54 14,6

NS
NS

*QOkres wykorzystania 25%
** Okres wykorzystania 10 %

System zamawiania | S | T/D | | |_| |_| |
L 1T

Typ

Obciazenie / Predkos¢:

10000 N 10007
12 000 N 12010
15000 N / 4 mm/s 15020
15000 N/ 2 mm/s 15040

Skok (S):

100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600

Opcje dla klienta:

Standard 01
Wydtuzony wat 11
Nakretka zabezpieczajaca przy pchaniu 13
Smar do niskich temperatur 19
Nakretka zabezpieczajaca przy pchaniu i ciggnieciu 34

akF 191



4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Magforce SKS/SKA L=S+465
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Legenda: i

S = skok ﬂ: 7
L = dtugos¢ po cofnigciu C i

=302

Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugos¢ Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie

N mm/s mm mm v IP kg
SK(S/A) 15404 15 000 15000 45 45 100-600 S+465 3x400AC 54 30
SK(S/A) 20406 20000 20 000 33 33 100-600 S+465 3x400AC 54 30
SK(S/A) 25412 25000 25000 17 17 100-600 S+465 3x400AC 54 30
SK(S/A) 30423 30000 30000 10 10 100-600 S+465 3x400AC 54 30

* Okres wykorzystania 10 %

System zamawiania | S |

=
T
T

Typ

Opcje:
Brak opgji
Z wytacznikami krancowymi i/lub potencjometrem A

Obciazenie:

15000 N 15404
20000 N 20406
25000 N 25412
30000 N 30423

Skok (S):

100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600

Opgcje dla klienta:
Standard 01
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Magforce SLS 220
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L=S+446
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Legenda:
S = skok
L = dtugos¢ po cofnigciu

Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosc Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie  ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia ohcigzenie

N mm/s mm mm v IP kg
SLS 18006 18 000 18 000 70 70 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
SLS 34013 34000 34000 35 35 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
SLS 50020 50 000 50 000 23 23 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
SLS 50028 50 000 50 000 16 16 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0
SLS 50050 50 000 50 000 9 9 100-600 S+446 3x400AC 54 40,0

* Okres wykorzystania 10 %

System zamawiania Is|L|s]| || || | |

Typ

Obciazenie:

18 000 N 180
34 000 N 340
50 000 N 500

Predkos¢ przy braku obciazenia

70 mm/s, tylko dla wersji obcigzenia 180 06
35 mm/s, tylko dla wersji obciazenia 340 13
23 mm/s, tylko dla wersji obcigzenia 500 20
16 mm/s, tylko dla wersji obcigzenia 500 28
9 mm/s, tylko dla wersji obcigzenia 500 50

Skok (S):

100 mm 100
200 mm 200
300 mm 300
400 mm 400
500 mm 500
600 mm 600

Opcje dla klienta:
Standard 01
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CALA 36A

CALA 36A (ilustracja 10) jest sitownikiem

o zwartej budowie, z zasilaniem

12/24 VDC, przeznaczonym do zastosowan
przemystowych. Silnik i wrzeciono
napedowe sitownika sg podtaczone w jednej
linii, poprzez zespot przektadni planetarnej.
Dzieki temu ten kompaktowy sitownik

moze byc¢ stosowany w aplikacjach, gdzie
przestrzen jest ograniczona. Dostepny jest
szeroki zakres systemow sterowania SKF.

Korzysci:

e Obcigzalnos¢ 600 N

12 lub 24 VDC

e Zwarta budowa

e Nasmarowane na caty okres trwatosci
uzytkowej

e Konstrukcja odporna na korozje

¢ \Wysoka niezawodno$¢ pracy

e Mozliwo$¢ wyboru przytaczy przednich

o Wytaczniki krancowe, jako wyposazenie
dodatkowe

llustracja 10 h

Wykres osiqgéw eksploatacyjnych

Dane techniczne i Podane wartosci dla temperatury 20 °C
Mak‘s.‘ob.cia_ienie dynamiczne: 600N (mr\;/s) (L)
Obcigzenie statyczne: 1 000N 504 5-
Predkos¢: 23-12 mm/s
Napiecie zasilania: 12 lub 24 VDC 409 4+
Pobor pradu: 0,5 do 4,4 A (12 V DC) 304 34 (22 V)
0,25 do 2,2 A (24 V DC) 20d 2
Wspotczynnik wykorzystania: 5% przy maksymalnym obciazeniu dynamicznym
Wspotczynnik ochrony: P44 104 1 (24 V) -
Norma: EN 50 081-1 04 0 i i i i
Zakres temperatury: 0°C do+50°C 0 200 400 600 800 F(N)
Waga: 0,9 do 1,4 kg
Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugosé Napiecie Wspotczynnik Waga
po cofnieciu ochrony
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie

N mm/s mm mm VDC IP kg

CALA 36A 600 600 23 12 50-200 S+215/226/257  12/24 4t 0,9-1,4

* Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego
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Legenda:
S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu

Wytqczniki krancowe CAXC 33

ap
e | e

750

45

Uwaga:

Redukuje efektywnq dtugos¢ skoku o okoto
20 mm. Nalezy zamawia¢ oddzielnie.
Wiecej informagji na stronie 228

System zamawiania clalLlAal3 e X x| 4 /
[cIA[LTAT3T6][Ax Ix[4][ /[ ][ |

Typ

Skok (S):

50 mm 050

100 mm 100

150 mm 150

200 mm 200

50 mm<5<200 mm I

Przytacze przednie

Gwint zewnetrzny, M12 G3
Przytacze widetkowe, @=10,1 mm G5
Otwor, @=10,0 mm G6

Napiecie silnika:
12VDC D12
24VDC D24

Kabel:

Prosty 0,25 m, bez wtyczki U
Prosty 1,9 m, wtyczka typu jack T2
Prosty 1,9 m, bez wtyczki T2P
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

MATRIX

Seria MATRIX (ilustracja 11) obejmuje
sitowniki o duzej sile dziatania zasilane
pradem zmiennym i statym. Pracujg one
bardzo cicho, zajmujg mato miejsca i moga,
by¢ zainstalowane pod prawie kazdym
katem w pozycji pionowej lub poziome;j.

Korzysci:

e Duza trwatos¢ uzytkowa

e (Cicha praca

e Petny system ze sterowaniem,
jednostkami wykonawczymi i akcesoriami

e Mozliwa synchronizacja

e Zwarta budowa i estetyczny wyglad

o Nakretka zabezpieczajaca w standardzie

e Okres wykorzystania 1 min/9 min

llustracja 11 h

. J

Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugosé Napiecie Wspoétczynnik Waga
po cofnieciu* ochrony***
pchanie ciagniecie bez petne (S) (L)
ohciazenia ohcigzenie
N mm/s mm mm \% IP kg

MAX1.-A 4000 4000 7 5 50-700 S +195* 24 DC 66S 4,0
MAX1.-B 2000 2000 9 6 50-700 S +195* 24 DC 66S 3,7
MAX1.-C 1500 1500 18 13 50-700 S +195* 24 DC 665 3,6
MAX3.-A 8000 6000 7 5 50-700 S +215** 24/12 DC 66S 4,5
MAX3.-B 4000 4000 9 6 50-700 S+ 215** 24/12 DC 665 4,2
MAX3.-C 3000 3000 18 13 50-700 S +215** 24/12 DC 66S 4,0
MAX6.-A 8000 6000 8 6 50-700 S+ 215** 120/230AC 665 4,8
MAX6.-B 4000 4000 10 8 50-700 S +215** 120/230AC 66S 4,5
MAX6.-C 3000 3000 18 15 50-700 S +215** 120/230AC 66S 4,2
* Jezeli skok < 350 mm: L=5+260 mm
** Jezeli skok > 350 mm: L=5+280 mm
*** Wspotczynnik ochrony dotyczy warunkow statycznych. W przypadku aplikacji dziatajacych poza pomieszczeniami prosimy o kontakt z SKF.

Kody typu dla wyposazenia dodatkowego
Kabel sieciowy Wtyczka Kraj Numer zamowieniowy Uwagi
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE ZKA-140306-3500
Kabel prosty 3,5 m SEV CH ZKA-140316-3500
Kabel prosty 3,5 m uL USA ZKA-140355-3500
Kabel prosty 3,5 m Klasa szpitalna USA ZKA-140360-3500
Kabel prosty 3,5 m Standard brytyjski UK ZKA-140350-3500
Kabel skrecany spiralnie 1,2 m /2,2 m Schuko DE ZKA-140342-1500
Kabel skrecany spiralnie 1,2 m /2,2 m SEV CH ZKA-140378-1200
Kabel prosty 3,5 m SEV CH ZKA-140426-3500 Kabel poliuretanowy
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE ZKA-140426-3500 Kabel poliuretanowy
Odciaznik kabla sieciowego ZUB-952253
Narzedzia do wtyczek (Jack/D-Sub/Mains) 140375
Adapter urzadzenia roboczego (D-Sub 9 stykow) 140420
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L da:
S L=195+5 | 107 ‘ egenda

S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu

System zamawiania mu - I:I |

Typ

(Al JLILJL I Tooo]

5

Napiecie silnika:
24 VDC 0
24 VDC ze zintegrowanym przerwaniem doptywu pradu 1

Obciazenie:

4000 N A
2000 N B
1500 N C

Skok (S):

50 mm 050 245
100 mm 100 295
150 mm 150 345
200 mm 200 395
250 mm 250 445
300 mm 300 495
350 mm 350 545
400 mm 400 660
450 mm 450 710
500 mm 500 760
550 mm 550 810
600 mm 600 860
650 mm 650 910
700 mm 700 960

Kolor:
Szary A

Kabel/Wtyczka przytaczeniowa:
Kabel prosty, 2,5 m, wtyczka DIN8 C5

Orientacja przytacza tylnego:

Brak gtowicy widetkowe] (opcja dostosowana do wymagan klienta)
Standard (jak na rysunku)

Obrocone o 90°

N = O

Opcje 1:

Brak opcji, dotyczy tylko sitownika ,A” 0

Szybkie roztaczanie + EKZm, pchanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do przycisku (dla sitownika konstrukgji ,C” jest L = + 115 mm)* E

Szybkie roztaczanie + EKZm, pchanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do linki Bowdena (dla sitownika konstrukgji ,C” jest L = + 115 mm)* G

Mechaniczne zabezpieczenie przeciw zacisnieciu, ciagniecie, bez unieruchamiania w pozycji koncowej

(dla sitownika konstrukgji ,A” jest L = + 45 mm, dla ,B”i.C" jest L = + 30 mm) |

Mechaniczne zabezpieczenie przeciw zacisnieciu, pchanie, bez unieruchamiania w pozydcji koncowej

(dla sitownika konstrukgji ,A” jest L = + 45 mm, dla ,B" i ,C” jest L = + 30 mm)

Sita pchajaca, dla sitownikow w wersji ,B” i ,C” M

Sita ciagnaca, dla sitownikow w wersji ,B” i ,C” N
*Min. skok: 150 mm do 300 mm; EKZm: mechaniczne zabezpieczenie przeciw zaci$nieciu

—

Opcje 2:

Brak opcji

Pojedynczy koder, 8 pulséw (niemozliwe przy elektrycznym zabezpieczeniu przeciw zacisnieciu), wtyczka typu jack
Podwajny koder, wtyczka DIN8

m > O

Opcje 3:
Brak opcji -
Awaryjne opuszczanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do dzwigni zaciskowej (dla sitownika konstrukgji ,A”, L + 30 mm) vV
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

MAX3
10 Legenda:
- S L=5+215/280 S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu
leof { ng
SpLEl=—————— -
@12 2
]
0
Q

System zamawiania

Typ

Napiecie silnika:

24 VDC 0

12VDC 2

Obciazenie:

8000 N A

4 000N B

3000 N C

Skok (S):

50 mm 050 265
100 mm 100 315
150 mm 150 365
200 mm 200 415
250 mm 250 465
300 mm 300 515
350 mm 350 565
400 mm 400 680
450 mm 450 730
500 mm 500 780
550 mm 550 830
600 mm 600 880
650 mm 650 930
700 mm 700 980
Kolor:

Szary

Kabel/Wtyczka przytaczeniowa:
Kabel prosty, 2,5 m, wtyczka DIN8

c5

Orientacja przytacza tylnego

Brak gtowicy widetkowe] (opcja dostosowana do wymagan klienta)
Standard (jak na rysunku)

Obrécone o 90°

N RO

Opgje 1:
Brak opcji, dotyczy tylko sitownika ,A"

0

Szybkie roztaczanie + EKZm, pchanie, otwor w gtowicy widetkowej réwnolegty do przycisku (dla sitownika konstrukgi ,C” jest L = + 115 mm)* E
Szybkie roztaczanie + EKZm, pchanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do linki Bowdena (dla sitownika konstrukgi ,C” jest L = + 115 mm)* G

Mechaniczne zabezpieczenie przeciw zacisnieciu, ciagniecie, bez unieruchamiania w pozycji koncowej
(dla sitownika konstrukgji A" jest L = + 45 mm, dla ,B" i .C" jest L = + 30 mm)

Mechaniczne zabezpieczenie przeciw zaciénieciu, pchanie, bez unieruchamiania w pozydji koncowej
(dla sitownika konstrukgji A" jest L = + 45 mm, dla ,B" i .C" jest L = + 30 mm)

Elektryczne zabezpieczenie przeciw zaci$nieciu (wytacznik bezpieczenstwa), ciagniecie

Elektryczne zabezpieczenie przeciw zaci$nieciu (wytacznik bezpieczenstwa), pchanie

Sita pchajaca, dla sitownikow w wersji ,.B” i ,C”

Sita ciagnaca, dla sitownikéw w wersji ,B” i ,C”

*Min. skok: 150 mm do 300 mm; EKZm: mechaniczne zabezpieczenie przeciw zacisnieciu

ZZT X -

Opcje 2:

Brak opgji

Pojedynczy koder, 8 pulsoéw (niemozliwe przy elektrycznym zabezpieczeniu przeciw zaci$nieciu), wtyczka typu jack
Podwajny koder, wtyczka DIN8

M > O

Opcje 3:
Brak opcji

Awaryjne opuszczanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do dZzwigni zaciskowej (dla sitownika konstrukgji ,A”, L + 30 mm)
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50 S = skok
L = dtugos¢ po cofnieciu

s L=5+215/280 ‘ 112 11 Legenda:
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System zamawiania muﬂ l_—_l-,___l lg;l IE l_—_l l_—_l l_—_l I_O—_I

Typ

Napiecie silnika:

230 VAC/50 Hz, zintegrowane sterowanie pneumatyczne

120 VAC/60 Hz, zintegrowane sterowanie pneumatyczne

230 VAC/50 Hz, zintegrowane sterowanie niskonapieciowe z dodatkowym wyjsciem 24V DC
120 VAC/60 Hz, sterowanie + 1 kanat z dodatkowym wyjsciem 24V DC

230 VAC/50 Hz, zintegrowane sterowanie niskonapieciowe

120V AC/ 60 Hz

O~ WNERE O

Obciazenie:
8000 N
4 000N
3000 N

Skok (S):

50 mm 050 265
100 mm 100 315
150 mm 150 365
200 mm 200 415
250 mm 250 465
300 mm 300 515
350 mm 350 565
400 mm 400 680
450 mm 450 730
500 mm 500 780
550 mm 550 830
600 mm 600 880
650 mm 650 930
700 mm 700 980

O W >

Kolor:
Szary A

Kabel/Wtyczka przytaczeniowa:
Brak kabla 0

Orientacja przytacza tylnego
Standard (jak na rysunku) 1

Opcje 1:
Brak opcji, dotyczy tylko sitownika ,A" 0
Szybkie roztaczanie + EKZm, pchanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do przycisku (dla sitownika konstrukgji ,C” jest L = + 115 mm)* E
Szybkie roztaczanie + EKZm*, pchanie, otwor w gtowicy widetkowej pod katemn 90°do przycisku (dla sitownika konstrukgi ,C” jest L = + 115 mm)* F
Szybkie roztaczanie + EKZm, pchanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do linki Bowdena (dla sitownika konstrukgji ,C” jest L = + 115 mm)* G
Szybkie roztaczanie + EKZm, pchanie, otwdr w gtowicy widetkowej pod katem 90° do linki Bowdena (dla sitownika konstrukgji ,C” jest L = + 115 mm)* H
Mechaniczne zabezpieczenie przeciw zaciénieciu, ciagniecie, bez unieruchamiania w pozycji koncowej

(dla sitownika konstrukcji ,A” jest L = + 45 mm, dla ,B”i,C” jest L = + 30 mm) |
Mechaniczne zabezpieczenie przeciw zacisnieciu, pchanie, bez unieruchamiania w pozycji koncowej
(dla sitownika konstrukgji ,A” jest L = + 45 mm, dla ,B" i ,C” jest L = + 30 mm)

Elektryczne zabezpieczenie przeciw zaci$nieciu (wytacznik bezpieczenstwa), ciagniecie
Elektryczne zabezpieczenie przeciw zaciénieciu (wytacznik bezpieczenstwa), pchanie

Sita pchajaca, dla sitownikow w wersji ,B” i ,C”

Sita ciagnaca, dla sitownikéw w wersji ,B" i ,C”

ZZTrr X -

*Min. skok: 150 mm do 300 mm; EKZm: mechaniczne zabezpieczenie przeciw zacisnigciu

Opcje 2:
Brak opcji 0

Opcje 3:
Brak opcji _
Awaryjne opuszczanie, otwor w gtowicy widetkowej rownolegty do dzwigni zaciskowej (dla sitownika konstrukgji ,A”, L + 30 mm) \
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CARE 33

Dzieki efektywnej budowie sitowniki

serii CARE 33 (ilustracja 12) maja,
wysoka nosnos¢ dynamiczna, pracuja,
cicho i charakteryzuje je niski pobor
pradu. Przektadnia ma mozliwos¢
ptywania, dzieki czemu $ciezka obcigzenia
przechodzi bezposrednio przez tozysko
podpierajace umieszczone w przytaczu
tylnym. Ta konstrukcja zapewnia duzg
trwatos¢ uzytkowa i minimalizuje

poziom przenoszonego hatasu. System
sitownika CARE 33 oferuje szeroki zakres

oszczedno$¢ energii, zabezpieczenie przed
przecigzeniem, odciecie transformatora,
sterowanie zdalne na podczerwien

i wytaczniki krancowe CAXC. Poniewaz silnik
jest w stanie wygenerowa¢ wiekszy moment
obrotowy niz wymagany do wytworzenia
znamionowej sity, nasze wybrane
urzadzenia sterujace sa skonfigurowane

do zapewnienia prawidtowej pracy.

Korzysci:

e Cicha praca

e Roznorodne warianty predkos¢/obcigzenie
tatwos¢ regulacji wytacznikow

llustracja 12 )

\ J
dodatkowych wtasciwosci, takich jak krancowych
e Rozne opcje przytaczenia
L=5+193
D64 ET
@50 o
EE%
% a1
L=5+162
13 : SI ==
Legenda: = 2 - o
S = skok N N o = - a1 % 13 L=5+150
L = dtugos¢ fnieci P Q || | —
e \7j 212 1 Ll % Widok §1 i @
* Wymiar zalezy od wybranego L.26] ~ " 54 orientacyjny
przytacza przedniego 33 59 Lo+ (1507162/1593) przytacza tylnego mJ
Dane techniczne CARE 33A CARE 33M CARE 33H
Maks. obciazenie dynamiczne: 2 000N 1 400 N 800 N
Maks. obciazenie statyczne: 6 000 N 3000 N 3000 N
Dtugos¢ skoku: 50-300 mm 50-500 mm 50-500 mm
Predkos¢: 8-12 mm/s 16-22 mm/s 32-45 mm/s
Napiecie sieci zasilajacej: 12 VDC lub 24 VDC 12 VDC lub 24 VDC 12 VDC lub 24 VDC
Maks. pobor mocy: 12 VDC/8 A, 24VDC/3,5 A 12 VDC/8 A, 24 VDC/3,5 A 12 VDC/8 A, 24 VDC/3,5 A
Wspotczynnik wykorzystania: 20 % przy 2 000 N 20 % przy 1 400 N 20 % przy 800 N
Kabel: Skrecany spiralnie lub prosty, 2,0 m Skrecany spiralnie lub prosty, 2,0 m Skrecany spiralnie lub prosty, 2,0 m
Wtyczka przytaczeniowa: DIN 8 - stykowa DIN 8 - stykowa DIN 8 - stykowa
Typu jack Typu jack Typu jack
Brak przytacza: Kabel 6 zytowy do kodera Kabel 6 zytowy do kodera Kabel 6 zytowy do kodera
Kabel 2 zytowy Kabel 2 zytowy Kabel 2 zytowy
Koder: Czujnik Halla Czujnik Halla Czujnik Halla
Wspétczynnik ochrony: P44 lub IP65 P44 lub IP65 IP44 lub IP65
Materiat obudowy: Poliamid PA-6 Poliamid PA-6 Poliamid PA-6
Wyprodukowane zgodnie z: EN 55 014, EN 55 011 EN 55 014, EN 55 011 EN 55 014, EN 55 011
Typ Sita Maks. predkosé¢ Skok Dtugos¢ Napiecie Wspotczynnik  Waga
po cofnieciu* ochrony
pchanie ciggniecie bez petne (S) (L)
obciazenia ohcigzenie
N mm/s mm mm vDC IP kg
CARE 33H 800 800 45 32 50-500 S+150/162/193 12 - 24 44[65 15-2,4
CARE 33M 1400 1400 22 16 50-500 S+150/162/193 12 -24 44[65 15-2,4
CARE 33A 2000 2000 12 8 50-300 S+150/162/193 12-24 44[65 15-2,0
* Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego
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System zamawiania |C|A|R|E|3|3|l_—_|| H_—_H_—_H_—_H_—_H___H—H_H___I

| I
Typ
Obciazenie:
2 000N A
1400 N M
800 N H
Skok (S):
50 mm 050
100 mm 100
150 mm 150
200 mm 200
300 mm 300
400 mm (niemozliwe dla CARE 33A) 400
500 mm (niemozliwe dla CARE 33A) 500
Przytacze przednie
Otwor, @=12,0 mm 1
Otwor, @=12,7 mm 2
Otwor, @=10,0 mm, rowek 6,1 mm (dtugos¢ po cofnieciu, L = S + 162 mm) 3
Gwint zewnetrzny M12 (dtugos¢ po cofnieciu, L = S + 193 mm) 4
Przytacze tylne:
Otwor, @=12,0 mm 1
Otwor, @=12,7 mm 2
Otwor, @=8,0 mm 3
Otwor, @=10,0 mm 4
Wspotczynnik ochrony:
IP65 1
P44 2
Sprzezenie zwrotne:
Brak opgji 0
Koder podwojny (dwukanatowy) 1
Kabel/Wtyczka przytaczeniowa:
Prosty, 2,0 m, brak ztacza 1
Skrecany spiralnie, 2,0 m, wtyczka typu jack 2
Prosty, 2,0 m, wtyczka DIN 8U (do kodera dwukanatowego) 3
Prosty, 2,0 m, wtyczka typu jack 5
Orientacja przytacza tylnego:
0° 000
15° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara 015
30° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara 030
45° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara 045
60° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara 060
75° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara 075
90° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara 090
105° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara 105
120° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara 120
130° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara 130
150° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara 150
165° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara 165
Napiecie silnika:
24 VDC 24
12VDC 12
Wrtasciwos¢ samohamownosci (konieczne przy wyborze wersji obciazenie/predkosé ,H” lub ,M”):
Brak wymogu samohamownosci 0
Samohamownos¢ przy sile ciagnacej 1
Samohamownos¢ przy sile pchajacej 2
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Seria IMD3 (ilustracja 13) " llustracja 13 )
Whasciwosci / Korzysci
e Temperatura otoczenia —15 °C do +65 °C
e Nasmarowane na dtuzszy okres trwatosci
e Tuleja przedtuzajaca (aluminiowa)
e Tuleja ochronna (aluminiowa)
e Obudowa ze stopu cynku
o Kota zebate ze sproszkowanego metalu
e Zintegrowane wytaczniki krancowe
e Okres wykorzystania 25%
e Wspotczynnik ochrony IP65
¢ Naped $rubowo-gwint ACME
e Samohamowny
Opcje
e Potencjometr (10 kQ/10 obrotow)
o Uktad zabezpieczajacy termiczny w silniku
N\ J
Wykres osiqgéw eksploatacyjnych: (wersje obcigzenia; ,,05", ,,10", ,,20”, ,30” i ,,40” - patrz system zamawiania na nastepnej stronie)
Predkos¢ w funkcji Obciazenia (sity) Prad w funkcji Obciazenia (sity)
Predkos¢ (mm/s) 12/24 VDC 12 VDC 24 VDC
60 — Prad (A) 12/24 VDC
50 —\ 5.0
40 05 4,0 05 2,4
30 20 30
30 3,0 4018
I 2,0 1,2
10—
R 1,0 06
0 I I I I I I I I I
0 2100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 T T T T T T T T T 1
Obciazenie (N) 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Obciazenie (N)
Typ Sita** Maks. predkosé Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik  Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm vV DC IP kg
IMD3 05 120 120 57 45 50-300 —* 12 -24 65 1,5
IMD3 10 240 240 30 24 50 - 300 —* 12 -24 65 1,5
IMD3 20 500 500 16 13 50-300 —* 12-24 65 1,5
IMD3 30 750 750 10 8 50-300 —* 12-24 65 1,5
IMD3 40 1000 1000 8 6 50-300 —* 12-24 65 1,5
* Patrz tabela ponizej, ** Maks. obciazenie statyczne wynosi 2500 N
Wymiary w mm*
Skok 50 100 150 200 250 300
Dtugos¢ po cofnieciu (L7) 158 209 260 311 362 413
Dtugos¢ po cofnieciu (Lp) 192 243 294 345 396 447
*Tolerancja: S, L1 i L2: + 2,0 mm
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Seria IMD3 L1

9
an . ]
<
wn (=]
: : T E
_____J &
C3
20,5 3%
. =
G i It
B Bez potencjometru
Cofaé Wysuwac % —
. B
Biaty Purpurowy Zotty w2
8111 9

Biaty o o 10K @%@ <0 p—

: % ol
Purpurowy 2] N 8
= J\ |20

aum oo

24

38,5

82
|
<y

S
T
38,5
Q

Zotty B Z potencjometrem

Rozdzielczo$¢ potencjometru

Skok 50 100 150 200 250 300

Q /mm 94,4 94,4 47,2 47,2 15,72 15,72

System zamawiania || M|D|3|-| | |_| |_|_, |_|E_|;|:|;|_D-|
Typ

Napiecie:
12VDC 12
24VDC 24

Obciazenie:

120N 05
240N 10
500 N 20
750N 30
1000 N 40

Skok:

50 mm 050
100 mm 100
150 mm 150
200 mm 200
250 mm 250
300 mm 300

Opcja 1:

Potencjometr (10 kQ)

Brak

Uktad zabezpieczajacy termiczny

Potencjometr + Uktad zabezpieczajacy termiczny

N — O™

Wspotczynnik ochrony:
IP65 65

Przytacza:
Otwor @=6,4 mm 1

Dtugos¢ kabla:
600 mm 06
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Seria ID8A (ilustracja 14)

Whasciwosci / Korzysci

e Temperatura otoczenia —26 °C do +65 °C

¢ Naped $rubowy — gwint ACME

e Tuleja przedtuzajaca (stalowa),
malowana proszkowo

e Obudowa ze stopu aluminium
malowana proszkowo

o Kota zebate ze sproszkowanego metalu

e Zwiekszona odporno$¢ na korozje

e Mechaniczne zabezpieczenie przed
przecigzeniem (sprzegto)

¢ Nasmarowane na caty okres trwatosci

Whytrzymata konstrukcja, zaprojektowana
na ciezkie warunki otoczenia

e Nosnos$c¢ statyczna 4500 N
Samohamowny

Okres wykorzystania 25%

Certyfikowane (CE 55011)

Opcje
o Uktad zabezpieczajacy termiczny
e Potencjometr (10 kQ / 10 obrotéw)

llustracja 14 h

&

Wykres osiqgéw eksploatacyjnych: (wersje obcigzenia; ,,10” i ,,20"- patrz system zamawiania na nastepnej stronie)

Predko$¢ w funkcji Obciazenia (sity)

Prad w funkcji Obciazenia (sity)

Predkoé¢ (mm/s) 12 VDC 24 VDC
50 Prad (A) 12/24 VDC
20 -
40
10 16 - 8
30 10
12 6
20 20
U 8 4 4
10
4 2
0 T T T 1
0 500 1000 1500 2000 2500 0 T T T T 1
Obciazenie (N) 0 500 1000 1500 2000 2500
Obciazenie (N)
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik  Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie  bez petne (S) (L)
ohciazenia obcigzenie
N mm/s mm mm VDC IP kg
ID8A 10 1500 1500 38 25 102 -610 —* 12 - 24 65 6
ID8A 20 2500 2500 20 13 102 - 610 —* 12 - 24 65 6
Z wytacznikiem krancowym* Bez wytacznika krancowego**
Skok (mm) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610
L1 (Dtugos¢ po cofnigciu w mm)* 338 389 440 592 T4t 897 262 313 364 465 668 821
L2 (Dtugos¢ po cofnigciu w mm)* 376 427 478 630 782 935 300 351 402 503 706 859
*Tolerancja; S, L1 i L2: + 5,0 mm (jesli S > 300 mm, S + 7,5 mm)
**Tolerancja; L1i L2 =+3,8mm, S =+ 2,5 mm
Potencjometr
Skok 102 153 204 305 457 610
Q/mm 59 59 29,5 29,5 9,84 9,84
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Seria IDSA

L1

18 (43)*| 11,5
Rozne mocowanie tylnego tacznika ] =
kabtakowego: CO-C5 © - — — — — g T &
3 | @13
o} |
—He
IS
=== Przy kierunku przetaczania L/S:
106 CZERWONY (+) i CZARNY (-) = wysuw
1635 CZERWONY (-) i CZARNY (+) = cofanie
L2
’ Izt.,s 107,5 18 (43)*] 11.5
Cofac Wy: ¢ LN Rt
141155 i
« )
! —g[—Heals
Potencjometr: Biaty Czerwony  Czarny 8 M8
Ogranicznik + potencjometr: (Biaty) (Zielony) (Brazowy) "y - @13
0K ow 10K 3 —
Biaty a
e . . )
Caerwony 'g Kierunek przetaczania W/0 L/S:
(Zielony) @ CZERWONY (+) i CZARNY (-) = cofanie
95 106 | CZERWONY (-) i CZARNY (+) = wysuw

(Brazowy)

System zamawiania |

Typ

o8] [A)-C [ LT[ I TJ-[]

L

Napiecie:
12VDC
24VDC

12
24

Obciazenie:
1500
2500

10
20

]

Skok:

102 mm
153 mm
204 mm
305 mm
457 mm
610 mm

100
150
200
300
450
600

Opcja 1:
Wytaczniki krancowe (tylko dla wersji obcigzenia 20)

LB

Opcje 2:
Potencjometr

Wspatczynnik ochrony:
IP65

65

Opcja 4:
Uktad zabezpieczajacy termiczny

Orientacja przytacza tylnego:
OO

30°

60°

90°

120°

150°

Dtugos¢ kabla:
130 mm

13

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Seria ID8B (ilustracja 15)

Whasciwosci / Korzysci

e Temperatura otoczenia —26 °C do +65 °C

Sruba kulkowa o wysokiej sprawnosci

¢ Naped o wysokiej sprawnosci

e Tuleja przedtuzajaca (ze stali nierdzewne))

e Tulgja ochronna (stalowa), malowana proszkowo

e Obudowa ze stopu aluminium malowana
proszkowo

e Kota zebate ze sproszkowanego metalu

e Zwiekszona odporno$c na korozje

e Zabezpieczenie przed przecigzeniem
(sprzegto)

llustracja 15 h

e Nasmarowane na caty okres trwatosci
uzytkowej

e Wytrzymata konstrukcja, zaprojektowana
na ciezkie warunki otoczenia

e Nosnos¢ statyczna 13600 N

e Bez ruchu wstecznego

e Okres wykorzystania 25%

e Certyfikowane (CE 55011)

Opcje
e Uktad zabezpieczajacy termiczny
e Potencjometr (10 kQ/10 obrotow)

Wykres osiqgéw eksploatacyjnych: (wersje obcigzenia; ,,05", ,,10” i ,,20"- patrz system zamawiania na nastepnej stronie)

Predkos¢ w funkcji Obciazenia (sity)

Prad w funkcji Obciazenia (sity)

Predkos¢ (mm/s)
75

60_\
45

30 _\
10

0

8
15— 20 4
0

12 VDC 24 VDC

Prad (A) 12/24 VDC

20 - 10

16 gl 8

12 2L
4
2

T T 1
0 1000 2000 3000 4000 5000 0

T T T T 1
1000 2000 3000 4000 5000

Obciazenie (N) Obciazenie (N)
Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik  Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm mm VDC IP kg
1D8B 05 2300 2300 65 45 102 -610 —* 12/24 65 6
1D8B 10 3500 3500 36 22 102 -610 —* 12/24 65 6
ID8B 20 4500 4500 22 13 102 -610 —* 12/24 65 6
Z wytacznikiem krancowym* Bez wytacznika krancowego**
Skok (mm) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610
L1 (Dtugosé po cofnieciu w mm)* 378 429 480 659 811 964 302 353 404 506 735 888
L2 (Dtugos¢ po cofnieciu w mm)* 416 467 518 697 849 1002 340 391 442 544 773 926
*Tolerancja; S, L1 i L2: + 5,0 mm (jesli S > 300 mm, S + 7,5 mm), ** Tolerancja; L1 i L2 = + 3,8 mm, S = + 2,5 mm
Potencjometr
Skok 102 153 204 305 457 610
Q/mm 59 59 29,5 29,5 9,84 9,84
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Seria ID8B

Rozne mocowanie tylnego tacznika
kabtakowego: CO-C5

Cofa¢ C Wysuwaé

Potencjometr: Biaty Czerwony  Czarny
Ogranicznik + potencjometr: (Biaty) (Zielony)  (Brazowy)
0K w 10K

Biaty

Czerwony
(Zielony)

(Brazowy)

150,5

150,5

L1

18 (43)*] 11,5

50,8
1
28,6

63,5

L2

@13

Przy kierunku przetaczania L/S:
CZERWONY (+) i CZARNY (-) = wysuw
CZERWONY (-) i CZARNY (+) = cofanie

18 (43)*]11,5

@
3|
S

106

System zamawiania |

Typ

Napiecie:
12 vDC
24 VDC

24

L]

L

Obciazenie (N):
2300
3500
4500

05

20

]

Skok:

102 mm
153 mm
204 mm
305 mm
457 mm
610 mm

100
150
200
300
450
600

Opgja 1:
Wytaczniki krancowe (tylko dla wersji obcigzenia 20)

Opcje 2:
Potencjometr

Wspoétczynnik ochrony:
IP65

LHEIS- LT

65

Opcja 4:

Kierunek przetaczania W/0 L/S:
CZERWONY (+) i CZARNY (-) = cofanie
CZERWONY (-) i CZARNY (+) = wysuw

Uktad zabezpieczajacy termiczny T

Orientacja przytacza tylnego

0° Co

30° Cc1

60° C2

90° c3

120° Ch

150° C5

Dtugos¢ kabla:

130 mm 13
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Seria IA4A (ilustracja 16)

Whasciwosci / Korzysci

e Temperatura otoczenia —26 °C do +65 °C

e Uktad zahezpieczajacy termiczny

e Naped $rubowy - gwint ACME

e Tuleja przedtuzajaca (ze stali nierdzewne))

e Tuleja ochronna (stalowa), malowana
proszkowo

e Obudowa ze stopu aluminium malowana
proszkowo

e Kota zebate ze sproszkowanego metalu

e Zwiekszona odpornosc¢ na korozje

llustracja 16 h

e Mechaniczne zabezpieczenie przed
przecigzeniem (sprzegto)

e Nasmarowane na caty okres trwatosci
uzytkowej

o Wytrzymata konstrukcja, zaprojektowana
na ciezkie warunki otoczenia

e Nosénos¢ statyczna 4500 N

e Samohamowny

o Okres wykorzystania 25%

Opcje
e Potencjometr (10 kQ/10 obrotow)

Wykres osiqgow eksploatacyjnych: (wersje obcigzenia; ,,10” i ,20”- patrz system zamawiania na nastepnej stronie)

Predkos¢ w funkcji Obciazenia (sity)

Prad w funkcji Obciazenia (sity)

Predko$¢ (mm/s) 115 VAC 230 VAC
50— Prad (A) 115/230 VAC

3,0 7 1,5
40
" 2,4 N 10 20 1,2

10 1,8+ 4/ 0.9

20 12 0
10 4 20

0,6 0,3
0 T T T 1 0

0 500 1000 1500 2000 2500 y ' ! '

Obcigzenie (N)

I
0 500 1000 1500 2000 2500
Obciazenie (N)

Typ Sita Maks. predkosé Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik  Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie  bez petne (S) (L)
obcigzenia obciazenie

N mm/s mm mm VDC IP kg
I1A4A 10 1500 1500 29 25 102 - 610 —* 115/230 65 8,5
IA4A 20 2300 2300 16 14 102 - 610 —* 115/230 65 8,5
Z wytacznikiem krancowym* Bez wytacznika krancowego**
Skok (mm) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610
L1 (Dtugosé po cofnieciu w mm)* 440 440 440 592 T4t 897 380 415 415 465 668 821
L2 (Dtugos¢ po cofnieciu w mm)* 478 478 478 630 782 935 418 453 453 503 706 859
*Tolerancja; S, L1 i L2: + 5,0 mm (jesli S > 300 mm, S + 7,5 mm), ** Tolerancja; L1 i L2 = + 3,8 mm, S = + 2,5 mm
Potencjometr
Skok 102 153 204 305 457 610
Q/mm 59 59 29,5 29,5 9,84 9,84
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Seria IA4A L

24,5 70 30 (55)* [11,5
- . . T TS -
Rozne mocowanie tylnego tacznika gL " 2 BN
kabtakowego: CO-C5 dfoh— g R
gﬂ — 213
s P | B
[Sieev; inEE S B e i Sy
~ [Fe3
2 PR . B
Q Q
- ] @}:,:é
=

zerwony
= s b Caarny ,—*wysnw‘ 110/230 VAC
o fanie
Wytacznik krancowy* 304 ot ': }60/50 Hz
Bial
Zielony v

30(55)*[11,5

Cofat C Wysuwaé 107,5 (55)

M (=]
H =3 |
Potencjometr: Biaty Czerwony  Czarny ] g - SJ
Ogranicznik + potencjometr: (Biaty) (Zielony) (Brazowy) Y
0K cw 10K

Biaty

Czerwony
(Zielony)

93 9|

(Brazowy) ‘(:é

Sitownik z potencjometrem

System zamawiania |||A 4||E_| | | |_| | |_| | |

Typ

Napiecie:
115 VAC 110
230 VAC 230

Obciazenie:
1500 N 10
2300N 20

Skok:

102 mm 100
153 mm 150
204 mm 200
305 mm 300
457 mm 450
610 mm 600

Opcja 1:
Wytaczniki krancowe (tylko dla wersji obcigzenia 20) L

Opcje 2:
Potencjometr P

Opcje 3:
Uktad zabezpieczajacy termiczny T

Orientacja przytacza tylnego:

0° Co
30° 1
60° C2
90° C3
120° Ch
150° C5

Dtugos¢ kabla:
600 mm 06
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Seria IA4B (ilustracja 17)

Whasciwosci / Korzysci
e Temperatura otoczenia —26 °C do +65 °C
e Sruba kulkowa o wysokiej sprawnosci
o Uktad zabezpieczajacy termiczny
e Tuleja przedtuzajaca (ze stali nierdzewne))
e Tuleja ochronna (stalowa),
malowana proszkowo
e Obudowa ze stopu aluminium
malowana proszkowo
o Kota zebate ze sproszkowanego metalu
e Zwiekszona odpornosc na korozje

Zabezpieczenie przed przecigzeniem
(sprzegto)

Nasmarowane na caty okres trwatosci
uzytkowej

Wytrzymata konstrukcja, zaprojektowana
na ciezkie warunki otoczenia

Nos$nos¢ statyczna 13600 N

Bez ruchu wstecznego

Okres wykorzystania 25%

Opcje

Potencjometr (10 kQ/10 obrotow)

llustracja 17 h

Wykres osiqgéw eksploatacyjnych: (wersje obciqzenia — patrz system zamawiania na nastepnej stronie)

Predkos¢ w funkcji Obciazenia (sity)

Prad w funkcji Obciazenia (sity)

» 115 VAC 230 VAC
Predkos¢ (mm/s) Prad (A) 115/230 VAC
75 3,0 1 15
05

604 | 10
45 - 05 18 09
30

10 o o
15 20 0,6 - 0.3
0 T T T 1 0

T T
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Obciazenie (N)

T T
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Obciazenie (N)

Typ Sita Maks. predkos¢ Skok Dtugos¢ po Napiecie Wspotczynnik  Waga
cofnieciu* ochrony
pchanie ciagniecie  bez petne (S) (L)
ohcigzenia obcigzenie

N mm/s mm mm vV DC IP kg
IA4LB 05 2300 2300 57 46 102 -610 —* 115/230 65 6,0
1A4B 10 4500 4500 29 25 102 - 610 —* 115/230 65 6,0
1A4B 20 6000 6000 22 13 102 -610 —* 115/230 65 6,0
Z wytacznikiem krancowym* Bez wytacznika krancowego**
Skok (mm) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610
L1 (Dtugosé po cofnieciu w mm)* 429 429 480 659 811 964 380 404 404 506 735 888
L2 (Dtugos¢ po cofnieciu w mm)* 467 467 518 697 849 1002 418 442 442 544 773 926

*Tolerancja; S, L1 i L2: + 5,0 mm (jesli S > 300 mm, S + 7,5 mm), ** Tolerancja; L1 i L2 = + 3,8 mm, S = + 2,5 mm

Potencjometr

Skok 102 153 204 305 457 610

Q/mm 59 59 29,5 29,5 9,84 9,84
210
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Seria IA4B

R4zne mocowanie tylnego
tacznika kabtakowego: CO-C5

co

N\ @
/

®

Cofa¢ C Wysuwaé

Potencjometr: Biaty Czerwony  Czarny
Ogranicznik + potencjometr: (Biaty) (Zielony)  (Brazowy)
0K cw 10K

Biaty

Czerwony
(Zielony)

System zamawiania

Typ

L1

24,5 70 30 (55)* 11,5
‘
14155 —
1 | -
[W—ﬂ gl M
Q) L 8
@13 @13
T e W TR
i Ty~
w0 >
o
Q Q
v
35 55,5 9

304

L 107,5 30 (55)*] 11,5
]
14|75 i
b F’ 0]
ﬁ[l—r\ . . . 2 II]ES 3
8 S 1l S
213 213
[ +
=
) @ <
93 9| Czerwony
Wysuw
309 J

y >—t
7 coanie |110/230 VAC
Cofanie }so/so Hz
N

Sitownik z potencjometrem

Napiecie:
115 VAC
230 VAC

110
230

Obciazenie:
2300N
4500 N
6000 N

05

20

Skok:

102 mm
153 mm
204 mm
305 mm
457 mm
610 mm

100
150
200
300
450
600

Opcja 1:
Wytaczniki krancowe (tylko dla wersji obcigzenia 20)

Opcje 2:
Potencjometr

Orientacja przytacza tylnego:
00

30°

60°

90°

120°

150°

Dtugosc kabla:
600 mm

06

akF
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4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

Uktady sterowania

Do sterowania praca napedow liniowych

i kolumn teleskopowych dostepna jest
szeroka gama uktadow sterowania
(ilustracja 18). Pozwalajg one na
podtaczenie maksymalnie pieciu sitownikow
lub kilku zewnetrznych urzadzen. Istnieje
takze wersja do obstugi sitownikow

z zasilaniem bateryjnym (na prad staty).

Korzysci:
e System sterowania dostosowany
do potrzeb aplikacji
e Sterowanie pracg nawet pieciu sitownikow
e Podtaczenia do przetacznikow noznych,
recznych lub pulpitowych
e Funkcje podstawowe lub wersje
z przetwarzaniem sygnatu z kodera

Uktady sterowania Typ Sterowanie

llustracja 18 )

Maks. ilos¢ podtaczen silnikow

Wejscie

Wyjscie

v

V/A

BCU 4/5/8/9 Funkcje podstawowe
SCuU SCuUl Synchroniczny

SCU5 Synchroniczny

SCU9 Synchroniczny

212

o O O W

230/120AC
22-40DC
120 AC
230AC

24[7
24/23 or 30
24/18
24/18

akF



BCU

191
% i
N
w0l
i
170
Typ Sterowanie Maks. ilos¢ podtaczen silnikow Wejscie Wyjscie
v V/A
BCU 53 Funkcje podstawowe 3 120 24/[7
BCU 83 Funkcje podstawowe 3 230 2417

System zamawiania |_3—_|-|;g|l_3—_ll_—_||0|0|—|0|0||0|0|

Typ

Napiecie:
120 VAC 50/60 Hz (Klasa |)
230 VAC 50 Hz (Klasa Il)

o o1

Liczba kanatow:
3 kanaty 3

Kabel sieciowy:

Klasa I, prosty, 3,5 m, wtyczka dwustykowa, EU (do napiecia typu 8) 2J
Klasa I, prosty, 3,5 m, wtyczka dwustykowa, UK (do napiecia typu 8) 2H
Klasa I, prosty, 3,5 m, wtyczka trzystykowa, Klasa szpitalna (do napiecia typu 5) 2N
Klasa I, prosty, 3,5 m, wtyczka trzystykowa, UL (do napiecia typu 5) 2L

Kolor/Konstrukcja:
Szary 3

Opcja 1:
Wtyczka silnika DIN 8 i wtyczka urzadzenia roboczego HD15 1
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4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

System zamawiania |B|C P|| |_|_, |-| i_|| ||0|0|0|‘,___|@

LT
Typ
Parametryzacja BCU
Sposob dziatania:
Wszystkie kanaty oddzielnie 11
Kanat 2 +1 21
Wszystkie kanaty rownoczesnie 30
Trendelenburg T1
Silniki:
A CALA36A, ECO30, ECO50 3,7A Sitownik 1
C CARE33A, TLT10, TXG10 (EXG) 4,7A Sitownik 2
E TFG, ECO70, ECO90, CAT33, CAT32B 57A Sitownik 3
M MAX, TLG, THG 6,7 A
R R20, R21, R22, MD22, MD23 85A

Programowy start/stop:

Mocny, start O ms, stop O ms 0
Sredni, start 400 ms, stop 200 ms 3
Staby, start 1 000 ms, stop 500 ms 6
Opgcje:

Brak 0
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Notatki
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4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

Schemat potaczen dla opcjonalnych
zewnetrznych wytacznikow krancowych
Bezpieczenstwo przy defekcie pojedynczym
instalacji elektrycznej wymaga szeregowego
podtaczenia diod do wytacznikow. Styki NC
musza zosta¢ uzyte do zatrzymania ruchu;
styki NO sg uzywane do zaczecia ruchu.
Dane potaczenia wytacznika: 50 VDC min.,
100 mA min. (prad skuteczny przetaczania
okoto 10 mA)

1

SCU (ilustracja 19) llustracja 19

365

- A

A /) Opcjonalnie
bateria

2 3 Legenda:
\ 1) Dwa ztacza do urzadzen
roboczych HD15
2) Ztacze do wytacznika
krancowego HD15
3) Dodatkowe miejsce
na montaz
340 : 4) Tabliczka znamionowa
oprogramowania
Wyswietlacz napigcia roboczego (LED) 4 5‘ 6 7 5) Z’chze_g’féwne X .
6) Interfejs komunikacyjny
(opdja)
7) Ztacze baterii D-Sub9
(opdja)

87

150

38

ﬁﬂeﬂl@ﬂ@‘

\
(P
|
| Jr i
135
0511,
75

360

T
~
a
15

1

Do 6 podtaczen
za pomoca wtyczek DIN8

Widok bez pokrywy zabezpieczajqcej

Utozenie wtykéw wytqcznika kraficowego HD15

Funkcja Wtyk Kolor przewodu
(ZKA-160627-2500)
Wytacznik 1 2 brazowy/zielony
Wytacznik 2 4 czerwony/niebieski Wivk 1 s1
Wytacznik 3 6 fioletowy 4 |
Wytacznik 4 8 czerwony 8 5 Wivk2 © -
Wspolny (24 VDC impulsowy) 1,3, biaty/zotty, biaty/zielony 3 @ 0 Wk3 o—p—0o0—
5,7 szary/rozowy, czarny v Wtyk 4 O
Opc.Jlor)aln.e zasilanie zewnetrzne do wyjsc binarmych 9 njgbleskl 11 P 15 Wiyk 5 N S3-
Wyjscie binarne 1 (22-40 VDC/1A)) 10 rozowy
Wyjécie binarne 2 (22-40 VDC/1A) A7 szary L ”
Uziemienie dla wyjs¢ binarnych 12 Z6tty Wiyk7 o————p—0 0—
20-40 VDC, maks. 50 mA 13 zielony Wiyk 8 O
5 VDC impulsowy 14 brazowy
Uziemienie 15 biaty
Typ Sterowanie Maks. ilos¢ podtaczen silnikow Wejscie Wyijscie
% V/A
Scul Synchroniczny 22/40 DC 24/23 or 30
SCU5 Synchroniczny 120 AC 24/18
SCU9 Synchroniczny 230 AC 24/18

Wyposazenie dodatkowe Wtyczka Numer zamoéwieniowy
Kabel sieciowy, 3 styki Schuko ZKA-160637-3500
Kabel sieciowy, 3 styki SEV ZKA-160638-3500
Kabel sieciowy, 3 styki uL ZKA-160639-3500
Kabel sieciowy, 3 styki UK ZKA-160609-3050

Kabel sieciowy, 3 styki

216

UL, klasa szpitalna

ZKA-160640-3500
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System zamawiania sIclu]L [ I-[o][o][3][ ][ Ilo]-[o][o][0][o]

Typ

Uktad sterowania SCU

Napiecie:

24 VDC (tylko dla wersji szeSciokanatowej) 1
120 VAC, 60 Hz, klasa |
230 VAC, 50 Hz, klasa | 9

o

llo$¢ kanatow
3 kanaty 3
6 kanatow 6

Kolor/Konstrukcja
Szary 3

Bateria

Brak (tylko dla SCU16) 1
Przygotowane do zmieszczenia baterii
Bateria (2,7 Ah) podtaczona od spodu jednostki 3

N

Transformator
Brak (tylko dla SCU16) 0
Standard (wersja AC) 3

System zamawiania |S|C P|| | |-| | | | | | |'l_—_||_—_|@@

Typ
Parametryzacja SCU
Sposob dziatania:
Wszystkie kanaty oddzielnie 11
Kanat 2 + 1(+1+1+1) 21
Wersja sze$ciokanatowa (6) 2+2+1+1 22
Wersja trzykanatowa (3), wszystkie kanaty synchronicznie 30
Wersja sze$ciokanatowa (6) 3+1+1+1 31
Wersja sze$ciokanatowa (6) 4+1+1 41
Wersja sze$ciokanatowa (6), wszystkie kanaty synchronicznie 60
Trendelenburg T+1 (+1+1) T1
Sitowniki:

Sitownik 1
C TLT 10 47 A Sitownik 2
E TFG10 57A Sitownik 3
M MAX, TLG, THG 6,7A Sitownik 4*
R R20, R21, R22 85A Sitownik 5*
u R23, R24, R25 11,7 A Sitownik 6*

*dla SCUx3: wstaw zero

Programowy start/stop:

Mocny, start O impulséw, stop 0 impulséw
Sredni, start 12 impulséw, stop 6 impulséw
Staby, start 24 impulsy, stop 12 impulsow

o~ Ww o

Opgje:
Brak 0

Rozwiagzanie SCU oferuje wiele wiecej mozliwosci niz te podane w kodzie zaméwieniowym.
Mozesz pyta¢ o wiecej funkgji, jak ,wirtualne wytaczniki krancowe”, ,,zewnetrzne wytaczniki krancowe” itp.
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4 Systemy wykonawcze
Przetaczniki reczne

Przetaczniki reczne

Przetaczniki reczne (ilustracja 20)

stuza do sterowania pracg jednego lub
kilku sitownikow. Za pomoca_przyciskow
na ptycie czotowej mozna sterowac
ruchami sitownikow tatwo i precyzyjnie.
Przetaczniki reczne sa dostepne z roznymi
opcjami wtyczek. Istnieje takze wersja

na podczerwien dla uzyskania wiekszej
elastycznosci dzieki zdalnemu sterowaniu.

Korzysci:

e Prosta i precyzyjna obstuga

e Elastycznosc i zdalne sterowanie
e Ergonomiczna konstrukcja

e Rozne rodzaje wtyczek

llustracja 20 h

Przetaczniki reczne Typ Moc robocza Maks. ilos¢ kanatoéw roboczych Wspotczynnik ochrony Kolor
V DC/mA IP
EHA EHA 3 12/50 5 67 Szary

218
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Typ Moc robocza Maks. ilos¢ kanatow Wspotczynnik  Kolor

roboczych ochrony
V DC/mA IP
EHA 3 12/50 5 67 Szary
Pozycja Numer zamowieniowy
Haczyk z naklejka 145361-0001
Pystem zamawiania [E[H]A[3][ ]-[ [3[M[ [ [N]-[o]o]0]
| I [ ] | I
Typ
Liczba kanatow:
1 kanat 1
2 kanaty 2
3 kanaty 3
5 kanaty 5
1 kanat z 3 pozycjami w pamieci (tylko dla SCU) A
2 kanaty z 3 pozycjami w pamieci (tylko dla SCU) B
3 kanaty z 3 pozycjami w pamieci (tylko dla SCU) C
Haczyk:
Haczyk zamontowany 1
Haczyk dostarczany oddzielnie 2
Kolor:
Szary 3
Kabel/Wtyczka:
Kabel skrecany spiralnie 1,3 m/2,3 m, High Density D-sub 15p M
Symbole:
Brak 00
1 kanat: drugi rzad od gory Strzatka do gory/w dot 10
Gtowa 11
Stopa 12
Poziom 13
Anty-Trendelenburg 14
2 kanaty: pierwszy rzad od gory Strzatka do gory/w dot 20
Gtowa/Stopa 21
Gtowa/Poziom 22
Poziom/Gtowa 23
Poziom/Anty-Trendelenburg 29
3 kanaty: pierwszy-trzeci rzad od gory  Strzatka do gory/w dot 30
Gtowa/stopa/poziom 31
Poziom/gtowa/stopa 32
Poziom/Anty-Trendelenburg/Gtowa 39
4 kanaty: pierwszy-czwarty rzad od gory Strzatka do gory/w dot 40
Poziom/Anty-Trendelenburg/Gtowa/Stopa 47
5 kanatow: pierwszy-piaty rzad od gory Strzatka do gory/w dot 50
Logo klienta:
Nie N
Specjalne adaptacje dla klienta:
Brak 000
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4 Systemy wykonawcze
Przetaczniki nozne

Przetaczniki nozne

Elektryczne przetaczniki nozne

(ilustracja 21) stuza do sterowania praca,

sitownikow zasilanych pradem statym.

Przyciski duzych rozmiarow umozliwiaja,
tatwe i precyzyjne sterowanie sitownikami.

W zaleznosci od rodzaju wtyczki,

przetaczniki nozne moga by¢ stosowane

z roznymi uktadami sterowania.

Korzysci:

e Prosta i precyzyjna obstuga

e Elastycznos¢ i zdalne sterowanie
e Ergonomiczna konstrukcja

e Rdzne rodzaje wtyczek

Przetaczniki nozne Typ

Moc robocza

llustracja 21 h

P,

)

Maks. ilos¢ pracujacych silnikow

Wspétczynnik ochrony  Kolor

VDC/mA

2

ST ST

220

12/50

X5

niebieski/antracyt
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Typ Moc robocza Maks. ilos¢ Wspotczynnik  Kolor
pracujacych ochrony
silnikow

VDC/mA IP

S0t
o

ST 12/50 3 X5 niebieski/antracyt

c61
vee

190
H;

001 d

System zamawiania [s[T|[J]0] |- [1] |- | 00|

Typ

Grupa produktu:
Standard, bezpieczenstwo przy defekcie pojedynczym, wtyczka HD15 J

Napiecie:
Nieuzywane 0

Liczba kanatow:

Jeden (1) kanat 1
Dwa (2) kanaty
Trzy (3) kanaty 3

N

Kabel/Wtyczka przytaczeniowa:

Kabel skrecany spiralnie, 2,5 m z wtyczka D-sub LU

Kabel skrecany spiralnie, 2,5 m z wtyczkg FCC Lv

Kabel skrecany spiralnie, 2,5 m z wtyczkg HD15 W
Kabel prosty, 2,5 m z wtyczkg D-sub ]V}
Kabel prosty, 2,5 m z wtyczkg FCC ov
Kabel prosty, 2,5 m z wtyczkg HD15 ow

Kolor:
Wegiel drzewny 1

Opcjes:
Brak 000

Symbole:
Strzatka do gory/w dot (na kazdej parze przyciskow), 1-3 kanaty X1
Strzatka do gory/w dot, M/1, 2/3 (3 przyciski pamieci), 3 kanaty 37

Wyposazenie dodatkowe

Pozycja Symbol Numer zaméwieniowy | Pozycja Symbol Numer zaméwieniowy

Stopki gumowe (100 szt) ZBE-135310 Naklejka z symbolem poziom w dot 135309-0008
Gwintowane wktadki rozszerzajace /BE-521122 Naklejka z symbolem gtowa do gory 135309-0009
Naklejka z symbolem strzatka do gory 135309-0001 Naklejka z symbolem gtowa w dot 135309-0010
Naklejka z symbolem strzatka w dot  135309-0002 Naklejka z symbolem stopa do gory 135309-0011
Naklejka z symbolem poziom do gory 135309-0007 Naklejka z symbolem stopa w dot 135309-0012
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4 Systemy wykonawcze
Przetaczniki pulpitowe

Przetaczniki pulpitowe

Przetaczniki pulpitowe (ilustracja 22)
stuza do regulowania potozenia sitownikow
w stotach, krzestach, fotelach i innych
nastawialnych meblach. Umozliwiajg,

one sterowanie maksimum trzema
funkcjami sitownika, takze z potozeniami
zaprogramowanymi w pamieci i moga,

by¢ bez probleméw dopasowywane

do konstrukgji mebli.

Korzysci:

e tatwe w obstudze i doktadne
e Stylowa konstrukcja

e Rdzne funkcje

llustracja 22 h

N J
Przetaczniki pulpitowe Typ Moc robocza Maks. ilos¢ pracujacych silnikow Wspétczynnik ochrony Kolor
V DC/mA IP
ST ST 12/50 3 X0 czarny
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Typ Moc robocza Maks. ilos¢ pracujacych silnikow Wspotczynnik ochrony Kolor
V DC/mA IP

ST 12/50 3 X0 czarny
System zamawiania |S|T||E|0| |_| |6| |_| |00|
Typ
Grupa produktu:
Standard, bezpieczenstwo przy defekcie pojedynczym, wtyczka HD15 E
Napiecie:
Nieuzywane 0
Liczba kanatow:
Jeden (1) kanat 1
Dwa (2) kanaty 2
Trzy (3) kanaty 3
Kabel/Wtyczka przytaczeniowa:
Kabel prosty, 2,5 m z wtyczka D-sub ou
Kabel prosty, 2,5 m z wtyczka FCC WV
Kabel prosty, 2,5 m z wtyczka HD15 ow
Kolor:
Czarny 6
Opcje:
Brak opgji 000
Montowane na lub pod spodem pulpitu, pod katem 90° MAU
Symbole:
Strzatka do géry/w dét na kazdej parze przyciskow (1-3 kanaty) X1
Strzatka do gory/w dét, 3 funkcje pamieci: M/1, M/2, M/3 (3 kanaty) 37
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4 Systemy wykonawcze
Czesci zamienne

Czesci zamienne

CAR 22 - Kody typu dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Opis elementu

Kod typu

Wytacznik krancowy dla skoku = 700 mm
Silnik 12 V DC (silnik ptaski)

Silnik 24 V DC (silnik ptaski)

Wytacznik krancowy dla skoku = 50 mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 150 mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm
Wytacznik zblizeniowy do CAXB

CAXB 40x700
D12B

D24B

CAXB 22x50
CAXB 22x100
CAXB 22x150
CAXB 22x200
CAXB 22x300

Wytacznik zblizeniowy CAXB

Przytacza montazowe przednie typu tozysko oczkowe 575-22
Przytacza montazowe przednie typu tacznik kabtakowy 576-22
Przytacza montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-22
Przytacza montazowe tylne typu wspornik z przegubem kulowym 581-22
CAR 32 - Kody typu dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych
Opis elementu Kod typu
Silnik 12 V DC (silnik ptaski) D12C
Silnik 24 V DC (silnik ptaski) D24C
Silnik 24 V DC (silnik ptaski z hamulcem) D24CB
Silnik 24 V DC (silnik ptaski z wydtuzonym watem) D24CS
Silnik 24 V DC (silnik ptaski o niskiej predkosci) D24CW
Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny) E110C
Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E110CB
Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny) E220C
Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E220CB

Kondensator wielkosci 25 pF (120 VAC)

Kondensator wielkosci 6 uF (230 VAC)

Wytacznik krancowy dla skoku = 50 mm

Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm

Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm

Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm

Wytacznik krancowy dla skoku = 500 mm

Wytacznik krancowy dla skoku = 700 mm

Wytacznik zblizeniowy do CAXB

Przytacza montazowe przednie typu tozysko oczkowe
Przytacza montazowe przednie typu tacznik kabtakowy
Przytacza montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem

Przytacza montazowe tylne typu przegub uniwersalny
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Kondensator 25 pF
Kondensator 6 pF
CAXB 32x50
CAXB 32x100
CAXB 32x200
CAXB 32x300
CAXB 32x500
CAXB 32x700

Wytacznik zblizeniowy CAXB

575-32
576-32
580-32
582-32
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CAR 40 - Kody typu dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Opis elementu Kod typu
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm CAXB 40x100
Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm CAXB 40x300
Wytacznik krancowy dla skoku = 500 mm CAXB 40x500
Wytacznik krancowy dla skoku = 700 mm CAXB 40x 700
Wytacznik zblizeniowy do CAXB Wytacznik zblizeniowy CAXB
Przytacza montazowe przednie typu tozysko oczkowe 575-40

Przytacza montazowe przednie typu tacznik kabtakowy 576-40

Przytacza montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-40

Przytacza montazowe tylne typu wspornik z przegubem kulowym 581-40

Silnik 24 V DC (silnik ptaski) D24D

Silnik 24 V DC (silnik ptaski z wydtuzonym watem) D24DS

Silnik 24 V DC (silnik ptaski z hamulcem) D24DB

Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny) E110D

Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E110DB

Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny) E220D

Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E220DB
Kondensator wielkosci 12 pF (silnik 230 V AC) Kondensator 12 uF

CAT 33 - Kody typu dla wyposazenia dodatkowego i cze$ci zamiennych

Opis elementu Kod typu
Silnik 12 V DC (silnik cylindryczny) c12C
Silnik 12 V DC (silnik ptaski) D12C
Silnik 24 V DC (silnik cylindryczny) C24C
Silnik 24 V DC (silnik cylindryczny o niskiej predkosci) C24CW
Silnik 24 V DC (silnik ptaski) D24C
Silnik 24 V DC (silnik ptaski z hamulcem) D24CB
Silnik 24 V DC (silnik ptaski z wydtuzonym watem) D24CS
Silnik 24 V DC (silnik ptaski o niskiej predkosci) D24CW
Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny) E110C
Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E110CB
Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny) E220C
Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E220CB
Silnik 400 V AC (silnik cylindryczny) E380C
Kondensator wielkosci 25 pF (120 V AC) Kondensator 25 uF
Kondensator wielkosci 6 pF (230 V AC) Kondensator 6 uF
Wytacznik krancowy dla dowolnego skoku CAXC33
Przytacza montazowe przednie typu tozysko oczkowe 575-32
Przytacza montazowe przednie typu tacznik kabtakowy 576-32
Przytacza montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-32
Przytacza montazowe tylne typu przegub uniwersalny 582-32
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CAT 33H - Kody typu dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Opis elementu Kod typu
Przytacza montazowe tylne typu przegub uniwersalny 582-32
Silnik 12 V DC (silnik cylindryczny) C12C
Silnik 12 V DC (silnik ptaski) D12C
Silnik 24 V DC (silnik cylindryczny) C24C
Silnik 24 V DC (silnik cylindryczny o niskiej predkosci) C4CW
Silnik 24 V DC (silnik ptaski) D24C
Silnik 24 V DC (silnik ptaski z hamulcem) D24CB
Silnik 24 V DC (silnik ptaski z wydtuzonym watem) D24CS
Silnik 24 V DC (silnik ptaski o niskiej predkosci) D24CW
Silnik 110 V AC (silnik cylindryczny) E110C
Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny) E220C
Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E220CB
Silnik 400 V AC (silnik cylindryczny) E380C
Kondensator wielkosci 6 pF (230 V AC) Kondensator 6 pF
Wytacznik krancowy dla dowolnego skoku CAXC33
Przytacza montazowe przednie typu tozysko oczkowe 575-32
Przytacza montazowe przednie typu tacznik kabtakowy 576-32
Przytacza montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-32

CAT 32B - Kody typu dla wyposazenia dodatkowego i cze$ci zamiennych

Opis elementu Kod typu

Silnik 12 V DC (silnik cylindryczny) c12C

Silnik 12 V DC (silnik ptaski) D12C

Silnik 24 V DC (silnik cylindryczny) C24C

Silnik 24 V DC (silnik cylindryczny o niskiej predkosci) C24CW

Silnik 24 V DC (silnik ptaski) D24C

Silnik 24 V DC (silnik ptaski z hamulcem) D24CB

Silnik 24 V DC (silnik ptaski z wydtuzonym watem) D24CS

Silnik 24 V DC (silnik ptaski o niskiej predkosci) D24CW

Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny) E110C

Silnik 120 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E110CB

Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny) E220C

Silnik 230 V AC (silnik cylindryczny z hamulcem) E220CB

Silnik 400 V AC (silnik cylindryczny) E380C
Kondensator wielkosci 25 pF (120 V AC) Kondensator 25 uF
Kondensator wielkosci 6 pF (230 V AC) Kondensator 6 pF
Wytacznik krancowy dla skoku = 50 mm CAXB 32x50
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm CAXB 32x100
Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm CAXB 32x200
Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm CAXB 32x300
Wytacznik krancowy dla skoku = 400 mm CAXB 32x 400
Wytacznik krancowy dla skoku = 500 mm CAXB 32x500
Wytacznik krancowy dla skoku = 700 mm CAXB 32x700
Wytacznik zblizeniowy do CAXB Wytacznik zblizeniowy CAXB
Przytacza montazowe przednie typu tozysko oczkowe 575-32
Przytacza montazowe przednie typu tacznik kabtakowy 576-32
Przytacza montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-32
Przytacza montazowe tylne typu przegub uniwersalny 582-32
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CzeSci zamienne

Wytaczniki krancowe

Wytacznik krancowy CAXC 33
Wytaczniki krancowe (ilustracja 23),

w potaczeniu z uktadami sterowania SKF,
umozliwiajg_ustawienie skoku na dowolng
potrzebng dtugosc.

Zastosowanie wytacznikow krancowych
prowadzi do zmniejszenia efektywnej
dtugoéci skoku o 20 mm (zmiana dotyczy
potozenia wewnetrznego)

Dane techniczne

Dopuszczalna moc 3w

Maks. napiecie pradu statego 200V Uwaga! Do kazdej pozycji granicznej potrzebny jest jeden

Maks. natezenie pradu statego 200 mA wytacznik CAXC. Seria CARE sitownikow

Uwaga! Upewnij sie, ze podtaczasz wytaczniki krancowe N
do pradu statego.
Schemat potaczen elektrycznych Wytacznik roboczy Wymiary:
‘;* N i LW{:qcznik 2
lytaczni . roboczy '
roboczy 21./S1|lzm\ll(nc w w ‘ \
/ < Normalnie zamkniety - T T
CAXB CAXB J ¥ ®
Przekaznik b Przekaznik
750
Wytaczniki krancowe CAXB 22/32/40
CAXB 22 CAXB 32B
= = i
e W ~ B <
[ 9 © N g_
CAXB 32 CAXB 40
E—- = o E— = ! i
! — .
| o HHE L]

228

e CAXC 33 - zaprojektowany do serii
sitownikow z 33 mm tulejg ochronng
aluminiowa,

CATR/L 33
CALA 36

CARE 33°
CARE 33M

o Wytaczniki zblizeniowe — podtacz
do uktadu sterowania zgodnie
ze schematem potaczen elektrycznych

Kod zaméwieniowy:
CAXC 33

llustracja 23 h
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Silniki
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Stownik i definicje

Silniki pradu zmiennego (AC)

Silnik elektryczny zasilany pradem
zmiennym (120-400 V AC), do ktérego
podtaczenia potrzebny jest uprawniony
elektryk. Wtasciwosci rozruchowe moga,
zosta¢ poprawione za pomoca réznorodnych
akcesoriow i réznych metod podtaczania.
Istnieje wiele standardowych akcesoriow
do sterowania i regulacji silnika AC.

Silnik pradu zmiennego jest najczescie]
stosowany do urzadzen, ktore nie ulegaja,
przemieszczaniu, to jest do nieruchomych
instalacji, zwykle przemystowych. Sitownik
z silnikiem AC jest mniej czuty na wahania
obcigzenia i utrzymuje praktycznie tg
sama_predkos¢ niezaleznie od obcigzenia.
Normalna temperatura pracy silnika tego
typu wynosi 70 °C. Silnik AC ma niewiele
ruchomych czesci ulegajacych zuzyciu

i w konsekwencji jest odporny mechanicznie
i ma dtuga trwatos¢ uzytkowa.

Wtasciwe ustawienie

Wazne jest, aby produkt byt prawidtowo
zamontowany od samego poczatku. Jezeli
sitownik jest zainstalowany niewtasciwie,
jako$¢ jego pracy w trakcie uzytkowania
bedzie niska. Dlatego nalezy pamietac,
aby doktadnie stosowac sie do instrukgji
montazu. W przypadku pytan dotyczacych
produktu mozna zwroci¢ sie 0 pomoc

do dostawcy lub dystrybutora.

Elektryczne zabezpieczenie

przeciw zacisnieciu

Urzadzenie zabezpieczajace, ktore jest
dostepne dla niektorych sitownikow SKF.
Wytacza silnik, gdy zewnetrzna sita jest
przytozona w kierunku przeciwnym

do kierunku ruchu.

Mechaniczne zabezpieczenie

przeciw zacisnieciu

To urzadzenie zabezpieczajace pozwala

na to, by sitownik pchat, ale nie ciggnat,
lub aby sitownik ciagnat, ale nie pchat.

Ta cecha konstrukcyjna ma zabezpieczat
przed urazem osoby, ktore znalazty sie

w polu bezposredniego dziatania sitownika.

Nakretka zabezpieczajaca

Nakretka, zwykle metalowa, o wiekszej
wytrzymatosci na scinanie niz nakretka
napedowa, ktora wchodzi w kontakt

z gwintem wrzeciona tylko wtedy, gdy gwint
nakretki napedowej ulegnie uszkodzeniu.
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Silniki pradu statego (DC)

Silnik elektryczny zasilany pradem statym
(12-48 V DC), ktory moze dziatac

na baterie. Te silniki sa_ odpowiednie

do stosowania w sytuacjach, gdzie chcesz
mie¢ mozliwos¢ tatwego przemieszczania
produktu, bez koniecznosci ciggniecia
kabli. Predkos¢ silnika DC jest wprost
proporcjonalna do obciazenia, to znaczy,
ze silnik obraca sie wolno pod obcigzeniem
maksymalnym, a ma najwieksza predkosc,
gdy pracuje bez zadnego obcigzenia.

W wielu aplikacjach sitownik pracuje
zarowno pchajac jak i ciagnac, co oznacza,
ze obcigzenie ,pomaga” w jednym kierunku
i ,przeciwstawia sie” w drugim kierunku.
W konsekwencji moga wystapi¢ znaczne
zmiany predkosci.

Obciazenie dynamiczne

Maksymalne obciazenie dynamiczne
odnosi sie do maksymalnej catkowitej

wagi lub masy, ktorg sitownik moze
przesunac. Czesto czynnikiem decydujacym
o maksymalnym obcigzeniu jest wielkos¢
silnika i zastosowana przektadnia zebata.
Kiedy sitownik jest poddany dziataniu
obciazen przekraczajacych maksymalng
ustalong wartos¢, urzadzenie po

prostu sie zatrzymuje. Niektore rodzaje
sitownikow maja whudowane mechaniczne
zabezpieczenie podobne do sprzegta
poslizgowego, zaprojektowane do ochrony
silnika i przektadni przed uszkodzeniem.
Elektryczne wytaczniki krancowe

sg rozwigzaniem alternatywnym.

Chronig one sitownik przed uszkodzeniem
spowodowanym nadmiernym natezeniem
pradu elektrycznego. Wszystkie takie
urzadzenia zabezpieczajace sa czescig
systemu operacyjnego i wazne, aby hy¢ tego
Swiadomym, gdy sitowniki SKF sg uzywane
z innym sprzetem roboczym.

Wspotczynnik wykorzystania

Termin techniczny wyrazajacy, jak dtugo
silnik moze pracowac bez zatrzymania,
zanim ulegnie przegrzaniu lub uszkodzeniu
z innego powodu. Nalezy zauwazyc,

ze ,wspotczynnik wykorzystania”, wyrazony
w procentach lub jako czas, zmienia sie
dla silnika w zaleznosci od obcigzenia
roboczego. Okres wykorzystania informuje,
jak czesto sitownik w danej aplikacji

bedzie dziatat i jaki bedzie okres przerwy
w jego pracy. Poniewaz moc tracona

(w wyniku ograniczonej sprawnosci) jest
rozpraszana jako ciepto, element sitownika
0 najnizszej dopuszczalnej temperaturze
pracy — zwykle silnik — decyduje o granicy
okresu wykorzystania dla kompletnego
sitownika. Mimo, ze dochodzi takze do
pewnych strat ciepta w wyniku tarcia

w przektadni i w systemach napedowych
wykorzystujacych sruby kulkowe lub sruby
z gwintem ACME. Przyktad obliczenia
wspotczynnika wykorzystania: zatozmy,

ze sitownik tacznie pracuje przez 10 sekund
(ruch w gére i w dét), a potem nie pracuje
przez kolejne 40 sekund. Wsp6tczynnik
wykorzystania wynosi 10 /(40 + 10), lub 20%

Awaryjne opuszczanie

Wiasciwos¢ awaryjnego opuszczania

ze wzgledow bezpieczenstwa umozliwia
opuszczenie wysunietego sitownika

w przypadku awarii zasilania

lub nieprawidtowego dziatania.

Ta opdja jest stosowana w wiekszosci
aplikacji medycznych i zwigzanych

z opieka zdrowotna.

Koder

Czujnik obrotowy lub liniowy, ktory
podtaczony do systemu sterowania moze
zosta¢ uzyty do okreslenia potozenia
elektrycznego sitownika liniowego.

Bezpieczenstwo

przy defekcie pojedynczym
Bezpieczenstwo przy defekcie pojedynczym
jest systemem kontroli, wykorzystujacym
rezerwowe mikroprocesory, w ktorym
jeden procesor monitoruje funkcje drugiego
i wytacza system, jesli wystapi wadliwe
dziatanie mikroprocesora.

Czujnik Halla

Czujnik, ktdrego sygnat wyjsciowy zmienia
sie w oparciu o zmiany strumienia
magnetycznego. Zwykle wykorzystywany
do pomiardéw predkosci obrotowej,
potozenia lub pradu.

Wspotczynnik ochrony IP

Ta norma opisuje system klasyfikowania
stopnia ochrony wymaganej wzgledem
obudowy sprzetu elektrycznego. Normy
stworzone przez Europejski Komitet
Normalizacyjny Elektrotechniki (CENELEC —
European Committee for Elektro-technical
Standardization) w skali numerycznej
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klasyfikuja produkt elektryczny w oparciu
o stopien ochrony, jaki zapewnia jego
obudowa.

Wytaczniki krancowe

Wytaczniki uzywane do ograniczenia ruchu
lub wielkoSci przesuniecia w okreslonym
kierunku. Urzadzenia mechaniczne, ktore
po uruchomieniu otwierajg_lub zamykajq.
styk elektryczny. Kiedy styk jest zamkniety
napiecie poptynie przez wytacznik, gdy
jest otwarty prad nie poptynie przez
wytacznik. Wytaczniki krancowe maja rozne
wymiary fizyczne i budowe oraz moga by¢
montowane wewnatrz lub na zewnatrz.

Predkosc¢ liniowa

Predkos¢ liniowa jest terminem uzywanym,
gdy mowimy o odlegtosci, w milimetrach,

0 jaka tuleja w sitowniku przemieszcza

sie prostoliniowo w okreslonym czasie
(mm/s), przesuwajac obcigzenie od jego
pozycji startowej do nowego potozenia.
Predkos¢ moze sie zmienia¢ w rozny
sposob, w zaleznosci, na przyktad, od
zastosowanego silnika. Sitowniki z silnikami
pradu statego (DC) charakteryzujg

sie wahaniami predko$ci wprost
proporcjonalnymi do obcigzenia dziatajacego

na sitownik. Inaczej mowiag,

im wieksze obcigzenie, tym mniejsza
predkosc i vice versa. Sitowniki z silnikami
pradu zmiennego (AC) poruszajg

sie ze statg predkoscia, na ktora nie ma
wptywu obcigzenie dziatajace na sitownik.
Inne czynniki wptywajace na predkos¢

to temperatura otoczenia i stopien
dopasowania sitownika do aplikacji.

Sitownik wbudowany w taki sposob,

ze jest poddawany zmiennym obcigzeniom
zuzywa sie nieprawidtowo, czego efektem sg
zwiekszone sity tarcia i zmniejszona predkosc.

Potencjometr

Potencjometr jest przetwornikiem
przemieszczenia. £aczy on w jedno
funkcje czujnika i przetwornika. Typowy
potencjometr sktada sie z jednolitej cewki
drucianej z materiatu o duzej rezystancji,
takiego jak wegiel, platyna lub przewodzace
tworzywo sztuczne. Ta jednolita

cewka tworzy element rezystancyjny
potencjometru, ktérego opornoscé

jest proporcjonalna do jego dtugosci.

Pobor mocy
Wyrazenie, ile energii elektrycznej silnik
zuzywa podczas pracy. W przypadku silnikow

-

llustracja 24 h

llustracja 25 h
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DC pobdr mocy jest wprost proporcjonalny
do obcigzenia, a dla silnikow AC pobor mocy
jest staty. Przy pradzie zmiennym pobor
mocy jest niski, dzieki czemu wystarczajace
jest proste okablowanie i inne niedrogie
akcesoria.

Montaz jest tatwy, a czesci sg tatwo
dostepne. Przy zasilaniu bateryjnym czesto
wystarczy uzy¢ matych, lekkich baterii, ktore
zajmuja niewiele miejsca i sg stosunkowo
niedrogie.

Wtasciwosci srub kulkowych

Sruby kulkowe (ilustracja 24)
wykorzystywane w sitownikach SKF

sg produkowane catkowicie ze stali

i wyposazone w kulki pracujace

w zamknietym systemie miedzy nakretka
a watem $ruby. Konstrukcja charakteryzuje
sie bardzo niskim wspotczynnikiem

tarcia miedzy nakretka a watem sruby,
dzieki stykowi tocznemu miedzy kulkami,
nakretka i biezniami (podobnie jak

w tozyskach kulkowych). Zuzycie jest
znaczaco zredukowane w porownaniu

do $ruby Slizgowej, czego efektem jest
dziesieciokrotnie wieksza trwatos¢ uzytkowa
Sruby kulkowej dziatajacej w takich samych
warunkach roboczych. Trwatos¢ éruby
oznacza takze, ze przenosi ona wysokie
obcigzenia i wytrzymuje dtugie okresy
wykorzystania. Dzieki swojemu niskiemu
oporowi tarcia, éruba kulkowa moze
utrzymywac bardzo niska temperature
pracy. W konsekwencji $ruba kulkowa

jest szczegolnie przydatna w sytuacjach,
gdzie wymagana jest praca w dtugim
okresie czasu z wysokimi predkosciami.
Wysoka sprawno$c¢ jest jedna,

z podstawowych wtasciwosci srub kulkowych.
Dzieki tej wysokiej sprawnosci, mozliwe jest
stosowanie silnikow o rozmiarze o potowe
mniejszym niz silniki stosowane do $rub
Slizgowych. To oznacza, ze jako uzytkownik
otrzymujesz bardziej ekonomiczne
rozwigzanie. Sitownik na bazie éruby
kulkowej ma minimalny luz i w efekcie
jego doktadnosc jest znacznie wyzsza,

co ma znaczenie w aplikacjach, gdzie
precyzja pozycjonowania i powtarzalno$cé
odgrywaja wazna,_role.

Wtasciwosci srub slizgowych

Sruby lizgowe (ilustracja 25)

sg produkowane ze stali walcowanej

a nakretka jest wytwarzana z plastiku.
Jest to stosunkowo tanie rozwigzanie

z korzystnymi wtasciwosciami: plastik

i metal dobrze ze soba wspotpracuja bez
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zakleszczania. Takze, sitowniki zawierajace
Sruby slizgowe zwykle sg tansze

od sitownikow na bazie $rub innych typow.
Sruba $lizgowa pracuje bardzo cicho,

co oznacza, ze nadaje sie do zastosowan
w biurach, szpitalach itp. Inng znaczaca,
zaleta jest wysoki wspotczynnik tarcia

w $rubie slizgowej. Ta konstrukgja jest
szczegolnie odpowiednia do sitownikow,
ktore musza by¢ samohamowne, to znaczy
nie zaczng_,cofac sie” pod dziataniem
obcigzenia. Na przyktad, gdy sitownik

jest wykorzystywany do napedu stotow
regulowanych w pionie, konstrukcja sruby
$lizgowej pozwala na umieszczanie duzych
ciezardbw na powierzchni stotu,

bez zmiany jego pionowego potozenia.
Mowiac w skrocie, oznacza to, ze nie

jest potrzebny dodatkowy mechanizm
unieruchamiajacy lub hamulec do
utrzymania pozycji sitownika, gdy sitownik
nie pracuje (jednak np. w aplikacjach
narazonych na bardzo duze drgania, moga
by¢ potrzebne dodatkowe zabezpieczenia
przed ruchem wstecznym).

Sita ciagnaca

Maksymalna sita cofania, ktorg moze
wytworzy¢ elektryczny sitownik liniowy,
w Newtonach (N). Niektore sitowniki SKF
nie wytwarzaja réwnych sit pchajacych

i ciagnacych, a niektore nie umozliwiaja,
w o0gole wytworzenia sity ciggnacej.

Sita pchajaca

Maksymalna sita wysuwu, ktorg moze
wytworzy¢ elektryczny sitownik liniowy,

w Newtonach (N). Niektore sitowniki SKF
nie wytwarzaja rownych sit pchajacych

i ciagnacych, a niektore umozliwiajg w ogole
wytworzenia sity ciggnacej

Dtugos¢ po cofnigciu

,Dtugos¢ po cofnieciu” jest wyrazeniem

dla okreélenia najkrotszej odlegtosci miedzy
dwoma ustalonymi punktami na sitowniku,
gdy sitownik jest w swoim koncowym
potozeniu wewnetrznym. Podane wymiary

232

odzwierciedlaja pomiar od srodka otwordw
montazowych, co oznacza, ze aby sitownik
pasowat nalezy dodac kilka milimetréw do
podanej ,dtugosci po cofnieciu”. Pamietaj,
ze nieliczne sitowniki sa symetryczne.

A zatem nalezy zwroci¢ uwage takze na
inne wymiary dla uzyskania optymalnej
integracji i dopasowania sitownika. Sitownik
powinien by¢ zawsze montowany w pozycji
maksymalnego ,.cofniecia’, tak aby mogt
pracowac w catym swoim zakresie wysuwu
roboczego.

Samohamownos¢

Ta wtasciwosc sitownika oznacza,

ze nie bedzie on kontynuowat ruchu

pod dziataniem obcigzenia po jego
wytaczeniu. Zdolno$¢ samohamownosci
zalezy od catkowitej sprawnosci sitownika.
Jezeli sitownik nie jest samohamowny,

ta funkcja moze zostac uzyskana przy
uzyciu hamulca. W przypadku sitownikow
z silnikami pradu statego, silnik musi by¢
zwarty. Samohamowno$¢ pod obcigzeniem
nie moze by¢, w pewnych okolicznosciach,
catkowicie zapewniona dla wszystkich
modeli sitownikow, z powodu rodzaju
aplikacji (np. wysokie poziomy drgan)!

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania jest miarg napiecia
zasilajacego system, niezaleznie od tego,
czy dotyczy silnikow pradu zmiennego
czy statego.

Obciazenie statyczne (wielkos¢ ta nie
jest podawana w niniejszej publikacji)
Maksymalne obcigzenie statyczne odnosi
sie do wagi lub masy, ktéra moze dziata¢
na sitownik, gdy jest on nieruchomy,

bez powodowania uszkodzenia trwatego
lub wywotania jego ,ruchu wstecznego”.
Poddawanie sitownika dziataniu obcigzen
przekraczajacych podane wielkosci stanowi
ryzyko powstania statego odksztatcenia
niektorych czesci sitownika.

Uwaga. Nalezy pamietac, ze w wielu
aplikacjach i urzadzeniach, decydujacym

czynnikiem nie jest ciezar przytozony
bezposrednio, lecz raczej obciazenie
spowodowane uktadem dzwigni lub
podobne sity dziatajace na sitownik.
Sitownik jest najsilniejszy w swojej
Jnajkrotszej” pozycji i najstabszy w pozycji
maksymalnego wysuniecia.

Dtugos¢ skoku

Opisuje odlegtos¢ w milimetrach,

0 jaka_elektryczny sitownik liniowy moze
sie wysunac lub cofnagé. Wiekszosc
standardowych produktow jest dostepna
ze skokiem o przyroscie wartosci

0 50 lub 100 mm. Dostepne sg sitowniki
o0 skoku okreslonym przez klienta, ale przy
zachowaniu minimalnej wymaganej ilosci
zamowienia.

Temperatura

Temperatura otoczenia podczas pracy
moze by¢ bardzo istotna przy dokonywaniu
wyboru miedzy roznymi sitownikami.
Ekstremalnie wysoka lub niska temperatura
moze spowodowac zmniejszenie wydajnosci
roboczej sprzetu. Jesli urzadzenie jest
stosowane w niskich temperaturach, okoto
- 20 °C, na przyktad, srodek smarny moze
ulec stwardnieniu i pogorszy¢ sprawno$c
silnika. Jezeli temperatury wzrastajg do
okoto 50 °C, na przyktad, smar moze

sie roztopi¢ i wyptyna¢ z systemu Sruby,
czego skutkiem jest zmniejszenie lub
wyeliminowanie efektu smarowania,
powodujace zwiekszenie ryzyka przegrzania
silnika.

Zabezpieczenie termiczne

Zabezpiecza napedy i uktady sterowania
przez przegrzaniem. Urzadzenie, ktore
sygnalizuje, gdy zespot elektryczny staje
sie zbyt goracy. Sygnat zwykle powoduje
wytaczenie urzadzenia elektrycznego.
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Zastosowania wiedze i doswiadczenie z najnowszymi wartosci dla klienta, czy tez ogolne

technologiami i stworzyt rozwigzania dla zwiekszenie dochodowosci, dzieki
W odpowiedzi na wymaganie przemystu, specjalnych warunkow pracy twojej aplikacji.  doswiadczeniu i specjalistycznej wiedzy SKF,
aby produkowac coraz wiecej przy Czy twoim celem jest zaprojektowanie prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.
mniejszych naktadach, SKF potaczyt swoja. urzadzenia, ktore dostarcza wiecej
Automatyzacja w budynkach Pistolet do zgrzewania punktowego
Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty
a) Elektromechaniczne sitowniki liniowe a) Kompaktowy cylinder elektromechaniczny
Urzadzenia kuchenne Stanowisko robocze
Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty
a) Elektromechaniczne sitowniki liniowe a) Kolumny teleskopowe

b) Wytacznik pulpitowy
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Najwieksza moc drzemie
W najmniejszych rzeczach.
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Mrowka moze podnie$¢ ciezar
do trzydziestu razy wiekszy
od jej wagi, a przetransportowac
przedmioty wazace nawet
piecdziesiat razy wiecej niz ona.
To sita takich matych stworzen
zainspirowata SKF do stworzenia
rozwiazan o zmniejszonych wymiarach,
jednak obdarzonych wielkim
potencjatem, do wykorzystania
w twoich aplikacjach.

Za zwartg budowg i zmniejszong
waga lezy wysoka jakos¢ prowadzaca do
wiekszej doktadnosci i wydajnosci, przy
ograniczeniu czasu cyklu do minimum.

Miniaturowe profilowane prowadnice
szynowe, miniaturowe tozyska
liniowe, miniaturowe $ruby kulkowe,
miniaturowe sanie — mate zespoty,
ktore moga zosta¢ umieszczone prawie
wszedzie, ale zawsze najwyzej jakosdi,
jakiej mozesz oczekiwac od SKF.
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Systemy pozycjonowania

Wstep

Systemy pozycjonowania sa_zwartymi

i ekonomicznymi kompletnymi
rozwigzaniami. Asortyment siega od
kompaktowych san bez napedu do bardzo
dynamicznych, wieloosiowych systemow

z napedem pochodzacym od silnika
liniowego. SKF oferuje nastepujace systemy
pozycjonowania:

Sanie miniaturowe (ilustracja 1);

Sanie standardowe (ilustracja 2);

Sanie z potaczeniem typu ,jaskotczy ogon”
(ilustracja 3);

Kompaktowe stoty krzyzowe (ilustracja 4);
Sanie precyzyjne bez napedu (ilustracja 5);
Sanie z tozyskami liniowymi kulkowymi
(ilustracja 6);

Sanie z profilowanymi prowadnicami
szynowymi (ilustracja 7);

Sanie miniaturowe LZM

Nowe sanie miniaturowe typu LZM sg.
idealnym rozwigzaniem w aplikacjach
zwiazanych z ruchem prostoliniowym,
gdy wymagany jest krotki skok i mate
wymiary gabarytowe.

Stosowanie san miniaturowych wzrosto
w zastosowaniach medycznych,
technologiach pomiarowych, pneumatyce,

montazu zespotdw mikromechanicznych

i mikroelektronicznych, w produkgji
pétprzewodnikow i technice
Swiattowodowej. Rézne komponenty san
miniaturowych spetniajg najwyzsze normy
doktadnosci; sanie miniaturowe LZM
charakteryzujg sie wysoka doktadnoscia
pracy i ptynnoscig przesuwu.

LZM sa produkowane z komponentow
wykonanych ze stali nierdzewnej. Optymalna
twardo$¢ zapewnia uzyskanie duzej
trwatosci i wysokiej jakosci pracy przy
matych wymiarach gabarytowych.

Sanie miniaturowe zostaty zaprojektowane
tak, aby zapewni¢ wysoka_sztywnos¢
systemu i doktadno$¢ prowadzenia.
Doktadnosci przesuwu rzedu 2 um na
skoku dtugosci 100 mm sa osiggalne

w zaleznosci od rodzaju zastosowania.
Kolejna zaletg san miniaturowych LZM
jest tatwos¢ ich montazu. W odréznieniu
od systemow z wateczkami utozonymi
krzyzowo stosujacych cztery szyny i koszyki,
ktore musza zosta¢ ztozone w zespot
przez uzytkownika, sanie LZM zapewniajq,
kompletny system, ktory moze zostac po
prostu przykrecony w okreslonym miejscu
bez stosowania precyzyjnych narzedzi

do ustawiania napiecia wstepnego.

ilustracja 1 )

Kazda aplikacja dostarcza nowych
wyzwan dla nowoczesnych projektantéw.
SKF dokonuje modyfikacji istniejacych
konstrukgji, aby spetnic okreslone
wymagania techniczne.

Zalety san miniaturowych LZM:

e Zwarta konstrukcja

o Wysoka nosnos¢

e Bardzo dobra doktadnos¢ pracy

e Ptynna praca

o Wysoka sztywnos¢

e tatwy montaz

Wymiary patrz tabela na stronie 240.

Doktadno$¢ dziatania (tabela 1)
Porownanie réznych elementow
i systemow pozycjonowania.

Tabela 1
Doktadnos¢ dziatania Systemy prowadzenia Systemy napedowe Systemy Systemy
(um) wykonawcze  pozycjonowania
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5 Systemy pozycjonowania
Wstep

f llustracja 2 h

Sanie standardowe GCL

Przesuwna gorna czesc i podstawa ze stali.
Sanie s dostarczane ze standardowym
szablonem otwordw montazowych.

W przesuwnej czesci gornej znajduja,

sie otwory nagwintowane, w podstawie

sg otwory z pogtebieniem czotowym

do srub walcowych zgodnych z norma DIN
912. Sanie sa wyposazone w precyzyjne
prowadnice szynowe SKF ze ztozeniami

tocznymi z wateczkami utozonymi krzyzowo.

Wewnetrzne zderzaki dziataja_jako
ograniczniki skoku.

Wymiary patrz tabela na stronie 244.

Sanie standardowe GCLA
Przesuwna gorna czesc i podstawa
wykonane z anodyzowanego na czarno
aluminium. Pod innymi wzgledami
konstrukcja odpowiada budowie san typu
GCL, z wyjatkiem mniejszej wysokosci.

Wymiary patrz tabela na stronie 246.

Sanie standardowe RM

Szczegblnie mate gabaryty. Przesuwna
gorna czesc ze stali, prowadzenie poprzez
szyny precyzyjne SKF z dwustronng
szyna centralng i ztozeniami tocznymi

z wateczkami utozonymi krzyzowo.
Wewnetrzne zderzaki dziataja,

jako ograniczniki skoku.

Wymiary patrz tabela na stronie 248.

Ilustracja 3 h

Ilustracja 4 h

Ilustracja 5 h

. J

N

. J

Sanie z potaczeniem typu
sjaskotczy ogon” SSM i SSK

Gorna cze$¢ i podstawa sa wykonane

z zeliwa szarego. Sanie sg dostarczane
ze standardowym szablonem otworow
montazowych. W ptycie gornej i dolnej
sg wykonane otwory nagwintowane.
Sanie sg napedzane za pomoca_$ruby
pociagowej. Konstrukcja SSM jest
wyposazona w pokretto mikrometryczne
z noniuszem, podczas gdy SSK ma korbe
obracang recznie. Sanie obu konstrukcji sg
wyposazone w urzadzenie blokujace.

Wymiary patrz tabela na stronie 250.
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Kompaktowe stoty krzyzowe TO i TS
Gora stotu, czes¢ érodkowa i podstawa
sg wykonane z anodyzowanego na czarno
aluminium i maja_centralnie potozony
otwor wziernikowy. Sanie sa wyposazone
w precyzyjne prowadnice szynowe SKF
ze ztozeniami tocznymi z wateczkami
utozonymi krzyzowo. Konstrukcja TO

nie ma napedu, ale jest wyposazona

w jedno na os$ urzadzenie blokujace.
Konstrukcja TS ma dotaczony mikrometr,
ktory jest napiety sprezyng w jednym
kierunku. Dodatkowo jest zamocowane
jedno na o$ urzadzenie blokujace.

Wymiary patrz tabela na stronie 253.

Sanie precyzyjne RSM i RSK

Gorna cze$¢ i podstawa sa wykonane

z zeliwa szarego. Sanie sg dostarczane
ze standardowym szablonem otworow
montazowych. W przesuwnej czesci
gornej znajduja sie otwory nagwintowane,
w podstawie sa otwory z pogtebieniem
czotowym do $rub walcowych zgodnych
znorma DIN 912. Sanie sq wyposazone
w precyzyjne prowadnice szynowe SKF
ze ztozeniami tocznymi z wateczkami
utozonymi krzyzowo. Sanie majg naped
za pomoca sruby pociagowej. Konstrukcja
RSM jest wyposazona w pokretto
mikrometryczne z noniuszem, podczas
gdy RSK ma korbe obracang recznie.

Wymiary patrz tabela na stronie 254.
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llustracja 6 )

llustracja 7 )

G J
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Sanie z tozyskami liniowymi
kulkowymi LZBB i LZAB

Sanie sg wyposazone w tozyska liniowe
kulkowe SKF serii wymiarowej 3 wg I1S0.
Sa one napedzane poprzez walcowane
Sruby kulkowe SKF zamocowane z obu
stron. Sanie sg chronione za pomoca oston
harmonijkowych. Konstrukcja LZBB ma
obudowe zamknieta. Waty sa umocowane
po obu stronach w podporach watu, ktore
posiadaja takze otwory na sruby

do przymocowania san. Konstrukcja LZAB
ma obudowe otwarta. Waty sq podparte
na catej dtugosci za pomoca wspornikow
watu, co zapobiega ugieciu watu przy
dtugim skoku lub wysokim obciazeniu.
Sanie sg mocowane poprzez otwory

na $ruby w dwdch wspornikach watu.

Wymiary gtéwne patrz tabela na stronie 256.

Kompletne systemy

Na specjalne zyczenie, SKF projektuje

i produkuje kompletne systemy, albo ze
standardowych komponentow SKF, albo
specjalne rozwigzania, ktore sg doktadnie
dopasowane do danego zastosowania.

Rézne specyfikacje s podane w tabeli 2.
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Sanie z profilowanymi prowadnicami
szynowymi LTB

Sanie z profilowanymi prowadnicami
szynowymi SKF sa najnowocze$niejszymi
tego typu systemami, ktore oferuja wysoka
nosnosc i doktadnosc.

Sa one dostepne w pieciu rozmiarach:
110-170 - 235 - 320 - 400 z dwoma

z trzema rodzajami oston: bez pokrywy -

z mieszkiem - z pokrywa stalowa,

Wymiary gtéwne patrz tabela na stronie 259.
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5 Systemy pozycjonowania
Wstep

Typ

Doktadnos¢

Nosnos¢

Wtasnosci
dynamiczne

Tabela 2

Predkos¢

Sanie miniaturowe

Sanie standardowe

Sanie z potaczeniem typu ,jaskotczy ogon”
Kompaktowe stoty krzyzowe

Sanie precyzyjne bez napedu

Sanie precyzyjne z napedem

Sanie z tozyskami liniowymi kulkowymi

L]
]

Sanie z profilowanymi prowadnicami szynowymi I:I

Kompletne systemy

Uwaga:

Oprécz tego katalogu, dostepne sq
wszystkie broszury na temat produktéw
w formie plikow PDF na www.skf.com

L]

]
]
]

Rail guide tables

Slide and
positioning tables

Miniature

profile rail guides

Publikacja nr 5172 EN
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Publikacja nr 4211 EN

Publikacja nr 4753 EN

]
]
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie miniaturowe

Sanie miniaturowe

LZM

System zamawiania

[LZM[HS || |x |
Typ
Wozek:
Standard HS
Rozmiar:
17 mm 7
20 mm 9
27 mm 12
32 mm 15

Dtugos¢ (mm):
Patrz tabela

240

Prayktad: | LZM [ HS | | 15 [x| 165 |
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LZM

Wymiary gtowne zespotow san miniaturowych

— L4
W2

: : 1 1 5 . k. |
. 2 P = i Pony Fe N
H n T e e\ e 2 i | —| ) |
| Hl1 o S * G * RECHN -/ BN/ s |
: LR | o o c o ol |
— Mz .‘j A=A == s
—W 3 - —t-F4——F 50—+ F +=— [ - Fxn | [ =
Oznaczenia Wymiary
W W2 W3 |_2 Mixg{'QbOkOéé d3><d2><h H H1 M2 F
mm - mm
LZM HS 7 17 12 7 8 M2x2,5 2,5x4,5%2,5 8 2,35 M3 15
LZM HS 9 20 15 9 13 M3x3 3,5x6x%x3,5 10 3,55 Mé4 20
LZM HS 12 27 20 12 15 M3x3,5 3,5x6x4,5 13 4,7 Mé4 25
LZM HS 15 32 25 15 20 M3 x 4 3,5x6x4,5 16 6,0 Mé4 40
Oznaczenia Wymiary Maks. skok Liczba otworow Nos$nos¢
L Ly E Lq Wozek Szyna C Co M, /M, M.
mm n N Nm
LZM HS 7 26 29 5.5 5 24 6 2 1000 1700 3,5 6
34 37 9,5 5 34 8 2 1100 2100 5,5 7
50 53 10 5 50 12 3 1500 3100 12 10
66 69 10,5 5 66 16 4 1800 4100 21 14
LZM HS 9 32 35 8 9,5 28 4 2 1 600 2700 7 12
42 45 11 8 40 6 2 1900 3 400 11 15
55 58 7,5 8 54 8 3 2300 4300 18 19
81 84 10,5 8 78 12 4 3000 6 500 43 29
94 97 7 8 92 14 5 3300 7 400 57 33
LZM HS 12 37 40 6 11 32 4 2 2500 3800 11 21
51 54 13 10,5 47 6 2 3100 5300 22 28
66 69 8 10,5 62 8 3 3600 6 700 36 36
96 99 10,5 105 95 12 4 4700 9700 76 52
126 129 13 10,5 122 16 6 5700 12 600 131 68
LZM HS 15 52 56 6 12,5 50 4 2 3800 6 200 25 42
85 89 22,5 125 80 8 2 5400 10 400 73 70
105 109 12,5 125 102 10 3 6200 12 500 106 84
165 169 22,5 125 162 16 4 8 400 19500 264 131
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Czy mozesz uwierzyc¢, ze gdyby
stosunek uzyskiwanej przez cztowieka
predkosci do jego masy byt taki sam jak
stosunek predkosci motyla w petnym
locie do masy tego stworzenia, to
cztowiek bytby w stanie osiagnac
szybkos¢ 34000 kilometrow na godzine?

Jest to oczywiscie tylko hipoteza,
ale wystarczyta, aby zainspirowac
nas do stworzenia narzedzi, zdolnych
do pokonania praktycznie wszystkich
granic, wtacznie z limitem predkosci.

Na przyktad sanie z napedem
za pomocg silnika liniowego pracujg,

Bez ograniczenia predkosci

z parametrami, ktore przekraczaja,
wartosci graniczne dla san standardowych,
taczac w sobie niewiarygodna, predkos¢

z wysokg precyzja.

Podobnie, obracajace sie nakretki
kulkowe, dzieki unieruchomieniu sruby,
sg w stanie przekroczy¢ predkosci
krytyczne dla srub kulkowych i moga
osiagna¢ warto$¢ znamionowa,
predkosci wynoszaca 90000 Nd.

Dzieki SKF maksymalna predkosc
staje sie codziennoscia.




Sanie standardowe

GCL, GCLA, RM

System zamawiania | | I:I | |
Typ:

Sanie standardowe ze ztozeniami tocznymi z wateczkami utozonymi krzyzowo, ze stali GCL

Sanie standardowe ze ztozeniami tocznymi z wateczkami utozonymi krzyzowo, z aluminium GCLA

Sanie standardowe wyposazone albo w prowadnice ze ztozeniami tocznymi z wateczkami utozonymi krzyzowo

albo w koszyki z kulkami, ze stali RM

Rozmiar (patrz tabele):

o WwWnN

Dtugos¢ szyny (mm) (patrz tabele):
020 - 400

prayktad: | GCLA | [ 6][ 400 |

akF 243



5 Systemy pozycjonowania
Sanie standardowe

GCL

Sanie standardowe ze stali ze ztozeniami
tocznymi z wateczkami utozonymi krzyzowo,

H2

J1 J

S/2

S/2
+

G

©

6, 6,0,0, 0,00

TN

do recznego ustalania potozenia B - N
1l = & Y
07070 0 0 0 0"
J4 J3 J4
L

Oznaczenia Wymiary Skok

B H L s s 6 Hy H> J I J ) Iy Js

mm = mm
GCL 2030 40 21 35 18 - M3 6,5 14 = 17,5 15 1x15 10 25
GCL 2045 40 21 50 30 - M3 6,5 14 1x15 17,5 15 2x15 10 25
GCL 2060 40 21 65 40 46 M3 6,5 14 2x15 17,5 15 3x15 10 25
GCL 2075 40 21 80 50 60 M3 6,5 14 3x15 17,5 15 4x15 10 25
GCL 2090 40 21 95 60 75 M3 6,5 14 4x15 17,5 15 5x15 10 25
GCL 2105 40 21 110 70 90 M3 6,5 14 5x15 175 15 6x15 10 25
GCL 2120 40 21 125 80 105 M3 6,5 14 6x15 17,5 15 7x15 10 25
GCL 3050 60 28 55 30 - M4 9 18,5 - 27,5 25 1x25 15 39
GCL 3075 60 28 80 45 55 M4 9 18,5 1x25 27,5 25 2x25 15 39
GCL 3100 60 28 105 60 80 M4 9 18,5 2x25 275 25 3x25 15 39
GCL 3125 60 28 130 75 105 M4 9 18,5 3x25 27,5 25 4x25 15 39
GCL 3150 60 28 155 90 130 M4 9 18,5 4x25 275 25 5x25 15 39
GCL 3175 60 28 180 105 155 M4 9 18,5 5x25 275 25 6x25 15 39
GCL 3200 60 28 205 130 180 M4 9 18,5 6x25 275 25 7x25 15 39
GCL 6100 100 45 110 60 70 M6 13 31 = 55 50 1x50 30 64
GCL 6150 100 45 160 95 120 M6 13 31 1x50 55 50 2x50 30 64
GCL 6200 100 45 210 130 170 M6 13 31 2x50 55 50 3x50 30 64
GCL 6250 100 45 260 165 220 M6 13 31 3x50 55 50 4x50 30 64
GCL 6300 100 45 310 200 270 Mé6 13 31 4x50 55 50 5x50 30 64
GCL 6400 100 45 410 280 370 M6 13 31 6x50 55 50 7x50 30 64
) Sq Oznaczenie zamowieniowe dla standardowego skoku, np. GCL 2030

S Oznaczenie zaméwieniowe dla wydtuzonego skoku, np. GCL 2030L
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Oznaczenia Wymiary Nosénos¢ Waga

dla 51 dla 52
_Jé _J7 _Jg _J9 Fig. N CO Co G5
mm n. N kg

GCL 2030 30 25 - - 1 3.4 250 - 0,18
GCL 2045 30 40 - - 1 3.4 360 - 0,26
GCL 2060 30 55 - - 1 3,4 470 430 0,34
GCL 2075 30 70 40 - 2 3.4 580 540 0,42
GCL 2090 30 85 55 - 2 3.4 720 610 0,5
GCL 2105 30 100 70 - 2 3.4 830 720 0,58
GCL 2120 30 115 85 - 2 3.4 940 790 0,68
GCL 3050 40 35 - - 1 4,5 480 - 0,57
GCL 3075 40 60 - - 1 4,5 800 720 0,8
GCL 3100 40 85 - - 1 4,5 1040 880 1
GCL 3125 40 110 - - 1 4,5 1360 1120 1.3
GCL 3150 40 135 85 - 3 4,5 1600 1280 1,5
GCL 3175 40 160 110 - 3 4,5 1920 1520 1,7
GCL 3200 40 185 135 85 4 4,5 2080 1680 2
GCL 6100 60 90 - - 1 6,6 2380 2040 31
GCL 6150 60 140 - - 1 6,6 3740 3060 4,5
GCL 6200 60 190 90 - 3 6,6 4760 4080 5.9
GCL 6250 60 240 140 - 3 6,6 6120 5100 7,2
GCL 6300 60 290 190 - 3 6,6 7140 6120 8,6
GCL 6400 60 390 290 190 4 6,6 7 820 6120 11,4
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5 Systemy pozycjonowania

Sanie standardowe

GCLA

Sanie standardowe z przesuwna_ czescig
gorna i podstawa z anodyzowanego na
czarno aluminium, do recznego ustalania

potozenia.

Oprocz nieznacznie zredukowanej wysokosci,
pod innymi wzgledami konstrukcja jest
zblizona do konstrukgji san GCL.

H1

J

J

J

/2 S/2
<—+—>

G

$,6,6.0 0, 0|
&

J5

16

J2

tAVA

Oznaczenia Wymiary Skok

B H L sV sl d Hy J I Jp )3 A Js

mm - mm
GCLA 2030 40 21 35 15 - M3 7 - 17,5 15 1x15 10 25
GCLA 2045 40 21 50 22 30 M3 7 1x15 17,5 15 2x15 10 25
GCLA 2060 40 21 65 30 45 M3 7 2x15 175 15 3x15 10 25
GCLA 2075 40 21 80 37 60 M3 7 3x15 175 15 4x15 10 25
GCLA 2090 40 21 95 45 75 M3 7 4x15 175 15 5x15 10 25
GCLA 2105 40 21 110 52 90 M3 7 5x15 17,5 15 6x15 10 25
GCLA 2120 40 21 125 60 105 M3 7 6x15 175 15 7x15 10 25
GCLA 3050 60 25 55 - 30 M4 8,25 - 27,5 25 1x25 15 41
GCLA 3075 60 25 80 37 55 Mé4 8,25 1x25 275 25 2x25 15 41
GCLA 3100 60 25 105 50 80 M4 8,25 2x25 275 25 3x25 15 41
GCLA 3125 60 25 130 62 105 Mé4 8,25 3x25 275 25 4x25 15 41
GCLA 3150 60 25 155 75 130 M4 8,25 4x25 275 25 5x25 15 41
GCLA 3175 60 25 180 87 155 Mé4 8,25 5x25 275 25 6x25 15 41
GCLA 3200 60 25 205 100 180 M4 8,25 6x25 275 25 7x25 15 41
GCLA 6100 100 40 110 50 70 Mé 12 - 55 50 1x50 30 65
GCLA 6150 100 40 160 75 120 M6 12 1x50 55 50 2x50 30 65
GCLA 6200 100 40 210 100 170 Mé 12 2x50 55 50 3x50 30 65
GCLA 6250 100 40 260 125 220 M6 12 3x50 55 50 4x50 30 65
GCLA 6300 100 40 310 150 270 Mé 12 4x50 55 50 5x50 30 65
GCLA 6350 100 40 360 175 320 M6 12 5x50 55 50 6x50 30 65
GCLA 6400 100 40 410 200 370 M6 12 6x50 55 50 7x50 30 65

) S, Oznaczenie zamowieniowe dla wydtuzonego skoku, np. GCLA 2030L
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Oznaczenia Wymiary Nos$nos¢ Waga
dla S¢ dla S,
_Jé J7 Jg Jg Fig. N Co Co G5
mm n. N kg
GCLA 2030 30 25 - - 1 3,8 430 - 01
GCLA 2045 30 40 - - 1 3,8 688 602 0,14
GCLA 2060 30 55 - - 1 3,8 946 774 0,19
GCLA 2075 30 70 - - 1 3,8 1204 946 0,23
GCLA 2090 30 85 45 - 2 3,8 1376 1113 0,28
GCLA 2105 30 100 50 - 2 3,8 1634 1290 0,32
GCLA 2120 30 115 30 - 2 3,8 1892 1376 0,37
GCLA 3050 40 35 - - 1 4,8 - 952 0,29
GCLA 3075 40 60 - - 1 4,8 1496 1224 0,43
GCLA 3100 40 85 - - 1 4,8 2 040 1632 0,57
GCLA 3125 40 110 - - 1 4,8 2 448 1904 0,7
GCLA 3150 40 135 75 - 2 4,8 2992 2312 0,84
GCLA 3175 40 160 86 - 2 4,8 3536 2 584 0,97
GCLA 3200 40 185 55 - 2 4,8 4080 2992 11
GCLA 6100 60 90 - - 1 6,8 4320 3780 1,6
GCLA 6150 60 140 - - 1 6,8 6 480 5 400 2,4
GCLA 6200 60 190 100 - 2 6,8 8 640 6 480 31
GCLA 6250 60 240 80 - 2 6,8 10800 8100 3,9
GCLA 6300 60 290 150 - 2 6,8 13 500 9720 4,7
GCLA 6350 60 340 200 80 3 6,8 15 660 11 340 5,4
GCLA 6400 60 390 230 90 3 6.8 17 820 12 420 6,2

akF 247



5 Systemy pozycjonowania
Sanie standardowe

RM

Sanie standardowe wyposazone albo

J1 J LN H
w prowadnice szynowe ze ztozeniami 5 1
tocznymi z wateczkami utozonymi krzyzowo rﬂ—
albo w koszyki z kulkami, do recznego |
ustalania potozenia; przeciwstawne szyny 5
o profilu V s przykrecone do stalowej ptyty AN
bazowej. Przesuwna czes¢ gorna i czes¢ |
dolna sa dostarczane ze standardowym S @ O]F*’*i S| e
szablonem otworéw montazowych. A
e
H2
Oznaczenia Wymiary Skok
B H L S B, G Hy Hy J )
mm = mm
RM 1020 20 8 25 12 7 M2,5 7,5 5 1x18 3,5
RM 1030 20 8 35 18 7 M2,5 7,5 5 1x28 3,5
RM 1040 20 8 45 25 7 M2,5 7,5 5 1x20 12,5
RM 1050 20 8 55 32 7 M2,5 7,5 5 1x30 12,5
RM 2060 30 12 65 40 12 M3 11,5 7 1x30 17,5
RM 2075 30 12 80 50 12 M3 11,5 7 1x45 17,5
RM 2090 30 12 95 60 12 M3 11,5 7 2x30 17,5
RM 3100 40 16 105 60 16 M4 15,5 9 1x50 27,5
RM 3125 40 16 130 75 16 M4 15,5 9 1x75 27,5
RM 3150 40 16 155 90 16 M4 15,5 9 2x50 27,5
ciqg dalszy ponizej
Oznaczenia Wymiary Nosénos¢ Waga
b b s J Jg Jg G s
mm N kg
RM 1020 14 1x10 7,5 2x75 5 1x18 3,5 126 208 0,025
RM 1030 14 2x10 7,5 2x10 75 1x20 7,5 12,6 364 0,025
RM 1040 14 3x10 75 3x10 7,5 1x28 85 12,6 464 0,025
RM 1050 14  4x10 7,5 4x10 7,5 1x30 12,5 12,6 572 0,025
RM 2060 22 3x15 100 3x15 10 - - 20,0 860 0,16
RM 2075 22  4x15 100 4x15 10 - - 20,0 1032 0,19
RM 2090 22 b5x15 100 5x15 10 - - 20,0 1290 0,23
RM 3100 30 3x25 150 3x25 15 - - 28,5 1904 0,46
RM 3125 30 4x25 150 4x25 15 - - 28,5 2312 0,58
RM 3150 30 5x25 150 5x25 15 - - 28,5 2856 0,69
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Sanie, stoty i kompaktowe stoty krzyzowe

SSM / SSK, TO / TS, RSM / RSK

System zamawiania

Typ:

Sanie precyzyjne z systemem prowadnic szynowych,

ztozenia toczne z wateczkami utozonymi krzyzowo

Sanie z potaczeniem typu ,jaskotczy ogon”

Kompaktowe stoty krzyzowe z systemem prowadnic szynowych,
ztozenia toczne z wateczkami utozonymi krzyzowo

Wersje:

Dotyczy tylko stotow z potaczeniem typu ,jaskotczy ogon”:
Do obstugi recznej, z pokrettem mikrometrycznym

Do obstugi recznej, z korba reczna,

Dotyczy tylko stotéw precyzyjnych:

Do obstugi recznej, z pokrettem mikrometrycznym

Do obstugi recznej, z korba reczna,

Dotyczy tylko kompaktowych stotow krzyzowych:

Do obstugi recznej, bez napedu

Do obstugi recznej, z pokrettem mikrometrycznym

SM
SK

SM
SK

Szerokos¢ stotu B (mm) (patrz tabele):

50 - 300

Dtugosé Ly lub wymiar Sx Sy (mm):
L4 dla san z potaczeniem typu ,jaskotczy ogon” i san precyzyjnych
Sx Sy dla kompaktowych stotow krzyzowych

80 - 1010
025, 050, 100

Skok nominalny (mm) (nie dla kompaktowych stotéw krzyzowych):
Patrz tabele

Przyrostek w oznaczeniu, jesli jest potrzebny:
Sanie lub stoty wykonane z aluminium, anodyzowane na kolor czarny
Sanie z czescig gorna o duzej grubosci: tylko dla san precyzyjnych

Sanie z czescig gorna o duzej grubosci i rowkami w ksztatcie T: sanie z potaczeniem typu ,jaskotczy ogon” i sanie precyzyjne DT

Urzadzenie blokujace do san z potaczeniem typu ,jaskotczy ogon” (standard)
Urzadzenie blokujace do precyzyjnych san i stotow
Urzadzenie blokujace do kompaktowych stotow krzyzowych (standard)

o >

AR1
AR2
AR3

akF

Prayktad 1: | R| SK || 75 |-[ 080 |-| 025 |

Przyktad 2: | S | SM | | 300 |-| 1020 |-| 500 |-| AR1 |
Prayktad 3: | S| SK || 50 |-| 080 |-| 025 |-| AR1 |
Przyktad 4 | T| O || 085 |-| 050 |- |- AR3 |
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5 Systemy pozycjonowania

Sanie z potaczeniem typu jaskotczy ogon”

Sanie z potaczeniem
typu ,,jaskotczy ogon”

SSM / SSK

SSM - z pokrettem mikrometrycznym

Z napieciem za pomoca_sprezyny,
co umozliwia tatwe obracanie.
Jedna dziatka rowna jest 0,02 mm.

C2

a

o D1

oo o

=
-

30
ka
e

@ﬁ@t@

Al

A2

1)

SSK - jak SSM, ale zamiast radetkowanej 5 —F i
$ruby wyposazone w korbe reczna.
- )
Legenda:
1) Standardowe urzadzenie
Jé} | *Q i )blokujape *
@ 2) Pozycja ztaczki smarowej
Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Waga
B H L4 L S Ay A C G G Dy Hq %) J G GG
mm - kg

SSM-50.080.025 50 25 80 50 25 37 42 19 6 31 235 123 Mé6x1 37 M4 0,7
SSK-50.080.025 50 25 80 25 25 37 42 19 6 51 47 123 Méx1 37 M4 07
SSM-50.130.025 50 25 130 25 25 37 42 19 6 31 235 123 Mé6x1 37 M4 12
SSK-50.130.025 50 25 130 25 25 37 42 19 6 51 47 123  Méx1 37 M4 12
SSM-50.130.050 50 25 130 50 50 37 42 19 6 31 235 123 Mé6x1 37 M4 1
SSK-50.130.050 50 25 130 50 50 37 42 19 6 51 47 123 Méx1 37 M4 1
SSM-50.155.050 50 25 155 50 50 37 42 19 6 31 235 123 Mé6x1 37 M4 13
SSK-50.155.050 50 25 155 50 50 37 42 19 6 51 47 123 Méx1 37 M4 13
SSM-50.155.075 50 25 155 75 75 37 42 19 6 31 235 123 Mé6x1 37 M4 12
SSK-50.155.075 50 25 155 75 75 37 42 19 6 51 47 123 Méx1 37 M4 12
SSM-50.180.075 50 25 180 75 75 37 42 19 6 31 235 123 Mé6x1 37 M4 14
SSK-50.180.075 50 25 180 75 75 37 42 19 6 51 47 12,3  Méx1 37 M4 14
SSM-50.205.100 50 25 205 100 100 37 42 19 6 31 235 123 Mé6x1 37 M4 17
SSK-50.205.100 50 25 205 100 100 37 42 19 6 51 47 12,3  Méx1 37 M4 17
SSM-75.105.025 75 32 105 75 25 38 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 19
SSK-75.105.025 75 32 105 75 25 388 42 21 6 54 47 15 M10x1 62 M5 1,9
SSM-75.155.050 75 32 155 100 50 38 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 26
SSK-75.155.050 75 32 155 100 50 382 42 21 6 54 47 15 M10x1 62 M5 26
SSM-75.205.050 75 32 205 150 50 382 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 3,4
SSK-75.205.050 75 32 205 150 50 38 42 21 6 54 47 15 M10x1 62 M5 3,4
SSM-75.155.075 75 32 155 75 75 382 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 23
SSK-75.155.075 75 32 155 75 75 38 42 21 6 54 47 15 M10x1 62 M5 23
SSM-75.180.075 75 32 180 100 75 382 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 28
SSK-75.180.075 75 32 180 100 75 38 42 21 6 54 47 15 M10x1 62 M5 28
SSM-75.205.100 75 32 205 100 100 38 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 3
SSK-75.205.100 75 32 205 100 100 38 42 21 6 54 47 15 M10x1 62 M5 3
SSM-75.255.100 75 32 255 150 100 38 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 3.8
SSK-75.255.100 75 32 255 150 100 38 42 21 6 54 47 15 M10x1 62 M5 3,8
SSM-75.305.150 75 32 305 150 150 38 42 21 6 38 30 15 M10x1 62 M5 42
SSK-75.305.150 75 32 305 150 150 38 42 21 6 b4 47 15 M10x1 62 M5 42
Ciqg dalszy na nastepnej stronie
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SSM / SSK @ L1 _a
(Ciqg dalszy) J

Al

A2

o 6 o) & o ¢l @T%@;@
L # il o | U
J 1)
L2
G 2) G
3 — :}
Legenda:
{b’ ‘ 7%} 7;} 1) Eltoal:ﬁ:?iowe urzadzenie

@7 2) Pozycja ztaczki smarowej

Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Waga
B H Lq Lo S Aq A C Ch G Dq H O J G GG
mm - kg

SSM-100.160.050 100 40 160 100 50 40 45 21
SSK-100.160.050 100 40 160 100 50 40 45 21
SSM-100.260.050 100 40 260 200 50 40 45 21
SSK-100.260.050 100 40 260 200 50 40 45 21
SSM-100.210.100 100 40 210 100 100 40 45 21
SSK-100.210.100 100 40 210 100 100 40 45 21
SSM-100.310.100 100 40 310 200 100 40 45 21
SSK-100.310.100 100 40 310 200 100 40 45 21
SSM-100.310.150 100 40 310 150 150 40 45 21
SSK-100.310.150 100 40 310 150 150 40 45 21
SSM-100.410.150 100 40 410 250 150 40 45 21
SSK-100.410.150 100 40 410 250 150 40 45 21
SSM-100.410.200 100 40 410 200 200 40 45 21
SSK-100.410.200 100 40 410 200 200 40 45 21
SSM-100.510.200 100 40 510 300 200 40 45 21
SSK-100.510.200 100 40 510 300 200 40 45 21

SSM-150.310.100 150 50 310 200 100 45 62 28
SSK-150.310.100 150 50 310 200 100 45 62 28
SSM-150.510.100 150 50 510 400 100 45 62 28
SSK-150.510.100 150 50 510 400 100 45 62 28
SSM-150.410.200 150 50 410 200 200 45 62 28
SSK-150.410.200 150 50 410 200 200 45 62 28
SSM-150.610.200 150 50 610 400 200 45 62 28
SSK-150.610.200 150 50 610 400 200 45 62 28
SSM-150.510.300 150 50 510 200 300 45 62 28
SSK-150.510.300 150 50 510 200 300 45 62 28
SSM-150.710.300 150 50 710 400 300 45 62 28
SSK-150.710.300 150 50 710 400 300 45 62 28
SSM-150.710.400 150 50 710 300 400 45 62 28
SSK-150.710.400 150 50 710 300 400 45 62 28
SSM-150.810.400 150 50 810 400 400 45 62 28
SSK-150.810.400 150 50 810 400 400 45 62 28

38 30 19  M10x1 74 M6 44
54 47 19  M10x1 74 Mé6 4,4
38 30 19  M10x1 74 M6 7.2
54 47 19  M10x1 74 M6 7.2
38 30 19  M10x1 74 M6 51
54 47 19  M10x1 74 M6 51
38 30 19  M10x1 74 M6 7,9
54 47 19  M10x1 74 M6 7.9
38 30 19  M10x1 74 M6 71
54 47 19  M10x1 74 M6 71
38 30 19  M10x1 74 M6 10
54 47 19  M10x1 74 M6 10
38 30 19  M10x1 74 M6 9,2
54 47 19  M10x1 74 M6 9,2
38 30 19  M10x1 74 M6 121
54 47 19  M10x1 74 M6 121

53 47 24 Trléx2 130 M8 154
92 103 24 Trléx2 130 M8 154
53 47 24 Trléx2 130 M8 26

92 103 24 Trléx2 130 M8 26

53 47 24 Trléx2 130 M8 17,8
92 103 24 Trl6éx2 130 M8 17,8
53 47 24 Trléx2 130 M8 285
92 103 24 Trléx2 130 M8 285
53 47 24 Trléx2 130 M8 20,2
92 103 24 Trl6x2 130 M8 20,2
53 47 24 Trl6x2 130 M8 30,9
92 103 24 Trléx2 130 M8 30,9
53 47 24 Trléx2 130 M8 28

92 103 24 Trléx2 130 M8 28

53 47 24 Trléx2 130 M8 333
92 103 24 Trléx2 130 M8 333

00 00 0O 0O 0O OO CO OO 0O 00 0O 00 0O 0O O GO O O ON O O O O O O O O O O O O~ O

Ciqg dalszy na nastepnej stronie
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie z potaczeniem typu jaskotczy ogon”

SSM / SSK 2 C L1 1
‘ | f Al
(Ciqg dalszy) J
N [ i ﬁ [ =+ : ; (e : ) g
s Ml eessloa el P P
s S i = S
J 1)
L2
G 2) 6
2 < i
- )
Legenda:
1) Standardowe urzadzenie
Jé} | *Q ”,} blokujace

@ 2) Pozycja ztaczki smarowej

Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Waga
B H Ly Ly S Aq A, C Ch C Dq Hq (%) J G GG
mm - kg

SSM-200.310.100 2000 60 310 200 100 45 62 28
SSK-200.310.100 200 60 310 200 100 45 62 28
SSM-200.410.100 200 60 410 300 100 45 62 28
SSK-200.410.100 200 60 410 300 100 45 62 28
SSM-200.510.200 200 60 510 300 200 45 62 28
SSK-200.510.200 200 60 510 300 200 45 62 28
SSM-200.610.200 200 60 610 400 200 45 62 28
SSK-200.610.200 200 60 610 400 200 45 62 28
SSM-200.610.300 200 60 610 300 300 45 62 28
SSK-200.610.300 200 60 610 300 300 45 62 28
SSM-200.710.300 200 60 710 400 300 45 62 28
SSK-200.710.300 200 60 710 400 300 45 62 28
SSM-200.710.400 200 60 710 300 400 45 62 28
SSK-200.710.400 200 60 710 300 400 45 62 28
SSM-200.810.400 200 60 810 400 400 45 62 28 53 47 25  Trléx2 170 M8 53,5
SSK-200.810.400 200 60 810 400 400 45 62 28 92 103 25 Trléx2 170 M8 53,5

SSM-300.410.100 300 75 410 300 100 55 74 20 10 80 66 34,5 Tr20x4 260 M10 64,6
SSK-300.410.100 300 75 410 300 100 55 74 20 10 146 125 345 Tr20x4 260 M10 646
SSM-300.510.100 300 75 510 400 100 55 74 20 10 80 66 345 Tr20x4 260 M10 80,7
SSK-300.510.100 300 75 510 400 100 55 74 20 10 146 125 345 T20x4 260 M10 80,7
SSM-300.510.200 300 75 510 300 200 55 74 20 10 80 66 345 Tr20x4 260 M10 72.4
SSK-300.510.200 300 75 510 300 200 55 74 20 10 146 125 345 T20x4 260 M10 724
SSM-300.610.200 300 75 610 400 200 55 74 20 10 80 66 345 Tr20x4 260 M10 88,6
SSK-300.610.200 300 75 610 400 200 55 74 20 10 146 125 345 T20x4 260 M10 88,6
SSM-300.710.300 300 75 710 400 300 55 74 20 10 80 66 34,5 Tr20x4 260 M10 96,4
SSK-300.710.300 300 75 710 400 300 55 74 20 10 146 125 345 Tr20x4 260 M10 96,4
SSM-300.810.400 300 75 810 400 400 55 74 20 10 80 66 34,5 Tr20x4 260 M10 1043
SSK-300.810.400 300 75 810 400 400 55 74 20 10 146 125 345 T20x4 260 M10 1043
SSM-300.1010.500 300 75 1010 500 500 55 74 20 10 80 66 345 Tr20x4 260 M10 1283
SSK-300.1010.500 300 75 1010 500 500 55 74 20 10 146 125 345 T20x4 260 M10 1283

53 47 25  Trléx2 170 M8 24,7
92 103 25 Trléx2 170 M8 24,7
53 47 25  Trléx2 170 M8 33,2
92 103 25 Trl6x2 170 M8 33,2
53 47 25  Trléx2 170 M8 37,2
92 103 25 Trlé6x2 170 M8 37,2
53 47 25  Trléx2 170 M8 45,7
92 103 25 Trléx2 170 M8 45,7
53 47 25  Trléx2 170 M8 411
92 103 25 Trléx2 170 M8 411
53 47 25  Trl6x2 170 M8 49,6
92 103 25 Trléx2 170 M8 49,6
53 47 25  Trl6x2 170 M8 45

92 103 25 Trléx2 170 M8 45

0O 00O 0O 0O 00O 0O 0O 0O 0O 0O CO 0O 0O 0O 0O O
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Kompaktowe stoty krzyzowe (L

B
B1
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Oznaczenia Wymiary Skok Nos$nos¢ Waga
B H Sx Sy 81 C1 C2 C3 D N G J1 J2 Cg GA
mm - mm N kg
TO 085 85 40 50 48 16 - - 22 @42/D8x45(4x) M5 20 70 3400 0,8
TS 085 85 40 25 48 16 225 33 22 - M5 20 70 4200 11
TO 160 160 70 100 105 15 - - 50 @5/@10x55(4x) M6 60 140 12400 4
TS 160 160 70 50 105 15 25 50 50 - M6 60 140 15600 4,8
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie precyzyjne

Sanie precyzyjne

RSM / RSK
Stoty precyzyjne do obstugi recznej

2

[ou

z pokrettem mikrometrycznym RSM, pal & & b@ b5 & @‘5 o & N @'& < > @'@7
z korba reczng RSK s NI I I jﬁ
-
3 I D
8 - @
ES e S |
o)
Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Nosnosé Waga
B H L L S C ¢ G D H & J 6 N G GG
mm - mm kg kg

RSM50.080.025 50 25 80 55 25 14 5 375 23 123 Mé6x1 37 M4 45 17 0,7
RSM50.130.025 50 25 130 105 25 14 5 375 23 123 Mé6x1 37 M4 45 33 11
RSM50.130.050 50 25 130 80 50 14 5 375 23 123 Mé6x1 37 M4 45 25 1
RSM50.130.075 50 25 130 55 75 14 5 375 23 123 Mé6x1 37 M4 45 17 0,9
RSM50.180.075 50 25 180 105 75 14 5 375 23 123 Mé6x1 37 M4 45 33 1,3
RSM50.180.100 50 25 180 80 100 14 5 375 23 123 Mé6x1 37 M4 45 25 1,2
RSM75.130.025 75 32 130 105 25 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 34 2,2
RSK75.130.025 75 32 130 105 25 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 34 2,2
RSM75.180.050 75 32 180 130 50 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 51 3
RSK75.180.050 75 32 180 130 50 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 51 3
RSM75.180.025 75 32 180 150 50 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 425 2,8
RSK75.180.025 75 32 180 150 50 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 425 2,8
RSM75.180.075 75 32 180 105 75 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 34 2,6
RSK75.180.075 75 32 180 105 75 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 34 2,6
RSM75.230.075 75 32 230 155 75 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 51 3.4
RSK75.230.075 75 32 230 s 75 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 51 3,4
RSM75.230.075 75 32 230 130 100 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 425 3,3
RSK75.230.075 75 32 230 130 100 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 425 3,3
RSM75.230.075 75 32 230 105 125 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 34 31
RSK75.230.075 75 32 230 105 125 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 34 31
Ciqg dalszy na nastepnej stronie
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RSM / RSK

(Ciqg dalszy)
Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Nos$nos¢ Waga
B H L L S C ¢ G D H @ J 6 N G GG
mm - mm kg kg
RSM100.260.050 100 40 260 210 50 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 88 6,8
RSK100.260.050 100 40 260 210 50 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 88 6,8
RSM100.310.050 100 40 310 260 50 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,2
RSK100.310.050 100 40 310 260 50 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,2
RSM100.360.050 100 40 360 310 50 15 6 46 30 15,5 M10x1 74 M6 6,6 13 9,6
RSK100.360.050 100 40 360 310 50 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 13 9,6
RSM100.310.100 100 40 310 210 100 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 88 7,5
RSK100.310.100 100 40 310 210 100 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 88 7,5
RSM100.360.100 100 40 360 260 100 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,9
RSK100.360.100 100 40 360 260 100 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,9
RSM100.410.100 100 40 410 310 100 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 13 10
RSK100.410.100 100 40 410 310 100 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 13 10
RSM100.360.150 100 40 360 210 150 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 88 8,2
RSK100.360.150 100 40 360 210 150 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 88 8,2
RSM100.410.150 100 40 410 260 150 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 9,6
RSK100.410.150 100 40 410 260 150 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 9,6
RSM100.460.150 100 40 460 310 150 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 13 11
RSK100.460.150 100 40 460 310 150 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 13 11
RSM100.460.200 100 40 460 260 200 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 109 10
RSK100.460.200 100 40 460 260 200 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 10
RSM150.410.100 150 50 410 310 100 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 53 20
RSK150.410.100 150 50 410 310 100 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 53 20
RSM150.510.100 150 50 510 410 100 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 71 25
RSK150.510.100 150 50 510 410 100 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 71 25
RSM150.610.100 150 50 610 510 100 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 88 30
RSK150.610.100 150 50 610 510 100 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 88 30
RSM150.510.200 150 50 510 310 200 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 53 22
RSK150.510.200 150 50 510 310 200 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 53 22
RSM150.610.200 150 50 610 410 200 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 71 28
RSK150.610.200 150 50 610 410 200 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 71 28
RSM150.710.200 150 50 710 510 200 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 88 33
RSK150.710.200 150 50 710 510 200 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 88 33
RSM150.610.300 150 50 610 310 300 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 53 25
RSK150.610.300 150 50 610 310 300 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 53 25
RSM150.710.300 150 50 710 410 300 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 71 30
RSK150.710.300 150 50 710 410 300 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 71 30
RSM150.810.300 150 50 810 510 300 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 88 36
RSK150.810.300 150 50 810 510 300 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 88 36
RSM150.810.400 150 50 810 410 400 20 8 63 47 24 Trl6x2 116 M8 9 71 33
RSK150.810.400 150 50 810 410 400 20 8 122 102 24 Trl6x2 116 M8 9 71 33
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5 Systemy pozycjonowania
Stoty z tozyskami liniowymi kulkowymi z napedem

Stoty z tozyskami liniowymi kulkowymi z napedem

LZAB, LZBB

System zamawiania

Typ

Konstrukcja:
Konstrukcja otwarta
Konstrukcja zamknieta

AB
BB

Szerokos¢ san B (mm):
Patrz tabele

Catkowita dtugos¢ zespotu san L (mm):
Patrz tabele

$ruba @ (mm) - skok $ruby (mm):
Sruba & 12 - skok sruby 05
Sruba & 16 - skok sruby 05
Sruba & 20 - skok sruby 05
Sruba & 25 - skok sruby 05
Sruba @ 25 - skok sruby 10

1205
1605
2005
2505
2510
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Prayktad: | LZ | AB |-| 230 |-| 1060 |-| K |1205]
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LZBB (Na specjalne zaméwienie)

) ) o ) ) Oznaczenia Wymiary Skok Dane $ruby
Sanie z tozyskami liniowymi kulkowymi nominalny*
z oprawg zamknieta i srubg kulkowg B H L s, 5, - 4 D o
mm 1/min mm

LZBB 100.336.K1205 100 38 336 120 195 5100 6 38 24
LZBB 100.636.K1205 100 38 636 310 495 3450 6 38 24
LZBB 100.936.K1205 100 38 936 495 795 1600 6 38 24
LZBB 100.1236.K1205 100 38 1236 685 1095 920 6 38 24
LZBB 100.1536.K1205 100 38 1536 875 1395 600 6 38 24

LZBB 130.340.K1605 130 48 340 115 165 3800 10 47 28
LZBB 130.640.K1605 130 48 640 330 465 3800 10 47 28
LZBB 130.940.K1605 130 48 940 545 765 2150 10 47 28
LZBB 130.1240.K1605 130 48 1240 755 1065 1250 10 47 28
LZBB 130.1540. K1605 130 48 1540 970 1365 800 10 47 28
LZBB 130.1840.K1605 130 48 1840 1185 1665 560 10 47 28

LZBB 160.410.K2005 160 58 410 145 195 3050 12 55 36
LZBB 160.650.K2005 160 58 650 325 435 3050 12 55 36
LZBB 160.1010.K2005 160 58 1010 595 795 2450 12 55 36
LZBB 160.1250.K2005 160 58 1250 780 1035 1600 12 55 36
LZBB 160.1610.K2005 160 58 1610 1050 1395 960 12 55 36
LZBB 160.1850.K2005 160 58 1850 1230 1635 730 12 55 36

LZBB 180.350.K2005 180 67 350 80 115 3050 12 55 36
LZBB 180.650.K2005 180 67 650 300 415 3050 12 55 36
LZBB 180.950.K2005 180 67 950 515 715 2800 12 55 36
LZBB 180.1250.K2005 180 67 1250 740 1015 1600 12 55 36
LZBB 180.1550.K2005 180 67 1550 960 1315 1050 12 55 36
LZBB 180.1850.K2005 180 67 1850 1175 1615 730 12 55 36
LZBB 180.2150.K2005 180 67 2150 1400 1915 540 12 55 36
LZBB 180.2450.K2005 180 67 2450 1620 2215 420 12 55 36

LZBB 230.460.K2505 230 84 460 120 165 2450 14 68 36
LZBB 230.660.K2505 230 84 660 275 365 2450 14 68 36
LZBB 230.1060.K2505 230 84 1060 580 765 2450 14 68 36
LZBB 230.1260.K2505 230 84 1260 730 965 2050 14 68 36
LZBB 230.1660.K2505 230 84 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZBB 230.1860.K2505 230 84 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZBB 230.2260.K2505 230 84 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZBB 230.2460.K2505 230 84 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZBB 230.2860.K2505 230 84 2860 1945 2565 400 14 68 36

LZBB 230.460.K2510 230 84 460 120 165 2450 14 68 36
LZBB 230.660.K2510 230 84 660 275 365 2450 14 68 36
LZBB 230.1060.K2510 230 84 1060 580 765 2450 14 68 36
LZBB 230.1260.K2510 230 84 1260 730 965 2050 14 68 36
LZBB 230.1660.K2510 230 84 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZBB 230.1860.K2510 230 84 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZBB 230.2260.K2510 230 84 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZBB 230.2460.K2510 230 84 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZBB 230.2860.K2510 230 84 2860 1945 2565 400 14 68 36

* Maksymalny skok miedzy zderzakami kraficowymi: Sq z mieszkiem (wersja standardowa); S, bez mieszka (wersja specjalna)
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5 Systemy pozycjonowania
Stoty z tozyskami liniowymi kulkowymi z napedem

LZAB (Na specjalne zaméwienie)

. . L . . Oznaczenia Wymiary Skok Dane $ruby
Sanie z tozyskami liniowymi kulkowymi nominalny*
z oprawa,_otwarta i $ruba_kulkow.
prawa atsruba a B H L s, S, e 4 DG
mm 1/min - mm

LZAB 100.336.K1205 100 48 336 115 195 5100 6 38 24
LZAB 100.636.K1205 100 48 636 295 495 3450 6 38 24
LZAB 100.936.K1205 100 48 936 475 795 1600 6 38 24
6
6

LZAB 100.1236.K1205 100 48 1236 655 1095 920 38 24
LZAB 100.1536.K1205 100 48 1536 835 1395 600 38 24

LZAB 130.340.K1605 130 57 340 110 165 3800 10 47 28
LZAB 130.640.K1605 130 57 640 320 465 3800 10 47 28
LZAB 130.940.K1605 130 57 940 530 765 2150 10 47 28
LZAB 130.1240.K1605 130 57 1240 740 1065 1250 10 47 28
LZAB 130.1540.K1605 130 57 1540 950 1365 800 10 47 28
LZAB 130.1840.K1605 130 57 1840 1155 1665 560 10 47 28

LZAB 160.410.K2005 160 66 410 140 195 3050 12 55 36
LZAB 160.650.K2005 160 66 650 320 435 3050 12 55 36
LZAB 160.1010.K2005 160 66 1010 585 795 2450 12 55 36
LZAB 160.1250.K2005 160 66 1250 765 1035 1600 12 55 36
LZAB 160.1610.K2005 160 66 1610 1035 1395 960 12 55 36
LZAB 160.1850.K2005 160 66 1850 1210 1635 730 12 55 36

LZAB 180.350.K2005 180 77 350 85 115 3050 12 55 36
LZAB 180.650.K2005 180 77 650 320 415 3050 12 55 36
LZAB 180.950.K2005 180 77 950 550 715 2800 12 55 36
LZAB 180.1250.K2005 180 77 1250 785 1015 1600 12 55 36
LZAB 180.1550.K2005 180 77 1550 1020 1315 1050 12 55 36
LZAB 180.1850.K2005 180 77 1850 1250 1615 730 12 55 36
LZAB 180.2150.K2005 180 77 2150 1485 1915 540 12 55 36
LZAB 180.2450.K2005 180 77 2450 1720 2215 420 12 55 36

LZAB 230.460.K2505 230 95 460 120 165 2450 14 68 36
LZAB 230.660.K2505 230 95 660 275 365 2450 14 68 36
LZAB 230.1060.K2505 230 95 1060 580 765 2450 14 68 36
LZAB 230.1260.K2505 230 95 1260 730 965 2050 14 68 36
LZAB 230.1660.K2505 230 95 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZAB 230.1860.K2505 230 95 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZAB 230.2260.K2505 230 95 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZAB 230.2460.K2505 230 95 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZAB 230.2860.K2505 230 95 2860 1945 2565 400 14 68 36

LZAB 230.460.K2510 230 95 460 120 365 2450 14 68 36
LZAB 230.660.K2510 230 95 660 275 365 2450 14 68 36
LZAB 230.1060.K2510 230 95 1060 580 765 2450 14 68 36
LZAB 230.1260.K2510 230 95 1260 730 965 2050 14 68 36
LZAB 230.1660.K2510 230 95 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZAB 230.1860.K2510 230 95 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZAB 230.2260.K2510 230 95 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZAB 230.2460.K2510 230 95 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZAB 230.2860.K2510 230 95 2860 1945 2565 400 14 68 36

* Maksymalny skok miedzy zderzakami kraicowymi: S; z mieszkiem (wersja standardowa); S, bez mieszka (wersja specjalna)
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Sanie z profilowanymi prowadnicami szynowymi

LTB z napedem $rubowym

System zamawiania | LTB | |_| |_| | | |_| |_| |

Typ

Szerokos¢ stotu:
Szeroko$¢ czesci dolnej (patrz specyfikacja wymiarowa) 110 do 400

Dtugos¢ stotu:

L4 dtugos¢ czesci dolnej (patrz specyfikacja wymiarowa) 150 do 2860
Mozliwosci napedu:

Bez napiecia wstepnego SH
Bez napiecia wstepnego SX
Z napieciem wstepnym TN
Z napieciem wstepnym TL

Srednica $ruby:
12 do 40

Skok $ruby:
05 do 40

Ostony:

Bez pokrywy DO
Z mieszkiem BL
Z pokrywa_stalowa SC

Klasa doktadnosci:

Niska doktadnos¢ P10
Srednia doktadnos¢ P5
Wysoka doktadnos¢ p2
Najwyzsza doktadnos¢ P1

Prayktac: | LTB | 235 |-| 0880 |-| TN| 25 | 05 |-| BL |-| P2 |
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie z profilowanymi prowadnicami szynowymi

LTB z napedem Srubowym Z mieszkiem
Sanie z profilowanymi prowadnicami ‘ = ‘

szynowymi SKF sa najnowoczesniejszymi u Y + %
tego typu systemami, ktore oferujg wysoka q ”]”” | ”””/"
nosnosc i doktadnosc.

Sa one dostepne w pieciu rozmiarach: | = |
110 -170-235-320 - 400

z trzema rodzajami oston:
bez pokrywy - z mieszkiem - z pokryw.
poxrywy poKrywgq o =) . s ©
stalowq,
» » @
» »
» » » »
&4
Z pokrywq stalowq b
1 H1
H2
& © o |
* 4 * + ¢ *

+ T 4$}¢ ® 4 ©
L® ©& o |
Oznaczenia  Wymiary Skok Sruba Podziatka
B B H H H Ly L s P R Ry My My, M, O P Con?
mm kg kg

LTB 110 110 122 40 47 41 150 110 20 30 171 85 0,69 058 029 12 5..10 35..71
;50 ‘E.).OS é.30

LTB 170 170 202 60 69 61 220 170 35 40 54 27 31 25 12 16 5..16 6,4..12,7
IéOO 5085 IAZO

LTB 235 235 275 85 97 87 280 235 35 35 97,6 488 7,6 68 34 25 5..25 112..31
5.860 ‘2“195 .2“615

LTB 320 320 365 115 138 118 580 350 195 220 1216 608 13,4 134 6,7 32 5..40 205..55

2 860 2180 2500

LTB 400 400 - 135 - = 620 450 145 160 216 108 29,2 292 146 40 5..40 351..64
2 860 2135 2400

1) Maksymalny skok miedzy zderzakami krancowymi, z mieszkiem

2) Maksymalny skok miedzy zderzakami krancowymi, z pokrywa stalowa
3) Maksymalne obciazenie statyczne na stot w osiach X i Y

4) Maksymalne momenty statyczne w osiach X, Y i Z

5) Maksymalne obciazenie statyczne na $rube
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Sanie z profilowanymi prowadnicami
szynowymi, zakres zalecany

LTB

Sanie z profilowanymi prowadnicami
szynowymi LTB z zakresu zalecanego,

sg ekonomiczng alternatywa dla produkgji
we wtasnym zakresie w zaktadzie.

W zakresie zalecanym LTB znajdujg,

sie 2 szerokosci w 3 dtugosciach kazda

i moga zosta¢ dostarczone w ciagu

2 tygodni roboczych. Sanie sq wyposazone
w profilowane prowadnice szynowe

z napieciem wstepnym i $ruby kulkowe

Z napieciem wstepnym, mieszki ostaniajace,
wytaczniki krancowe i sprzegto silnika.

LTB110.L1.TN1205-BL-P2/V

LTB170.L1.TN1605-BL-P2/V

170

B +F  + + ,
% \ N L
G L1 d_* 1
146 6;30
1) M5 (8x) 52 M6 (4x)  Kmé
M5 (8) | S
INF Y Jio
R srmme|11 N o1 T
égDEE, HJ+ o 3 AL
B Bk
2 o AR ks 4| Nusw
13 nx120 13 35|
LTB235.L.1.TN2505-BL-P2/V
235
_ _ 2 ,
DZI% ‘ cf :j
25 11 2 12 L oase | él
) M (8x) igz MB(B) g [———
- % 1 i
‘¢; § 70 4
zl TNR s s g rEve., ﬂ
S JHiTH S2 g A g
il e
© 70 i & i \Mé (4x)
2)
L3J_ nx120 J_La
Oznaczenia Wymiary Skok?) Waga Dane $ruby
L1 L3 S n do P Nmax
mm = kg mm 1/min
LTB110,230,TN1205-BL-P2 230 15 40 5 1,8 12 5 7500
LTB110,350,TN1205-BL-P2 350 15 110 5 2,4 12 5 7 500
LTB170,340,TN1605-BL-P2/V 340 50 105 2 71 16 5 5620
LTB170,520,TN1605-BL-P2/V 520 20 240 4 9,2 16 5 5620
LTB170,700,TN1605-BL-P2/V 700 50 380 5 11,3 16 5 5620
LTB235,520,TN2505-BL-P2/V 520 20 215 4 20 25 5 3600
LTB235,700,TN2505-BL-P2/V 700 50 365 5 24,1 25 5 3600
LTB235,880,TN2505-BL-P2/V 880 20 55 7 28,1 25 5 3600

) Maks. skok migdzy wytacznikami krancowymi
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AT 4D S

Integracja oznacza wydajnosc

262

Pszczoty sg prawdopodobnie
najlepszym przyktadem spotecznosci
w Swiecie przyrody. Panuje wsrad nich
pierwotny model kast spotecznych
z podziatem rol, jak rowniez z petng
kontrolg nad obrong, pracg a nawet
rozmnazaniem.

Mate cuda organizacyjne tego
rodzaju staty sie inspiracjq dla SKF
do stworzenia rozwiazan, ktore
przewyzszaja pojedyncze elementy,

czego efektem sg kompletne zespoty
i systemy zawierajgce szeroki zakres
produktow, spetniajace wymagania
poszczegolnych klientow.

Dzieki SKF nawet najmniejsze
rzeczy staja sie wielkie.
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Zastosowania wiedze i doéwiadczenie z najnowszymi korzysci, czy tez ogdlne zwiekszenie

technologiami i stworzyt rozwigzania dla dochodowosci, dzieki doswiadczeniu
W odpowiedzi na wymaganie przemystu, specjalnych warunkow pracy twojej aplikacji. i specjalistycznej wiedzy SKF,
aby produkowac coraz wiecej przy Czy twoim celem jest zaprojektowanie prawdopodobnie znajdziesz rozwigzanie.
mniejszych naktadach, SKF potaczyt swoja. urzadzenia, ktore daje klientowi wiecej
Urzadzenie kontrolne do elektroniki Maszyna do testowania i pomiaru w trzech osiach

Zastosowane komponenty Zastosowane komponenty
a) Profilowane prowadnice szynowe a) Precyzyjne prowadnice szynowe
b) Silniki liniowe b) Silniki liniowe
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Potaczenie sity
| wytrzymatosci

Wielu ludzi uwaza, ze gepard jest
najszybszym zwierzeciem na $wiecie,
poniewaz potrafi uzyskac predkos¢
100 kilometrow na godzine i moze

Oczywiscie jest to zdumiewajace,
ale gepard nie ma wytrzymatosci

gazeli, ktora moze biec z predkoscia
100 kilometrow na godzine przez
kilka minut.

264

przyspieszy¢ do 70 w ciagu 2 sekund.

To spotkanie sity i wytrzymatosci
stato sie dla SKF inspiracja.

Narzedzia takie jak kompaktowe
cylindry elektromechaniczne tacza
w sobie wtasnosci wysokiego
przyspieszenia, predkosci, niewielkich
rozmiarow, niezawodnosci i dtugiego
okresu trwatosci uzytkowej.

Dzieki SKF, Twoje aplikacje bedg
prawidtowo dziataty przez wiele
najblizszych lat.
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Rozwigzania dostosowane
do wymagan klienta

Standardowe cylindry elektromechaniczne typu ,podtacz i dziataj”

r N

Cylindry SKF wykorzystujace $ruby
wateczkowe planetarne SKF poszerzajg,
granice mozliwosci cylindrow liniowych.
Sa one zaprojektowane na dtugi okres
eksploatacji, wysokie przyspieszenia

i duze sity. W cylindrach jest standardowo
stosowana technika bezszczotkowych
serwomotoréw, z wbudowanym napedem
bezposrednim.

Wysokiej jakosci pracy cylinder
elektromechaniczny sktada sie ze sruby
wateczkowej planetarnej SKF napedzanej
bezposrednio przez sprzegto za pomoca,
silnika bezszczotkowego. Sruba wateczkowa
przeksztatca ruch obrotowy na ruch
prostoliniowy.

Korzysci
e Sita hydrauliki
e Predkos¢ pneumatyki

Wiecej informacji jest dostepnych
w publikacji 5338.

Kompaktowe cylindry elektromechaniczne

Dopasowane do kazdej aplikacji: g h

Ten zakres produktow dostarcza wysokiej
gestosci mocy w matej obudowie.

Okoto 40% mniejsze niz standardowe
cylindry elektromechaniczne dostarczaja,
dodatkowe] korzysci w postaci
Zmniejszonego ciezaru.

Niezaleznie od wymagan, cylindry

CEMC zapewniajg zwarte i dynamiczne
rozwiazanie, maksymalne osiagi i najwyzsza
korzys¢ dzieki wysokiemu wspotczynnikowi
dostepnosci, wysokiej wydajnosci i niskiemu
kosztowi pracy w okresie uzytkowania
produktu.

Korzysci
e Duza moc i wysoka niezawodno$¢
e Zwarte i dynamiczne rozwigzanie

- J

Wiecej informagiji jest dostepnych w publikacji 5338.
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6 Kompletne systemy pozycjonowania

Kompletne systemy pozycjonowania

Na specjalne zamowienie SKF projektuje

i produkuje kompletne systemy, albo ze
standardowych elementow SKF, albo tworzy
specjalne rozwiazania, ktore sa doktadnie
dostosowane do okreslonej aplikacji.

Stoty z silnikami liniowymi

Kompaktowe stoty krzyzowe z napedem

za pomoca_silnikow liniowych sa,
precyzyjnymi zespotami pozycjonujacymi,
prowadnice szynowe ze ztozeniami
tocznymi z wateczkami utozonymi
krzyzowo z opatentowanym systemem
zapobiegajacym petzaniu koszyka (ACS).
Stoty sa dostepne w wykonaniu

z aluminium lub z zeliwa i doskonale nadajg,
sie do aplikacji zwiazanych z obrobka ptytek
elektronicznych i zastosowan zwigzanych

Z miernictwem.

Skok elektryczny jest ustalany za pomoca
wytacznikdw krancowych optycznych,
zintegrowanych z systemem pomiaru
dtugosai.
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SKF - firma mzynieri wiedzy

Z firmy, ktdra wynalazta tozysko kulkowe
wahliwe ponad 100 lat temu, SKF
rozwinat sie w firme inzynierii wiedzy,
ktora jest w stanie na bazie pieciu platform
stworzy¢ niepowtarzalne rozwiazania dla
swych klientow. Te platformy obejmuja
oczywiscie tozyska, zespoty tozyskowe

i uszczelnienia, ale rozciagaja sie

takze na inne obszary: érodki smarne

i systemy smarowania, krytyczne dla
uzyskania duzej trwatosci tozysk w wielu
zastosowaniach; mechatronike, ktora taczy
wiedze z dziedziny mechaniki i elektroniki
w systemy dla uzyskania bardziej wydajnych
rozwigzan w zakresie wyrobow stuzacych
do realizacji przemieszczen liniowych

i produktow z czujnikami pomiarowymi;
oraz petny zakres ustug, od konstrukgji

i wsparcia logistycznego do diagnostyki

i systemow niezawodnosci. Mimo, ze zakres
oferty ulegt poszerzeniu,

SKF wciaz przewodzi na $wiecie

w projektowaniu, produkgji

i sprzedazy tozysk tocznych i wyrobow
komplementarnych, takich jak uszczelnienia
promieniowe watow. SKF utrzymuje

takze coraz wazniejsza pozycje na rynku
produktow do realizacji ruchu liniowego,
precyzyjnych tozysk lotniczych, tozysk do
wrzecion obrabiarek i ustug zwigzanych

z utrzymaniem ruchu w zaktadach
produkcyjnych.

Uszczelnienia

268

Grupa SKF posiada $wiatowy certyfikat

w zakresie ochrony $rodowiska 1SO 14001

i Swiatowy certyfikat w zakresie zarzadzania
bezpieczenstwem i higieng pracy OHSAS
18001. Poszczegblne oddziaty otrzymaty
Swiadectwa jakosci zgodnie z 1ISO 9001

lub ISO/TS 16949. SKF posiada okoto

100 zaktadow produkcyjnych na $wiecie

i oddziaty sprzedazy w 70 krajach, co czyni
go rzeczywiscie miedzynarodowa korporadja.
Dodatkowo, nasi dystrybutorzy i sprzedawcy
detaliczni w okoto 15000 miejscach na
Swiecie, platforma handlu elektronicznego

i globalny system dystrybucyjny zapewniaja,
ze SKF jest blisko klientow ze swoimi
produktami i ustugami. Zasadniczo,
rozwigzania SKF sg dostepne wszedzie

i zawsze, gdy klienci ich potrzebuja. Obecnie
marka SKF i korporacja sa_silniejsze niz
kiedykolwiek. Jako firma inzynierii wiedzy,
jestesmy gotowi, aby stuzy¢ klientom swoimi
najwyzszej $wiatowej klasy produktami,
zasobami intelektualnymi i wizjg niesienia
pomocy w odniesieniu sukcesu.

Systemy
smarowania

N

Ustugi

e o |
i W i,

i 2 W
© Airbus - photo: eXm company, H. Goussé
Rozwdj technologii przewodowej
SKF ma niepowtarzalng wiedze eksperckq w szybko
rozwijajqcej sie technologii przewodowej, od sterowania
przewodowego w samolotach, do sterowania
przewodowego w samochodach i sterowania
przewodowego w urzqdzeniach roboczych.
SKF byt pionierem w praktycznym zastosowaniu
technologii przewodowej w lotnictwie i $cisle
wspotpracuje ze wszystkimi przodujqcymi w przemysle
lotniczym producentami. Przyktadowo, niemal wszystkie
samoloty konstrukgji Airbusa uzywajq systeméw
przewodowych SKF do kontroli lotu w kabinie pilota.

SKF przoduje takze w technologii przewodowej
stosowanej w przemysle samochodowym i we
wspbtpracy z konstruktorami samochoddw brat
udziat w stworzeniu dwdch samochoddéw
koncepcyjnych, w ktérych zastosowano mechatronike
SKF do kierowania i hamowania. Dalszy rozwéj
technologii przewodowej doprowadzit SKF

do stworzenia catkowicie elektrycznego wozka
Jezdniowego widtowego, ktéry do uktadéw sterowania
wykorzystuje mechatronike zamiast hydrauliki.
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Okietznanie sity wiatru

Rozwijajqcy sie przemyst produkgji energii elektrycznej za pomocq elektrowni wiatrowych dostarcza
Zrodta czystej, ekologicznej energii. SKF Scisle wspotpracuje z czotowymi w tej dziedzinie przemystu
przedsiebiorstwami w celu stworzenia wydajnych, pracujqcych bezproblemowo turbin, dostarczajqc

w szerokim zakresie duze, wysoko specjalizowane tozyska i systemy diagnostyczne, w celu wydtuzenia
trwatosci urzqdzen pracujqcych w elektrowniach wiatrowych zlokalizowanych nawet w najbardziej
odlegtych i niegoscinnych miejscach.

Praca w ekstremalnych warunkach

W czasie lodowatych zim, szczegolnie w krajach potnocnych, ekstremalne temperatury ponizej zera

mogq spowodowac, ze tozyska w maznicach kolejowych ulegnq zatarciu z powodu niedostatecznego
smarowania. SKF stworzyt nowq rodzine syntetycznych srodkéw smarnych, ktére utrzymujq

swojq lepkos¢ nawet w tych ekstremalnych temperaturach. Wiedza SKF umozliwia producentom

i uzytkownikom na przezwyciezenie probleméw wynikajqcych z ekstremalnych temperatur, zaréwno
wysokich jak i niskich. Na przyktad produkty SKF sq stosowane w réznorodnych Srodowiskach takich
Jjak piece piekarnicze i zamrazalnie w zaktadach przetwdrstwa zywnosci.

Sposdb na doktadniejsze sprzqtanie

Silnik elektryczny i jego tozyska sq sercem wielu urzqdzen stosowanych w gospodarstwie domowym.
SKF blisko wspétpracuje z producentami urzqdzer, aby polepszy¢ jakos¢ dziatania ich produktow,
zmniejszy¢ koszty, zredukowac wage i ograniczy¢ zuzycie energii. Ostatnim przyktadem tej wspétpracy
Jest nowa generacgja odkurzaczy o znacznie wiekszej sile ssania. Wiedza SKF w dziedzinie technologii
matych tozysk jest takze wykorzystywana przez producentow narzedzi recznych i sprzetu biurowego.

Laboratorium badawczo-rozwojowe o predkosci 350 km/godz.

Oprécz stawnych osrodkéw badawczo-rozwojowych SKF w Europie i w Stanach Zjednoczonych, wyscigi
samochodowe Formuty Jeden sq niezwyktym polem doswiadczalnym dla firmy SKF, gdzie wyznacza sie
nowe granice dla technologii tozyskowej. Przez ponad 50 lat produkty, inzynieria i wiedza SKF pomogty
stworzy¢ Scuderia Ferrari wielkq potege w wyscigach F1. (Przecietnie w bolidzie Ferrari jest ponad 150
komponentéw z SKF). Zebrane tu doswiadczenia sq potem wykorzystywane w produktach dostarczanych
producentom samochodéw i na rynek czesci zamiennych na catym Swiecie.

Optymalizacja Efektywnosci Zasobéw

Poprzez swéj oddziat SKF Systemy Niezawodnosci (SKF Reliability Systems), SKF dostarcza szeroki zakres
produktéw i ustug do uzyskania efektywnosci zasobow, od przyrzqdéw i odpowiedniego oprogramowania
do diagnostyki, do strategii utrzymania ruchu, pomoc inzynierskq i programy osiqgniecia niezawodnej
pracy maszyn. Aby zoptymalizowa¢ wydajnos¢ i zwiekszy¢ zdolnos¢ produkcyjng, niektére zaktady
przemystowe korzystajq ze Zintegrowanych Rozwiqzan dla Utrzymania Ruchu, w ktdrych SKF

dostarcza wszystkich ustug na podstawie kontraktu, gdzie zostata ustalona wielkos¢ optat i okreslone
wspoétczynniki wydajnosci maszyn.

Planowanie dla zrownowazonego rozwoju

Poprzez swojq konstrukcje tozyska wnoszq pozytywny wktad w ochrone srodowiska naturalnego,
umozliwiajqc bardziej efektywnq prace maszyn, mniejsze zuzycie energii i ograniczenie zuzycia $rodkow
smarnych. Doskonalgc swoje wyroby, SKF umozliwia tworzenie nowych generacji wysokoefektywnych
produktéw i urzqdzen. Majqc na uwadze przysztosc i Swiat, jaki zostawimy naszym dzieciom, Grupa SKF
planuje i wprowadza w zycie odpowiedniq strategie dotyczqcq ochrony srodowiska naturalnego, zdrowia
i bezpieczenstwa, jak réwniez technik produkcyjnych, ktora pomaga chronic¢ ograniczone zasoby naturalne
ziemi. Prowadzimy polityke ciqgtego rozwoju, ponoszqc odpowiedzialnos¢ za srodowisko naturalne.
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